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REGLAMENTO DE EJECUCI(')N (UE) 2015/504 DE LA
COMISION

de 11 de marzo de 2015

relativo a la ejecucion del Reglamento (UE) n° 167/2013 del

Parlamento Europeo y del Consejo en lo que se refiere a los

requisitos administrativos para la homologacion y la vigilancia del
mercado de los vehiculos agricolas y forestales

(Texto pertinente a efectos del EEE)

Articulo 1
Objeto

El presente Reglamento dispone las medidas de ejecucion a las que se
refiere el articulo 68 del Reglamento (UE) n° 167/2013, a fin de esta-
blecer condiciones uniformes para la ejecucion de los requisitos admi-
nistrativos aplicables a la homologacion de vehiculos agricolas y fores-
tales nuevos, asi como de sistemas, componentes y unidades técnicas
independientes disefiados y fabricados para dichos vehiculos, y a la
introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos
que pueden comportar un riesgo grave para el funcionamiento correcto
de sistemas que sean esenciales para la seguridad del vehiculo o para su
eficacia medioambiental.

Articulo 2

Modelos de la ficha de -caracteristicas y del expediente del
fabricante

Los fabricantes que soliciten una homologacion de tipo UE deberan
presentar la ficha de caracteristicas y el expediente del fabricante a
los que se refiere el articulo 22, apartado 1, y apartado 2, letra a), del
Reglamento (UE) n° 167/2013, basandose en el modelo del anexo I del
presente Reglamento.

Articulo 3

Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la
informacion sobre el sistema de diagnostico a bordo (DAB) y
sobre la reparacion y el mantenimiento del vehiculo

Los fabricantes afectados por el articulo 53, apartado 1, del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013 que soliciten una homologacién de tipo UE debe-
ran presentar a la autoridad de homologacion un certificado relativo al
acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo, conforme al articulo 53, apartado 8, de
dicho Reglamento, basandose en el modelo del anexo II del presente
Reglamento.

Articulo 4
Modelos del certificado de conformidad
Los fabricantes expediran el certificado de conformidad al que se refiere

el articulo 33, apartado 1, del Reglamento (UE) n® 167/2013 con arreglo
a los modelos del anexo III del presente Reglamento.
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Articulo 5

Modelos de la placa reglamentaria y de la marca de homologacion
de tipo UE

Los fabricantes expediran la placa reglamentaria y la marca de homo-
logacion de tipo UE a las que se refiere el articulo 34, apartados 1 y 2,
del Reglamento (UE) n°® 167/2013 con arreglo a los modelos del
anexo IV del presente Reglamento.

Articulo 6

Modelos del certificado de homologacion de tipo UE

Las autoridades de homologacion expedirdn los certificados de homo-
logacion de tipo UE a los que se refiere el articulo 25, apartado 1, del
Reglamento (UE) n® 167/2013 con arreglo a los modelos del anexo V
del presente Reglamento.

Articulo 7

Sistema de numeracion de los certificados de homologacion de tipo
UE

Los certificados de homologacion de tipo UE se numeraran con arreglo
al anexo VL

Articulo 8

Modelo de la hoja de resultados de los ensayos

Las autoridades de homologacion expediran la hoja de resultados de los
ensayos a la que se refiere el articulo 25, apartado 3, letra a), del
Reglamento (UE) n® 167/2013 con arreglo al modelo del anexo VII
del presente Reglamento.

Articulo 9

Formato de las actas de ensayo

1. El formato de las actas de ensayo al que se refiere el articulo 27,
apartado 1, del Reglamento (UE) n° 167/2013 debera cumplir los re-
quisitos generales del anexo VIII del presente Reglamento.

2. Las actas de ensayo de componentes y unidades técnicas indepen-
dientes ya levantadas con arreglo a la Directiva 2003/37/CE, la Direc-
tiva 2007/46/CE, la Directiva 97/68/CE, el Reglamento (UE)
n°® 595/2009 o los reglamentos internacionales a los que se hace refe-
rencia en el capitulo XIII Reglamento (UE) n® 167/2013 y en los actos
delegados y de ejecucion adoptados con arreglo a dicho Reglamento
deberan ser aceptadas a efectos de homologacion de tipo con arreglo al
Reglamento (UE) n° 167/2013, a condicién de que ni los requisitos
sustantivos ni los requisitos relativos a los procedimientos de ensayo
hayan cambiado desde que se llevd a cabo el ensayo correspondiente.
Las actas de ensayo que cumplan estas condiciones se enumeraran en el
anexo VIII del presente Reglamento.
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Articulo 10

Lista de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave
para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

En el anexo IX figura la lista de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales
para la seguridad del vehiculo o para su eficacia medioambiental, con-
forme al articulo 45, apartado 2, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Articulo 11

Modelo del certificado relativo a la introduccién en el mercado y la
puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar un
riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Las autoridades de homologacion deberan expedir el certificado relativo
a la introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o
equipos que pueden comportar un riesgo grave para el funcionamiento
correcto de sistemas esenciales para la seguridad del vehiculo o para su
eficacia medioambiental, conforme al articulo 46, apartado 2, del Re-
glamento (UE) n°® 167/2013, con arreglo al modelo del anexo X del
presente Reglamento.

Articulo 12

Sistema de numeracion de los certificados relativos a la

introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o

equipos que pueden comportar un riesgo grave para el
funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Los certificados relativos a la introduccion en el mercado y la puesta en
servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para
el funcionamiento correcto de sistemas esenciales para la seguridad del
vehiculo o para su eficacia medioambiental se numeraran con arreglo al
anexo XI.

Articulo 12 bis

Disposiciones transitorias en relacion con los motores

Por lo que se refiere a los motores cuyo tipo se haya homologado antes
del 1 de enero de 2018, o antes del 1 de enero de 2019 en el caso de los
motores de las subcategorias NRE-v-5 y NRE-c-5, seguiran siendo de
aplicacion las siguientes disposiciones de este Reglamento, en la version
aplicable el 6 de agosto de 2018:

— anexo I, parte A,
— anexo I, parte B, punto 4.2,

— anexo I, parte B, punto 5, entradas 2.2.2, 2.5 a2 2.54.2,52a55y6
a 8.224.2,

— anexo I, apéndices 1 a 9,

— anexo I, apéndice 10, entrada 2.2.2,
— anexo I, apéndices 11 a 14,

— anexo I, apéndice 15, entrada 2.2.2,
— anexo I, apéndices 16 a 23,

— anexo I, notas explicativas sobre la ficha de caracteristicas (6), (7),
9), (12), (24), (26), (29), (39), (40), (49) y (56),
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— anexo II, punto 2.1.1,
— anexo II, nota explicativa (4) relativa al anexo II,

— anexo III, apéndice 1, modelo 1 de la seccion 2, las entradas bajo el
epigrafe «Caracteristicas generales del tren de potenciay,

— anexo III, apéndice 1, modelo 1 de la seccion 2, las entradas bajo el
epigrafe «Motor»,

— anexo III, apéndice 1, modelo 1 de la seccion 2, el texto que figura
bajo el epigrafe «Resultados de los ensayos de las emisiones de
escape (incluido el factor de deterioro)», el segundo y el cuarto
guion del parrafo primero,

— anexo III, apéndice 1, modelo 1 de la seccion 2, el texto que figura
bajo el epigrafe «Resultados de los ensayos de las emisiones de
escape (incluido el factor de deterioro)», el cuadro,

— anexo III, apéndice 1, notas explicativas relativas al apéndice 1, a
excepcion de la nota explicativa (32),

— anexo 1V,

— anexo V, apéndice 2, notas explicativas relativas al apéndice 2,
— anexo V, apéndice 4,

— anexo V, apéndice 5,

— anexo VII, apéndice 1, a excepcion del punto 1 y el primer guion
del texto del punto 2,

— anexo VIII, a excepcion del punto 3.2, cuadro 8-1, segunda linea.

Articulo 13
Entrada en vigor y aplicacion
El presente Reglamento entrara en vigor el vigésimo dia siguiente al de
su publicacion en el Diario Oficial de la Union Europea.
Sera aplicable a partir del 1 de enero de 2016.

El presente Reglamento serd obligatorio en todos sus elementos y di-
rectamente aplicable en cada Estado miembro.
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LISTA DE ANEXOS

Nuamero de anexo Titulo del anexo
1 Modelos de la ficha de caracteristicas y del expediente del fabricante
1I Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la informacién sobre el

sistema de diagnostico a bordo (DAB) y sobre la reparacion y el mantenimiento
del vehiculo

I Modelos del certificado de conformidad

v Modelos de la placa reglamentaria y de la marca de homologacion de tipo UE
v Modelos del certificado de homologacion de tipo UE

VI Sistema de numeracion de los certificados de homologacion de tipo UE

vil Modelo de la hoja de resultados de los ensayos
VI Formato de las actas de ensayo

X Lista de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para el fun-

cionamiento correcto de sistemas esenciales

X Modelo del certificado relativo a la introduccion en el mercado y la puesta en
servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para el
funcionamiento correcto de sistemas esenciales

XI Sistema de numeracion de los certificados relativos a la introduccion en el
mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales
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ANEXO 1

Modelo de la ficha de caracteristicas y del expediente del fabricante

Lista de apéndices

Numero de
apéndice

Titulo del apéndice

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de un motor o una
familia de motores como sistema

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de nivel sonoro externo

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
motor o una familia de motores como componente o UTI

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de informacion del
conductor

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de dispositivos de
alumbrado y sefializacion luminosa como sistema

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de compatibilidad elec-
tromagnética

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de avisadores
acusticos como sistema

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a) la instalacién de retrovisores como
sistema

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacion de un tren de rodaje
como sistema

10

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de la
compatibilidad electromagnética de subconjuntos eléctricos o electrénicos como
componente o UTI

11

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
masas de lastre como componente o UTI

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de una
estructura de proteccion lateral o trasera como componente o UTI

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
neumatico como componente
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Nl:lII,lerq de Titulo del apéndice
apéndice

14 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
acoplamiento mecanico como componente o UTI

15 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de frenado

16 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de exposicion del
conductor al nivel de ruido

17 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de anclaje de los
cinturones de seguridad

18 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de un
tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de proteccion contra
sustancia peligrosas

19 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de una
estructura de proteccion en caso de vuelco (ROPS) como UTI

20 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de una
estructura de proteccion contra la caida de objetos (FOPS) como UTI

21 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
asiento del conductor como componente o UTI

22 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de un
cinturén de seguridad como componente o UTI

23 Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacién de tipo UE de una
proteccion contra la penetracion de objetos (OPS) como UTI

24 Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del tren de po-
tencia y el limitador de velocidad

PARTE A
EXPEDIENTE DEL FABRICANTE

Requisitos generales

Cuando solicite la homologacion de tipo UE de un vehiculo, sistema,
componente o unidad técnica independiente, el fabricante debera pro-
porcionar, de conformidad con el articulo 22 del Reglamento (UE)
n°® 167/2013, un expediente del fabricante que contenga lo siguiente:

a) un indice de contenidos;

b) la informacién sobre el procedimiento de homologacion de tipo
elegido de conformidad con el articulo 20, apartado 1, del Regla-
mento (UE) n° 167/2013, cuyo modelo figura en el punto 2 (hoja
del expediente del fabricante);

c) la ficha de caracteristicas que figura en la parte B del presente
anexo;

d) todos los datos, dibujos, fotografias y demas informacion pertinente
que se exige en la ficha de caracteristicas;
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e) el certificado del fabricante que demuestre a la autoridad de homo-
logacion de tipo la conformidad respecto al acceso a la informacion
sobre el diagndstico a bordo (DAB) y sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo, segiin el articulo 53, apartado 8, del
Reglamento (UE) n°® 167/2013, y como figura en el anexo II del
presente Reglamento;

f) en el caso de tractores cuyo tipo se haya homologado con maquinas
montadas en ellos y de vehiculos de las categorias R y S, un
documento en el que figure el contenido de la declaracion CE de
conformidad con arreglo a las disposiciones nacionales de ejecucion
de la Directiva 2006/42/CE del Parlamento Europeo y del Consejo,
sin que tenga que incluir necesariamente el nimero de serie y la
firma;

si asi lo requiere la autoridad de homologacion, el fabricante debera
facilitar ademas toda la documentacion pertinente contenida en el
expediente técnico de la maquina conforme al anexo VII de la
citada Directiva, en particular:

— las normas y demas especificaciones técnicas utilizadas, con
indicacion de los requisitos esenciales de salud y seguridad
que abarcan,

— todo informe técnico que recoja los resultados de los ensayos
realizados por el fabricante o por un organismo elegido por el
fabricante o su representante autorizado;

g) cualquier otra informacion exigida por la autoridad de homologa-
cion en el contexto del procedimiento de homologacion;

h) la declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del
tren de potencia y el limitador de velocidad segun el articulo 17,
apartado 2, letra b), del Reglamento (UE) n° 167/2013 y el
punto 4.3.2 del anexo III del Reglamento Delegado (UE) 2015/208
de la Comision (1), de acuerdo con el modelo establecido en el

apéndice 24 del presente anexo;

Z

i) en el caso de vehiculos equipados con uno o varios dispositivos
eléctricos o electronicos que limiten el rendimiento de la propulsion,
datos y pruebas que demuestren que la modificacion o desconexion
del dispositivo o de su sistema de cableado no incrementaran dicho
rendimiento;

j) en el caso de los vehiculos de las categorias T2, T3 y T4.3 provistos
de ROPS plegables con un sistema de bloqueo automatico, un cer-
tificado del fabricante que acredite que el ensayo preliminar se ha
hecho siguiendo el procedimiento de ensayo establecido en el
punto 5.5 de la parte B3 del anexo IX del Reglamento
Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision (2).

1.2. Las solicitudes en papel deberan presentarse por triplicado. Los dibujos
que vayan a entregarse se presentaran a la escala adecuada, suficiente-
mente detallados y en formato A4 o en una carpeta de dicho formato.
Si se presentan fotografias, deberan ser suficientemente detalladas.

(") Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision, de 8 de diciembre de 2014, que

complementa el Reglamento (UE) n® 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo
por lo que respecta a los requisitos de seguridad funcional de los vehiculos para la
homologacion de vehiculos agricolas y forestales (DO L 42 de 17.2.2015, p. 1).

(3 »MI1 Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014 de la Comision, de 19 de septiembre de
2014, que complementa y modifica el Reglamento (UE) o 167/2013 del Parlamento
Europeo y del Consejo por lo que respecta a la fabricacion y los requisitos generales
de homologacion de los vehiculos agricolas y forestales (DO L 364 de 18.12.2014,
p. 1). «
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1.3. Debera facilitarse informacion relativa al rendimiento de los sistemas
electronicos de control del vehiculo complejos que figuran en el apén-
dice 2 del anexo XXIII del Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014
de la Comision ().

1.4. En lo que respecta a los motores, deberan facilitarse el expediente del
fabricante y la ficha de caracteristicas que se exigen en el anexo I del
Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656 de la Comision (?).

2. Modelo de hoja del expediente del fabricante.

Informacion

sobre el procedimiento de homologacion de tipo elegido de conformidad con el
articulo 20, apartado 1, del Reglamento (UE) n°® 167/2013 del Parlamento Eu-
ropeo y del Consejo

Hoja del expediente del fabricante

En el expediente del fabricante debera incluirse una version debidamente cumplimen-
tada de la presente declaracion.

El abajo firmante: [ .....c.cocoeevrernenncinceneeseeeeieeeeane (nombre completo y cargo)]
Razén social y direccion del fabricante (4): ...............................................................
Nombre y direccion del representante del fabricante (en su caso) (*): ...

Solicita el siguiente procedimiento de homologacion de tipo:

a) homologacion de tipo por etapas (')

b) homologacion de tipo de una sola vez (')

¢) homologacion de tipo mixta (')

Si se escogen los procedimientos a) o c¢), se declara la conformidad con los requisitos
del procedimiento b) en relacion con todos los sistemas, componentes y unidades
técnicas independientes.

Se escoge el procedimiento de homologacion de tipo multifasica de conformidad con
el articulo 20, apartado 5, del Reglamento (UE) n° 167/2013: si/no (')

Informacion sobre los vehiculos que debe incluirse si se solicita la homologacién
de tipo UE de vehiculo entero:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante) (*): ......ooooooveovevreeevrensrrsseeeeeseseesneee
L2, TIPO (3): oreeeereeseeeseseoesseseseseeses s esesessesesesassesesssss s ssssesessssssesese s sesessesesesasresesesssse
1.2.1. Variantes (2): .............................................................................................................
1.2.2. Versiones (2): ............................................................................................................
1.2.3. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......c.cecivevivenienienecnniesrenienionioneninns
1.2.4. Numeros de homologacion de tipo de las fases anteriores (4): .........................
13.  Categoria, subcategoria ¢ indice de velocidad del vehiculo (): .oovooevvererrrvennee.
Solicita la homologacién de tipo de:

a) un tipo de vehiculo completo (')

b) un tipo de vehiculo completado (')

¢) un tipo de vehiculo incompleto (1)

d) un tipo de vehiculo con variantes completas e incompletas (')

¢) un tipo de vehiculo con variantes completadas e incompletas (')

(") Reglamento Delegado (UE) n°® 1322/2014 de la Comision, de 19 de septiembre de 2014,
que complementa y modifica el Reglamento (UE) n® 167/2013 del Parlamento Europeo y
del Consejo por lo que respecta a la fabricacion y los requisitos generales de homolo-
gacion de los vehiculos agricolas y forestales (DO L 364 de 18.12.2014, p. 1).

(®) Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656 de la Comision, de 19 de diciembre de 2016,
por el que se establecen los requisitos administrativos relativos a los limites de emisiones
y la homologacion de tipo de los motores de combustion interna para maquinas moviles
no de carretera de conformidad con el Reglamento (UE) 2016/1628 del Parlamento
Europeo y del Consejo (DO L 102 de 13.4.2017, p. 364).
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Informacién que debe incluirse si se solicita la homologacion de tipo de un
sistema, un componente o una unidad técnica independiente (1):

2.1.  Marcas (nombres comerciales del fabricante): .........ccccoecerieceniecenncennenne

22, Tipo () coveeeerrereeerrenenns

2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cccoccveeevennecnncnncenneenenceenenns
VM3

2.8.  Ensayos virtuales o autoensayos (1)

2.8.1. Lista sindptica de sistemas, componentes o unidades técnicas independientes
sometidos a ensayos virtuales o autoensayos con arreglo al articulo 27, apar-
tado 4, y al articulo 60 del Reglamento (UE) n° 167/2013:

Cuadro sinoptico de ensayos virtuales o autoensayos

Restricciones/
Observaciones

Referencia del

Anexo n° Requisito
acto delegado X qui

2.8.2. Se adjunta informe detallado sobre la validacion de los ensayos virtuales o los
autoensayos: si/no @)

Lugar: ... Fecha: ...

Firma: ... Nombre y cargo en la empresa: ...

Notas explicativas sobre la hoja del expediente del fabricante

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en la hoja del expediente del fabricante):

(O]
@

Tachar segun proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVVy asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo 1. Para la identifica-
cion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la
parte B del anexo 1.

® Clasificacién con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n° 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
En caso de homologacion de tipo multifasica, facilitar esta informacion con respecto a
cada fase.

(4)

En el caso de los motores, indicar la designacion del tipo de motor o, en el caso de los
tipos de motor dentro de una familia de motores, la Familia-Tipo (FT), de conformidad
con el punto 4 de la parte B del anexo I del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656 de
la Comision.
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1.2.

2.2.

2.2.1.

222.

223.

2.3

23.1.

PARTE B
FICHA DE CARACTERISTICAS

REQUISITOS GENERALES

La ficha de caracteristicas debera tener un numero de referencia faci-
litado por el solicitante.

En caso de que se introduzcan cambios en las indicaciones que figuran
en la ficha de caracteristicas a efectos de homologacion del vehiculo, el
fabricante debera remitir las paginas revisadas a la autoridad de homo-
logacion, sefialando claramente la naturaleza de las modificaciones
efectuadas y la fecha de nueva publicacion.

HOMOLOGACION DE TIPO DE VEHICULOS

Toda ficha de caracteristicas deberd contener lo siguiente:

— el cuadro del punto 2.2 para identificar las versiones y las variantes
del vehiculo cuyo tipo se pretende homologar,

— una lista de los elementos aplicables a la (sub)categoria y a las
caracteristicas técnicas del vehiculo de las que se ha extraido con-
tenido, ateniéndose al sistema de numeracion de la lista integra que
figura en el punto 5.

Cuadro que muestra las combinaciones de las entradas enumeradas en
el punto 5 dentro de las versiones y las variantes del tipo de vehiculo

Cuadro de variantes y versiones

Numero de

Todas Version 1 | Version 2 | Version 3 | Version n
elemento

Debera rellenarse un cuadro aparte por cada variante dentro de un
mismo tipo.

Las entradas que puedan combinarse sin restricciones dentro de una
variante se enumeraran en la columna «Todas».

Esta informacion podra presentarse con otro formato o fusionada con la
informacion facilitada conforme al punto 5.

Designaciones de tipo, variante y version

El fabricante asignara a cada tipo de vehiculo, variante y version un
codigo alfanumérico constituido por letras del alfabeto latino o nimeros
arabigos, que debera indicarse también en el certificado de conformidad
(véase el anexo III) del vehiculo de que se trate.

Esta permitido el uso de paréntesis y guiones, siempre que no sustitu-
yan a una letra o a un niimero.

El codigo completo se designara: tipo-variante-version o «TVVy.
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2.3.6.
23.6.1.

2.3.6.2.

2.3.6.3.

3.1

El TVV identificara clara e inequivocamente una combinacion unica de
caracteristicas técnicas en relacion con los criterios definidos en la parte
B del presente anexo.

El fabricante podra utilizar el mismo cédigo para definir un tipo de
vehiculo cuando este entre en dos o mas categorias.

El fabricante no debera utilizar el mismo c6digo para definir un tipo de
vehiculo con relacién a mas de una homologacion de tipo dentro de la
misma categoria de vehiculos.

Numero de caracteres del TVV

El numero de caracteres no debera exceder de:

a) quince para el codigo del tipo de vehiculo;

b) veinticinco para el codigo de una variante;

c) treinta y cinco para el codigo de una version.

El codigo alfanumérico completo «TVV» no deberd tener mas de se-
tenta y cinco caracteres.

Cuando se utilice el TVV en conjunto, se dejard un espacio entre el
tipo, la variante y la version.

Ejemplo de TVV: 159AF[........ espacio]0054[........ espacio]977K(BE).

HOMOLOGACION DE TIPO DE SISTEMAS, COMPONENTES Y
UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

En el caso de un sistema, un componente o una unidad técnica inde-
pendiente incluidos en el cuadro 1-1, el fabricante debera cumplimentar
el apéndice aplicable del presente anexo.

Ademas de los anexos mencionados en el cuadro 1-1, los sistemas, los
componentes y las unidades técnicas independientes deberan cumplir
los requisitos siguientes:

a) las disposiciones relativas a los procedimientos de homologacion de
tipo [anexo III del Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014];

b) las disposiciones relativas a la conformidad de la produccion [anexo
IV del Reglamento Delegado (UE) n°® 1322/2014];

c) las disposiciones relativas al acceso a la informacion sobre la repa-
racion y el mantenimiento [anexo V del Reglamento Delegado (UE)
n® 1322/2014].
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M1
Cuadro 1-1
Listas de sistemas, componentes y unidades técnicas independientes que pueden estar
sujetos a una homologacion de tipo UE
VM3
LISTA I — Requisitos de eficacia medioambiental y de rendimiento de la unidad
de propulsion
Reglamento
. . Delegado (UE) .
Apéndice Sls,ten?a, componente o unidad 2018/985 de la Modlﬁcado} por o en
técnica independiente (UTT) . fase de ejecucion
Comision (1)
Numero de anexo
1 Sistema: instalacion de un I
motor o una familia de mo-
tores
2 Sistema: nivel sonoro ex- I
terno
3 Componente/UTI: motor/fa- I
milia de motores
VM1
LISTA II: Requisitos de seguridad funcional de los vehiculos
Reglamento
. . Delegado (UE) .
Apéndice Sls,tenja, componente o unidad 2015208 de la Modlﬁcado' por 0 en
técnica independiente (UTI) L , fase de ejecucion
Comisién Numero de
anexo
4 Sistema: informacion del X
conductor
5 Sistema: instalacion de los XII
dispositivos de alumbrado
y de sefalizacion luminosa
6 Sistema: compatibilidad XV
electromagnética
7 Sistema: instalacion de avi- XVI
sadores acusticos
8 Sistema: instalaciéon de re- IX
trovisores
9 Sistema: instalacion del tren XXXIII
de rodaje
YM3
10 Componente/UTI: compati- XV
bilidad electromagnética de
los subconjuntos eléctricos
o electronicos
VM1
11 Componente/UTI: masas de XXIII
lastre
12 Componente/UTI: estructura XXVI / XXVII
de proteccion lateral o tra-
sera
13 Componente: neumatico XXX
14 Componente/UTI:  acopla- XXXV

miento mecanico
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LISTA III: Requisitos de frenado de los vehiculos

Reglamento
Apéndice Sistema, componente o unidad | Delegado (UE) 2015/68 | Modificado por o en
p técnica independiente (UTT) de la Comision (%) fase de ejecucion
Numero de anexo
15 Sistema: frenado 11

LISTA 1V: Fabricacion de vehiculos y requisitos generales relativos a la
homologacién de tipo

Sistema, componente o unidad

Reglamento
Delegado (UE)

Modificado por o en

Apéndice técnica independiente (UTI) CZmlizizézn/ZI?T:i;:reo lge fase de ejecucion
anexo

16 Sistema: exposicion del con- XIII
ductor al nivel de ruido

17 Sistema: anclaje de los cin- XVIII
turones de seguridad

18 Sistema: proteccion contra XXIX
sustancias peligrosas

19 UTI: estructura de protec- | VI/ VII/ VIII/ IX/
cibn en caso de vuelco X
(ROPS)

20 UTL: estructura de protec- XI
cion contra la caida de
objetos (FOPS)

21 Componente/UTI:  asiento X1V
del conductor

22 Componente/UTI:  cinturo- XIX
nes de seguridad

23 UTL: proteccion contra la XX

penetracion  de
(OPS)

objetos

»M3 () Reglamento Delegado (UE) 2018/985 de la Comision, de 12 de febrero de 2018, que
“complementa el Reglamento (UE) n.° 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo que
se refiere a los requisitos de eficacia medioambiental y de rendimiento de la unidad de propulsion
para los vehiculos agricolas y forestales y sus motores y se deroga el Reglamento Delegado (UE)
2015/96 de la Comisién (DO L 182 de 18.7.2018, p. 1). <

(®) Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision, de 15 de octubre de 2014, que complementa
el Reglamento (UE) n° 167/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo en lo relativo a los
requisitos de frenado de vehiculos para la homologacion de vehiculos agricolas y forestales
(DO L 17 de 23.1.2015, p. 1).

NUMEROS DE HOMOLOGACION DE TIPO O NUMEROS DE

LAS ACTAS DE ENSAYO DE LOS ASUNTOS APLICABLES

El fabricante debera proporcionar la informacion exigida en el cuadro
1-2 acerca de los asuntos aplicables al vehiculo segun el anexo I del
Reglamento (UE) n® 167/2013. Deberan incluirse todas las homologa-
ciones y actas de ensayo (si estan disponibles) correspondientes a cada
asunto. Sin embargo, no sera necesario incluir aqui informacién sobre
sistemas, componentes o unidades técnicas independientes, siempre que
esa informacion figure en el correspondiente certificado de homologa-

cion.
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Cuadro 1-2

Numero de homologacion de tipo y resumen del acta de ensayo

. Fecha de Estado miembro o parte
Numero de Ry % . .
. expedicion de la | contratante (*) que expide | Referencia del
. homologacion -, .y . .
Numero de de tino o homologacion de la homologacion de acto reglamentario Variantes/
elemento y asunto | P tipo, de su tipo (*¥*) o servicio técnico y su ultima Versiones
numero del acta i . .
sk extension o del que levanta el acta de modificacion
de ensayo (***) sk
acta de ensayo ensayo (¥**)

Por ejemplo: «36
ROPS (vehiculos
de orugas)»

(*) Partes contratantes del Acuerdo de 1958 revisado.

(**) Se indicara este dato si no puede deducirse del nimero de homologacion de tipo.

(***) La autoridad de homologacién cumplimentara las referencias de las actas de ensayo, establecidas por actos reglamen-
tarios, para las que no se disponga de un certificado de homologacion de tipo.

4.2. Con respecto a los asuntos a los que se refiere el anexo I del Reglamen-
to (UE) n.° 167/2013 cuyas homologaciones hayan sido concedidas de
conformidad con el Reglamento (UE) 2016/1628 del Parlamento Europeo
y del Consejo (1), el Reglamento (CE) n.° 595/2009 del Parlamento Euro-
peo y del Consejo (?) o los Reglamentos de la CEPE mencionados en el
articulo 49 del Reglamento (UE) n.° 167/2013 (homologaciones de la
CEPE), o se basen en actas de ensayo completas levantadas con arreglo
a los codigos normalizados de la OCDE como alternativa a las actas de
ensayo redactadas conforme al citado Reglamento y los actos delegados
adoptados con arreglo a €1, el fabricante debera proporcionar la informacion
requerida en el punto 5 tnicamente si no se ha facilitado ya en el certificado
de homologacion o el acta de ensayo correspondientes. Sin embargo, la
informacion a la que se hace referencia en el certificado de conformidad
(anexo III del presente Reglamento) debera suministrarse en cualquier caso.

5. ENTRADAS DE DATOS DE LA FICHA DE CARACTERISTICAS
A. INFORMACION GENERAL
1. INFORMACI()N GENERAL RELATIVA A LOS VE-

HICULOS

1.1. Marca (nombre comercial del fabricante) ('®): ..........
1.2. Tipo (17): e,
1.2.1 VATANLES (1) oo eorevesseseseseeessesenseseseseseeseseesseseeeen
1.2.2 Versiones (17): ...
1.2.3. Denominaciones comerciales (de haberlas): ..........coeeuee.
1.2.4. Numeros de homologacion de tipo de las fases ante-

T T TN G I G

(") Reglamento (UE) 2016/1628 del Parlamento Europeo y del Consejo, de 14 de septiembre
de 2016, sobre los requisitos relativos a los limites de emisiones de gases y particulas
contaminantes y a la homologacion de tipo para los motores de combustion interna que
se instalen en las maquinas moéviles no de carretera, por el que se modifican los
Reglamentos (UE) n.° 1024/2012 y (UE) n.® 167/2013, y por el que se modifica y
deroga la Directiva 97/68/CE (DO L 252 de 16.9.2016, p. 53).

Reglamento (CE) n.° 595/2009 del Parlamento Europeo y del Consejo, de 18 de junio de
2009, relativo a la homologacion de los vehiculos de motor y los motores en lo con-
cerniente a las emisiones de los vehiculos pesados (Euro VI) y al acceso a la informacién
sobre reparacion y mantenimiento de vehiculos y por el que se modifica el
Reglamento (CE) n.° 715/2007 y la Directiva 2007/46/CE y se derogan las Directivas
80/1269/CEE, 2005/55/CE y 2005/78/CE (DO L 188 de 18.7.2009, p. 1)

(2

-~
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1.3.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

L.5.

1.5.1.

1.5.2.

1.5.3.

1.6.

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

2.1.

2.2.

2.2.1.

222

2.23.

2.2.4.

2.3.

23.1.

23.2.

2.4.

24.1.

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del ve-
hiculo (2): ............................................................................

Razén social y direccién del fabricante ('*): ..............
Nombre y direccion de las plantas de montaje: .............

En su caso, nombre y direccion del representante auto-
rizado del fabricante: .......c..cccoecmencnccrarenenneneennes

Placas reglamentarias del fabricante:

Ubicacion de la placa reglamentaria del fabricante ('®):

Método de fijacion ("®): .o.oveecevrieeeeeeeere s

Fotografias o dibujos de la placa reglamentaria (ejemplo
completo con dimensiones) ('®): .....oovovririieierereeeernnens

Numero de identificacion del vehiculo

Ubicacion del numero de identificacion del vehiculo en
€l ChaSIS: uivvieiieienenenenere s s s st sresre st e e et esresesresnesnenne

Fotografias o dibujos de las ubicaciones del nimero de
identificacion del vehiculo (ejemplo completo con di-
INENSIONES). wurreereruerrrresiesetreererseeasessesserensesseneasssesesesessensens

El nimero de identificacion del vehiculo del tipo em-
pieza €n €l N i

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTE-
MAS, COMPONENTES O UNIDADES TECNICAS
INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...........

5T T JX  EEO

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cc.ccccc.....
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .......

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se cono-
CE)% tueuerruetreenteteseseasantebe st e he b et et st et e st b e b ene b e b et b e et b e attenas

En el caso de componentes y unidades técnicas indepen-
dientes, ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de
homologacion de tipo (si estan disponibles) ") e,

Razén social y direccién del fabricante: ......................

Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabrica-
CION: et

En su caso, nombre y direccion del representante auto-
rizado del fabricante: .......c...cccocrcneeecncceerenennenenennees

En el caso de sistemas y unidades técnicas indepen-
. . . 21
dientes, vehiculos a los que se destinan (°'):

T T Gl OO
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24.2.

243.

2.4.4.

24.5.

3.1.

3.2

3.3.

33.1.

33.2.

3.3.3.

3.3.4.

3.3.5.

3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

3.44.
3.4.4.1.

3.4.4.2.

VAANES (1) coooeoeeoeoeeeeoeeeoeeee e eeere e eemeseees
. 175,

VEISIONES ()7 weererrenreneereereereereaseesereerseseesaesaesaesseesrasnassasensens

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccveeeens

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehi-
CUIO (3): eoverreeeeeeesseeeeseesesessesreses s ssss s sesssesssens

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERA-
LES

Fotografias o dibujos de una version representativa del
VEIICULO: eiriririireee ettt e

Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ..............

Ejes y ruedas:

Numero de ejes y de ruedas: .....cooeeeeeeneeienieceneninicnancne

Numero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (*°):

;. . .y . . ., 2
Nimero y ubicacién de los ejes de direccion (*):

Numero y ubicacion de los ejes motores (*):

, o . 3
Numero y ubicacion de los ejes con frenos (*):

Vehiculos de la categoria C

Configuracion del tren de rodaje: conjunto de trenes de
orugas delantero/conjunto de trenes de orugas trasero/
conjunto de trenes de orugas delantero y conjunto de
trenes de orugas trasero/tren de oruga continua a cada
lado del vehiculo (%)

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas
motor (*):

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas
con frenos (*%):

Direccion de los vehiculos de la categoria C

La funcion de direccion se efectia cambiando la veloci-
dad entre los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/
no/no procede (4)

La funciéon de direccion se efecttia pivotando, bien dos
trenes de orugas opuestos, bien los cuatro trenes de oru-
gas: si/no/no procede (%)
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3.443.

3.4.44.

3.4.5.

3.5.
3.5.1.

3.5.2.

3.5.3.

3.6.

3.7.

3.8.

3.9.

3.10.

3.11.

3.12.

4.1.
4.1.1.
4.1.1.1.

La funcién de direccion se efectiia articulando la parte
delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje
central vertical: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectiia articulando la parte
delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje
central vertical y modificando la direccion de las ruedas
del eje de ruedas: si/no/no procede (%)

Presion media de contacto con el suelo, P: ........... MPa

Chasis

Dibujo general del chasis: ........cccceverernricvrencrncnnecene

En el caso de vehiculos de las categorias T y C, tipo de
chasis: de tubo central, de escalera, articulado, con lar-
gueros laterales o de otro tipo (4) (en este ultimo caso:

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, tipo de
chasis: de barra de traccion, de barra de traccion rigida,
de eje central o de otro tipo (*) (en este ultimo caso:

Material utilizado para la carroceria: ..........ccoceveeerrecnnne.

Ubicacion y disposicion del motor: ........cccccveerevesievennne

Ubicacién del volante: izquierda/centro/derecha (*): .......

El vehiculo estd equipado para la conduccion por la
derecha/izquierda (*) y en paises que utilizan unidades
métricas/métricas e imperiales en el indicador de veloci-

dad (%).

Vehiculos de las categorias T o C equipados para apli-
caciones forestales: si/no (*)

Vehiculos de las categorias T o C equipados con protec-
cion contra sustancias peligrosas: si/no (*)

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, tipo de
frenado: sin frenos/frenado por inercia/frenado continuo/
frenado semicontinuo/frenado hidraulico/frenado neuma-
tico ()

MASAS Y DIMENSIONES

(en kg y mm) (Con referencia a los dibujos, cuando
proceda)

Gama de masas (generales) del vehiculo
Masa en vacio

Masas en vacio en orden de marcha ('°):
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41.1.1.1.  Maxima: ... kg %)
4.1.1.1.2. Minima: ... kg (30)
4.1.1.1.3. Distribucion de estas masas entre los ejes: ... kg
4.1.1.1.4. En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con
barra de traccion rigida o eje central, indicar la carga
vertical sobre el punto de acoplamiento (S): ... kg
4.1.2. Masas mdximas declaradas por el fabricante
4.1.2.1. Masas maximas en carga técnicamente admisibles del
vehiculo ("): ... kg
4.1.2.1.1. Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1
... kg Eje 2 ... kg Eje ...: ... kg
4.1.2.1.2. En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra
de traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical
sobre el punto de acoplamiento delantero (S):... kg
4.1.2.1.3. Limites de la distribucion de estas masas entre los ejes
(especificar en porcentaje los limites minimos sobre el
eje delantero y sobre el eje trasero): ... %
4.1.2.2. Masas y neumaticos
Dimension Ancho de via (mm)
de los Carga vertical
. neumaticos, maxima
Combi- incluido el |Radio de| fndice de | M3 Masa admisible
nacion indice de rodadu- | carga por maxima maxima sobre el
de neu- | Eje n° el E3 p admisible | admisible
méticos capacidad de | ra(1) neumatico por cje | del vehiculo punto de Minim Mécim
° carga y el [mm] [ke] ke] (*) [ke] (*) acoplamiento 0 aximo
simbolo de & ¢ [ke] (*) (%)
categoria de (**¥)
velocidad
1 1
2
2 1
2
1
2

(*)  Segun la especificacion del neumatico.

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estaticas, independientemente del dispositivo
de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento en
funcion del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabezamiento la identificacion
del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los vehiculos de la categoria R o S, esta columna se refiere a los
dispositivos de acoplamiento traseros, si existen.

(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical maxima admisible sobre el punto de acoplamiento es inferior a la
indicada en los puntos 38.3 y 38.4
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4.1.23.
4.13
4.1.4.

Masas y tren de rodaje

Dimensiones de la
oruga

Longitud | Anchura

[mm] [mm]

Presion
media de
contacto

sobre el
suelo [kPa]

Carga maxima
por rodillo de
oruga [kg] (*)

Masa maxima
admisible por
conjunto de
trenes de
orugas

(ke] ()

Masa maxima
admisible del
vehiculo

(ke (*)

Carga vertical
maxima
admisible
sobre el
punto de

acoplamiento

[ke] (*) (**)

Conjunto de trenes de orugas n°

—_—

(*)  Segun la especificacion del rodillo de orugas.

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estaticas, independientemente
del dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el
punto de acoplamiento en funcion del acoplamiento, ha de afadirse una columna a la derecha e
indicarse en su encabezamiento la identificacion del dispositivo de acoplamiento.

Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos
de las categorias T o C correspondientes a cada confi-
guracion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R
o S (con respecto a los vehiculos de las categorias Ry S,
indicar las cargas maximas admisibles sobre el punto de

acoplamiento trasero):

Vehiculo de
las categorias ., | Barra de traccion .
RyS Barra de traccion rigida Eje central

Freno
Sin frenos (*) . kg . kg . kg
Frenado por inercia . kg . kg . kg
Frenado hidraulico . kg . kg . kg
Frenado neumatico . kg . kg . kg

(*) Calculado utilizando la condicioén con carga parcial definida por el fabricante del
tractor de acuerdo con el servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del
anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacion
entre tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo
remolcado (vehiculo de la categoria R o S) correspon-
dientes a cada configuracién de chasis/frenado del vehi-
culo de la categoria R o S:
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4.2.
42.1.
42.1.1.
42.1.1.1.

42.1.1.2.

42.1.2.
42.1.2.1.

42.1.2.2.

4.2.13.

42.13.1.

42.1.3.2.

4.2.1.4.

4.2.14.1.

42.15.

42.1.5.1.

42.1.5.2.

4.2.1.6.

Vehiculo de
las categorias ., | Barra de traccion .
RyS Barra de traccion rigida Eje central

Freno
Sin frenos ... kg ... kg .. kg
Frenado por inercia ... kg ... kg .. kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg .. kg
Frenado neumatico ... kg ... kg .. kg

Gama de dimensiones (generales) del vehiculo
Vehiculos incompletos

Longitud (")

Longitud méxima admisible del vehiculo completado:

. Imm

Longitud minima admisible del vehiculo completado:
. mm

Anchura (*%)
Anchura maxima admisible del vehiculo completado:

. Imm

Anchura minima admisible del vehiculo completado:
. mm

Altura (en orden de marcha) (33 )

Maxima.... mm

Minima.... mm

Voladizo delantero (**): ... mm

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, 4ngulo
de entrada: ... grados.

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, vola-
dizo trasero (**): ... mm

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, 4ngulo
de salida: ... grados.

Voladizos minimo y maximo admisibles del punto de
acoplamiento (*°) (*°): ... mm

Respecto a los vehiculos de las categorias T y C, distan-
cia al suelo (%)
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42.1.6.1.

42.1.6.2.

4.2.1.6.3.

42.1.7.

42.1.7.1.

422.
422.1.

422.1.1.

422.1.1.1.

422.1.1.2.

422.1.2.
422.1.2.1.

422122

422.13.
422131

422132

4222,
4222.1.

42222,

4223.
4223.1.

42232,

4224.
4224.1.

42242,

42.2.5.

4.2.2.6.

422.7.

422.7.1.

Entre los ejes: ... mm
Bajo los ejes delanteros: ... mm
Bajo los ejes traseros: ... mm

Ubicaciones extremas admisibles del centro de gravedad
del vehiculo completado: ... mm

Con respecto a los vehiculos de las categorias T y C,
ubicaciones extremas admisibles del centro de gravedad
de la carroceria, el acondicionamiento interior, el equi-
pamiento o la carga util: ... mm

Vehiculos completos/completados (*)
Dimensiones generales del vehiculo, incluido el acopla-

miento mecanico:

Longitud para el uso en carretera (*')

Maxima: ... mm
Minima: ... mm

32
Anchura para el uso en carretera (°°)

Maxima: ... mm
Minima: ... mm

Altura para el uso en carretera (*°) (*')

Maxima: ... mm
Minima: ... mm

Voladizo delantero (**) (**)

Maximo: ... mm
Minimo: ... mm

Voladizo trasero (*°)

Maéximo: ... mm

Minimo: ... mm
. : 36

Distancia al suelo (*°)

Méxima: ... mm

Minima: ... mm

Batalla (*): ... mm

Distancias entre los ejes consecutivos 1-2: ... mm; 2-3:
. mm; 3-4: ... mm,; etc.

Vehiculos de las categorias R y S de barra de traccion
rigida y de eje central:

Distancia entre el punto de acoplamiento y el primer eje:
. mm
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422.7.2.

42238.

4228.1.

4228.2.

42209.

42209.1.

4229.1.1.

4229.1.2.

5.1.
5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

5.6.

6.1.7.

Distancia entre el punto de acoplamiento y el ultimo eje:
. mm

Anchos de via maximo y minimo de cada eje (medidos
entre los planos de simetria de los neumaticos Unicos o
gemelos o de los neumaticos en formacion triple monta-
dos normalmente) (debe indicarlas el fabricante) (**):

Maéximo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm
Minimo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm

Ubicacion del centro de gravedad del vehiculo en sentido
longitudinal, transversal y vertical: .........ccccevverinnnnrinnnne.

En el caso de vehiculos de las categorias T2, T4.1, T4.3,
C2, C4.1 y C4.3, altura del centro de gravedad, medida
desde el suelo con los neumaticos instalados normal-
mente en el vehiculo: ... mm

Con respecto a los vehiculos de las categorias T2 y C2,
indicar la razon entre el punto 4.2.2.9.1 y la via media
minima de cada eje: Eje 1 ... Eje 2 ... Eje ...: ...

Con respecto a los vehiculos de las categorias T4.1 y
C4.1, indicar la razén entre el punto 4.2.2.9.1 y la via
media minima de todos 108 €Jes: ...cccevoinieiinierinveninicranes

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE
POTENCIA

Velocidad maxima del vehiculo

Velocidad maxima del vehiculo hacia delante
Velocidad maxima del vehiculo por construccion decla-

rada: ... km/h

Velocidad maxima del vehiculo por construccion calcu-
lada con la marcha mas elevada (indicar los factores
utilizados en el calculo) (*"): ... km/h

Velocidad maxima del vehiculo medida: ... km/h (*")

Velocidad mdxima del vehiculo hacia atrds (**)

Velocidad méxima del vehiculo por construccion hacia
atras declarada: ... km/h

Avance real de las ruedas motrices correspondiente a una
vuelta completa de la rueda: .......ccoocevvevvrrvcvrnnnnnne. mm

INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICA-
CIA MEDIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO
DE LA PROPULSION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR

Categoria y subcategoria del motor (7): ....oceoveereeeecrreneees
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6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.1.

6.2.8.
6.2.8.1.

6.2.8.3.

6.3.2.1.

6.3.2.1.2.

6.3.2.2.

6.3.2.2.2.

6.3.6.4.

9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.4.1.

9.4.2.

9.4.3.

9.43.1.

9.43.1.1.

9.5.

10.
10.1.
10.1.1.

10.1.2

10.1.3.

Ciclo de combustion: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de
dos tiempos/rotativo/otros (especificar) (4): ......................

Tipo de encendido: encendido por compresion/encendido
por chispa (*)

Numero de cilindros: ... y configuracion (*°):

Combustible

Tipo de combUSHDIE (7): .oeereeeereeereerreeesresesseresesseses s

Lista de otros combustibles, mezclas de combustibles o
emulsiones que el motor puede utilizar declarados por el
fabricante de conformidad con el punto 1.4 del anexo I
del Reglamento Delegado (UE) 2017/654 (indicar la re-
ferencia a la norma o especificacion reconocidas): ........

Régimen nominal declarado: ... rpm
Potencia neta nominal declarada: ... kW
Régimen de potencia maxima: ... rpm
Potencia neta maxima: ... kW

Volumen desplazado total del motor: ... cm®

DISPOSITIVOS  DE ~ ALMACENAMIENTO  DE
ENERGIA ('

Descripcion: bateria/condensador/volante de inercia/gene-
rador (4)

Numero de identificacion: .........cccccccvvcerrerrercnnescnerennens
Tipo de par electroquimiCo: .....c.cocovererrercrrererereeccrerenes
Energia almacenada

En el caso de una bateria, tension: ... y capacidad: ... Ah
en 2h

Condensador: ... J
Volante de inercia / Generador (*): ..oooooeeeeerereererernens J
Momento de inercia del volante de inercia: ........ kg m”

Momento de inercia adicional si no estd metida ninguna
MATCRAT .o kg m”

Cargador: a bordo / externo / sin cargador (*)

NIVEL SONORO EXTERNO
Nivel sonoro externo declarado por el fabricante

Vehiculo en movimiento: ... dB(A)

Vehiculo parado: ... dB(A)

A una velocidad del motor de: ... min™
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10.2.

10.3.
10.3.1.

10.3.2.
10.3.2.1.

10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.3.
10.3.3.1.

10.3.3.2.

10.3.3.3.

10.4.
10.4.1.

10.4.2.

10.4.3.

10.4.4.

10.4.4.1.

10.4.5.

10.4.6.

10.4.7.

10.5.

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema de
escape (en particular el sistema de admision de aire y los
dispositivos para controlar el ruido y las emisiones del
tUDO dE ©SCAPE): evvveeirreiriereniereirieseeereretrese st e s seseosenas

Sistema de admision de aire

Descripcion del colector de admision (adjuntar dibujos o
fotografias) (10): ...................................................................

Filtro de aire

Fotografias 0 dibujos: .......cecvevererenenmienininiiniceeereeenenes

PO ettt ettt sttt st bbbt

Silenciador de admision

Fotografias 0 dibujos: ......ccoecirieieniceeienieeiieeiieeieieeena e

TIPO: ettt ettt

Sistema de escape

Descripcion o dibujo del colector de escape ('%): .........

Descripcion o dibujo de los elementos del sistema de
escape que no forman parte del motor: .....c.ccceveeveveennee.

Contrapresion de escape maxima admisible a la veloci-
dad del motor asignada y a plena carga: ................. kPa

Tipo y marcado de los dispositivos de reduccion del
TUIdO del ESCAPE: viireivirirririririereseeererrsereeseeresseesresesnons

Dispositivo de reduccion del ruido del escape con mate-
riales fibrosos: si/no (4)

Volumen del sistema de escape: ... dm’

Ubicacion de la salida del escape: ......ccoeevveverenivvrnnnens

Medidas adicionales adoptadas para reducir el ruido en el
compartimento del motor y en el motor, en relaciéon con
el ruido exterior (€N SU CAS0): ..cceceererreererreerrereeerreeeanes

Detalles de otros dispositivos no relacionados con el
motor destinados a reducir el ruido (si no estan incluidos
€N OITOS PUNLOS): .eererrereerserereeruereereereeseeseeseeseeseesessensesssnasnnes
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11.

11.2.
11.2.1.

11.2.2.

11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.

11.2.6.

11.2.7.

11.2.8.

11.3.
11.3.1.

11.3.2.

TREN DE TRANSMISION Y CONTROL ('?)

Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de
transmision del vehiculo y de su sistema de control (sis-
tema de cambio de la relacion de transmision, mando del
embrague o cualquier otro elemento del tren de trans-
mision): ...

Transmision

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema o los
sistemas de cambio de la relacién de transmision y su
control: ...

Diagrama o dibujo de la transmision de potencia: ...

Tipo de transmision de potencia: Marcha (incluidos los
engranajes  epicicloidales)/cadena/hidrostética/eléctrica/
otro tipo (*) (en este Gltimo caso, especificar: ...)

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): .....ccovcvrevveivrvrvrerrerereeeereereeeseeeens

Ubicacion con respecto al MOtOr: ...eeeeervevrereerervererenenes
Método de coNtrol: .....c.ccvirirercreecneirercrnceneecee e

Caja de transferencia: con/sin (%)

Tipo de sistema de cambio de la relacion de transmision:
mecanico (cambio de marcha)/embrague doble (cambio
de marcha)/semiautomatico (cambio de marcha)/automa-
tico (cambio de marcha)/transmision variable continua/
hidrostatica/no aplicable/otro tipo (4) (en este ultimo
caso, especificar: ...)

Embrague (de haberlo):
Breve descripcion y dibujo esquematico del embrague y
su sistema de control:

Conversion de par MAXIMA: .....coeeeeveeersreeeerreeersreeeseesereenes

Relaciones de transmision

Marcha

Relaciones internas Relaciones de

Relaciones internas

de la caja de
cambios (relaciones
entre las
revoluciones del
motor y las
revoluciones del
arbol secundario de
la caja de cambios)

de la caja de

transferencia
(relaciones entre
las revoluciones
del motor y las
revoluciones del

arbol secundario de
la caja de
transferencia)

transmision finales
(relaciones entre
las revoluciones
del arbol
secundario de la
caja de cambios y
las revoluciones de
las ruedas
motrices)

Relaciones
totales de
transmision

Relacion
(velocidad del
motor-velocidad
del vehiculo)
unicamente en el
caso de transmision
manual

Méxima para
TVC (*)

1
2
3
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Marcha

Relaciones internas
de la caja de
cambios (relaciones
entre las
revoluciones del
motor y las
revoluciones del
arbol secundario de

Relaciones internas
de la caja de
transferencia

(relaciones entre
las revoluciones
del motor y las
revoluciones del
arbol secundario de
la caja de

Relaciones de
transmision finales
(relaciones entre
las revoluciones
del arbol
secundario de la
caja de cambios y
las revoluciones de
las ruedas

la caja de cambios)

transferencia) motrices)

Relaciones
totales de
transmision

Relacion
(velocidad del
motor-velocidad
del vehiculo)
Unicamente en el
caso de transmision
manual

Minima para
TVC (*)

Marcha atras

1

(*) Transmision variable continua

11.5.
11.5.1.

12.

12.1.

12.2.

12.2.1.

12.2.2.

12.3.

12.3.1

12.3.2.

12.4.

12.5.

13.
13.1.

13.2.

Bloqueo del diferencial

Bloqueo del diferencial: si/no/opcional (*)

INFORMACION SOBRE LA SEGURIDAD FUN-
CIONAL

REGULADORES DE LA PROPULSION O EL TREN
DE TRANSMISION

Numero de reguladores de la velocidad: ......c..cocceenneeenns
Punto de corte nominal n° 1: .....ccovevvrerrcnnrrereennnnns

Velocidad de giro del motor/motor eléctrico/tren de trans-
misién a la que comienza el corte con carga: ... min '

Velocidad de giro méaxima con la carga minima del
motor: ... min_

Punto de corte nominal n° 2: ....cccccoeveeceveriveeeerererere e

Velocidad de giro del motor/motor eléctrico/tren de trans-
misién a la que comienza el corte con carga (*): ... min'

Velocidad de giro maxima con la carga minima del mo-
-1

tor: ... min

Finalidad declarada de los reguladores: limitacion de la
velocidad maxima del vehiculo por construccion/limita-
cion de la potencia maxima/proteccion contra el exceso
de velocidad del MOtOr (*): ..vveeveeeoeeeeeeeereseeeeeessesenes

Los limitadores de velocidad ajustables cumplen los re-
quisitos aplicables a los vehiculos de las categorias N2 y
N3 que se establecen en los puntos 1 y 2, la parte II,
punto 13.2, la parte III, puntos 21.2 y 21.3, el anexo 5,
punto 1, y el anexo 6 del Reglamento n® 89 de la CEPE
(DO L 158 de 19.6.2007, p. 1), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

DIRECCION

Diagrama esquematico de los ejes de direccion que
muestre la geometria de la direccion: .......c.cceceeeeecnienene.

Categorfa de direccion: manual/asistida/servo/diferencial (*)
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13.3.
13.3.1.

13.3.2.

13.3.2.1.

13.3.3.

13.3.3.1.

13.3.4.

13.3.5.

13.3.6.

13.3.7.

13.4.

13.4.1.

13.4.2.

13.5.

13.5.1

13.5.2

13.5.3.

13.5.3.1.

13.6.

13.6.1.

13.6.2.

Transmision y mando de la direcciéon

Configuracion de la transmision de la direccion (especi-
ficar delantera y trasera, si procede): ......cccocecceverereenne.

Union con las ruedas (incluidos medios no mecanicos;
especificar delantera y trasera, si procede): .....c.cccoceveue.

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): .......ccecvenrerenieenirecne s

Método de asistencia (de haberla): .......ccccovevreevrcrnennne.
Meétodo y diagrama de funcionamiento, marcas y tipos: ........

Diagrama del equipo de direccién en su conjunto, que
muestre la ubicacion en el vehiculo de los diversos dis-
positivos que afecten al comportamiento de la direccion:

Intervalo y método de ajuste de los mandos de la direc-
CIOML crvisieivercrenisirniennstesinr sttt sissas et sesessnsesasssssssons

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): ......ccocceinceninieiiiiiiee e

Angulo maximo de giro de las ruedas (si estan ins-
taladas):

A la derecha: ... grados. = Numero de vueltas de vo-
lante: ...
A la izquierda: ... grados.  Numero de vueltas de vo-
lante: ...

Radio de giro minimo (sin frenos) (42):

A la derecha: ... mm
A la izquierda: ... mm
Método de asistencia (de haberla): .......cccccoevriciennnennnne.

Método y diagrama de funcionamiento, marcas y tipos:

Direccion de los vehiculos rapidos (indice de veloci-
dad «b») de la categoria T

Se cumplen los requisitos conforme a los puntos 2, 5y 6
y de los anexos 4 y 6 del Reglamento n° 79 de la CEPE
(DO L 137 de 27.5.2008, p. 25), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos relativos al esfuerzo sobre el
mando de direccion establecidos en el punto 6 del Re-
glamento n° 79 de la CEPE (DO L 137 de 27.5.2008,
p- 25) para los vehiculos de la categoria N2, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)
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13.6.3.

13.7.

13.7.1.

14.

14.1.
14.1.1.

14.1.2.

14.1.3.

14.1.4.

14.1.5.

14.1.6.

14.1.7.

14.1.8.

14.2.
14.2.1.

14.2.2.

14.3.
14.3.1.

14.3.2.

14.4.
14.4.1.

14.4.2.

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
10998:2008, Amd.1 2014 (Tractores agricolas. Requisi-
tos relativos a la direccion), y en la ficha de caracteris-
ticas se incluye la documentacion pertinente: si/no/no
procede (*)

Sistemas electronicos de control del vehiculo comple-
jos que afectan a la funcién de direccién

Los sistemas electronicos de control complejos que afec-
tan a la funcion de direccion cumplen los requisitos
conforme al anexo 6 del Reglamento n° 79 de la
CEPE (DO L 137 de 27.5.2008, p. 25), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
simo (%)

INDICADOR DE VELOCIDAD, CUENTAKILOME-
TROS, TAQUIMETRO Y CUENTAHORAS
Indicador de velocidad

Fotografias o dibujos del sistema completo: ...................
Intervalo de velocidades del vehiculo indicadas: ............

Tolerancia del mecanismo de medicion del indicador de
D72 (0103 T F T RO

Constante técnica del indicador de velocidad: ................

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSMISION: ....cciiriiieriiiinici s

Relacion global de transmision del mecanismo de trans-
TSIONT ettt eb st ss s

Diseno del limbo del instrumento o de otras formas de
LECLULA: wicvieieieieieieeee e e e st e et e e et e s sesae b e s e saeseenesennsanes

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
TEOMICOS] wrvrerrvretreeeeseucurareeseseressereress s st nssssaeasaessasaesesennasecs

Cuentakilometros

Tolerancia del mecanismo de medicion del cuentakilo-
INELTOS. wruviverereeereeereeseressesesessesessesesssesessesesnsesessesesesesesnsseses

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSMISION: ....eecccererrruereieceneeeeieteie st eeeeseae st ae et eeeaes

Taquimetro

Tolerancia del mecanismo de medicion del taquimetro:

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSMISION: ....ocorecrerrerereecrermeerecrenrierennenreeneereseenenseesennans

Cuentahoras

Tolerancia del mecanismo de medicion del cuentahoras:

Método de funcionamiento y descripcion del mecanismo
de tranSMISION: ..o.ecrcererreueeeeerceeereeuenreerenneeseesenreereenesneanenaes
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15.
15.1.

15.2.

15.3.

16.

16.1.
16.1.1.

16.1.2.

16.2.
16.2.1.

16.2.2.

16.3.
16.3.1.

16.3.2.

17.
17.1.

17.2.

17.2.1.

CAMPO DE VISION

Dibujos o fotografias que muestren la ubicacion de los
distintos componentes en el campo de vision de
180° hacia delante: .........ocereoeueercerueereseeereseeereseencseenenes

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-1:2013 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 1: campo de vision
hacia delante), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-2:2014 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 2: campo de vision
hacia los lados y hacia atras), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacién pertinente: si/no (4)

LIMPIAPARABRISAS, LAVAPARABRISAS, DESES-
CARCHADO Y DESEMPANADO

Limpiaparabrisas

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-1:2013 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 1: campo de vision
hacia delante), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacion pertinente: si/no (*)

Como alternativa al punto 16.1.1, proporcionar una des-
cripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos) e
indicar el nimero y la cadencia de funcionamiento: .....

Lavaparabrisas

Descripcion  técnica detallada (con fotografias o
AIDUJOS): ettt ettt sttt

Capacidad del deposito: ... 1

Desescarchado y desempaifiado

Descripcion  técnica detallada (con fotografias o
AIDUJOS): ettt sttt ettt ettt

Consumo eléctrico maximo: ... kW

ACRISTALAMIENTO

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 43
de la CEPE (DO L 42 de 12.2.2014, p. 1), y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
HNENLE: ot

Como alternativa al punto 17.1, facilitar la siguiente
informacion:

Informacién para la rapida identificacion del punto de
referencia de los ojos del conductor (*°): wooveeeeonenn.
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17.2.2.

17.2.3.
17.2.3.1.

17.2.3.2.

17.2.3.3.

17.2.3.4.

17.2.3.5.

17.2.3.5.1.

17.2.3.5.2.

17.2.3.5.3.

17.2.3.5.4.

17.2.3.5.5.

17.2.3.5.6.

17.2.3.6.

17.2.4.
17.2.4.1.

17.2.4.2.

17.2.4.3.

En el caso de acristalamientos distintos del parabrisas,
dibujos en un formato no mayor de A4 o plegados en
este formato, que muestren:

— la superficie maxima,

— el angulo mas pequefio entre dos lados adyacentes de
la luna, y

— la altura maxima de segmento, si procede.

Parabrisas:

Materiales Utilizados: ......cocevceeeieiricreneneiiee e
Método de MONLAJE: ..coveeeveueicreuieereee et
Angulos de inclinacién: ... grados.

Accesorios del parabrisas y posicion en que estan ins-
talados, junto con una breve descripcion de los posibles
componentes eléctricos 0 electrOnicos: .......c.ccoceeveerrveeennes

Dibujo a escala 1:10 y diagramas de los parabrisas y de
su instalacion en el tractor lo bastante detallados para
poder apreciar:

la posicion del parabrisas en relacion con el punto de
referencia de los ojos del conductor (°°);

el angulo de inclinacion del parabrisas;

la posicion y el tamafio de la zona en la que se verifican
las cualidades opticas y, en su caso, la superficie some-
tida a endurecimiento diferencial;

la superficie desarrollada del parabrisas;
la altura maxima de segmento del parabrisas;

la curvatura del parabrisas (Unicamente con fines de
agrupamiento de los parabrisas);

en el caso de acristalamiento doble, dibujos en un for-
mato no mayor de A4 o plegados en este formato que
muestren, ademas de la informacion mencionada en el
punto 17.2.2:

— el tipo de cada una de las lunas constitutivas,

— el tipo de unién (organica, vidrio-vidrio o
vidrio-metal),

— el espesor nominal del espacio comprendido entre las
dos lunas.

Ventanas

UDICACION: cuveevieveeerieeieieieie e e e esresestaseasaesassessessssesseasens
Materiales Utilizados: .......coeeeeeeeeieeieeieeieciecie et

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos) del mecanismo elevalunas: ..........
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17.2.5.

17.2.5.1.

17.2.5.2.

17.2.5.3.

17.2.6.

17.2.6.1.

17.2.6.2.

17.2.6.3.

18.
18.1.

18.2.

1.8.3.

18.4.

18.5.

18.6.

18.7

18.8.

18.9.
18.9.1.

18.9.2.

19.

19.1.

Acristalamiento del techo movil

UDBICACION: .ueeureeeeeesieuieeieieie e e s e be e seeseeeasessessessessaseasens
Materiales UtiliZados: .....ccoceveerercerinrierieresese e erecnesneans

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos) del mecanismo de apertura del
acristalamiento del techo: .......cccovvrvennevenicinecinecerce,

Otras lunas

UDICACION: .veeereeeeerieeieieeeee e resresessessesteenessessessessesssssansens
Materiales UtiliZados: .....cccceveeveererierienienene s reeereereerecnesneans

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos) del mecanismo de apertura de las
demas TUNAS: ..cc.ceerucueeiriiriee ettt

RETROVISORES

Numero y clases de eSPEjos: ...ccoeeveeercerercrereerecereererenenns

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 46
de la CEPE (DO L 177 de 10.7.2010, p. 211), y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no/no procede (4)

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 81
de la CEPE (DO L 185 de 13.7.2012, p. 1), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)

Dibujos para la identificacion del espejo, que muestren su
posicion con respecto a la estructura del vehiculo: .............

Informacion detallada del sistema de fijacion al vehiculo,
con indicacion de la parte de la estructura a la que esté
FIAA0: e s

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos del sistema de ajuste: ......c.ceccceeereereserecicnineenenes

Descripcion técnica del sistema de desescarchado y de-
sempafiado de 10S ESPEJOS: ..c.ourcirerrririrsiririerireaereeeeeseeneens

Equipos opcionales que pueden restringir el campo de
ViSION hacia atrds: .......ccocemvecrererimnencnnemrenenremsensenseesenenes

Campo de vision de los retrovisores de la clase II

Se ajusta al punto 5.1 del anexo IX del Reglamento
Delegado (UE) 2015/208: si/no (*)

Como alternativa al punto 18.9.1, se cumplen los requi-
sitos conforme a la norma ISO 5721-2:2014 (Tractores
agricolas. Requisitos, procedimientos de ensayo y crite-
rios de aceptacion relativos al campo de vision del ope-
rador. Parte 2: campo de vision hacia los lados y hacia
atrds), y en la ficha de caracteristicas se incluye la do-
cumentacién pertinente: si/no (*)

DISPOSITIVOS DE VISION INDIRECTA DISTINTOS
DE LOS RETROVISORES (OPCIONAL)

Tipo y caracteristicas (por ejemplo, descripcién completa
del diSPOSItIVO): .eeveiireeieieiieetre et
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19.2.

19.3.

19.4.

20.
20.1.

21.

21.1.

21.2.

21.3.

21.4.

21.4.1.

21.4.2.

21.43.

21.44.

21.5.

En el caso de un dispositivo con camara y monitor,
distancia de deteccion (mm), contraste, intervalo de lu-
minancia, correccion de reflejos, funcionamiento de los
dispositivos de visualizacion (blanco y negro o color (%)),
frecuencia de repeticion de la imagen y amplitud de
luminancia del monitor (4): ................................................

Dibujos suficientemente detallados para identificar el dis-
positivo completo, incluidas las instrucciones de instala-
CIOME ittt eteactte ettt r bbb et eb bbbt

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
5721-2:2014 (Tractores agricolas. Requisitos, procedi-
mientos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al
campo de vision del operador. Parte 2: campo de vision
hacia los lados y hacia atras), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

SISTEMAS DE INFORMACION DEL CONDUCTOR

Se cumplen los requisitos conforme al anexo B de la
norma ISO 15077:2008 (Tractores y maquinas autopro-
pulsadas para la agricultura. Mandos del operador. Fuer-
zas de accionamiento, desplazamiento, ubicacion y mé-
todo de funcionamiento) relativos a los mandos del ope-
rador asociados a terminales virtuales, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
simo (%)

INSTALACION DE DISPOSITIVOS DE ALUM-
BRADO Y SENALIZACION LUMINOSA, INCLUI-
DOS EL ENCENDIDO Y APAGADO AUTOMATI-
COS DEL ALUMBRADO

Lista de todos los dispositivos (citar nimero, marcas,
tipo, marcas de homologacion de tipo de los componen-
tes, intensidad maxima de las luces de carretera, color y
testigo correspondiente); la lista podra incluir varios tipos
de dispositivos para cada funcion; ademas, en ella podra
afladirse, con respecto a cada funcion, la anotacion «o
dispositivos eqUIVAIENLES»: ...cccccrveierrerieieieiieee e

Un diagrama de la instalacion de alumbrado y sefaliza-
cién en su conjunto, que muestre la ubicacion de los
diversos dispositivos en el vehiculo: .......c.ccovcrnninenne.

Bosquejos acotados del exterior del vehiculo, que mues-
tren la ubicacién de los dispositivos de alumbrado y
sefializacion luminosa, su nimero y el color de las luces:

Con respecto a cada luz y cada reflector, facilitar la
informacion siguiente:

Dibujo que muestre la extension de la superficie ilumi-
NANLE. cvieiiiieiiecteeeie e e

Método utilizado para definir la superficie aparente: .....
Eje de referencia y centro de referencia: .........ccoceoeeueneeee.

Método de funcionamiento de los faros escamoteables:

Descripcion o dibujo y tipo del dispositivo regulador de
los faros (automatico, de regulacion manual gradual, de
regulacion manual continua, etc.) (*): ovveveeereverrreererennns
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21.5.1. MaAndo: ..o s
21.5.2. Marcas de referencia: ......oooceveverereereeneercrerenseeresnesssencas
21.5.3. Marcas asignadas a las condiciones de carga: ................
21.6. En el caso de los vehiculos de las categorias R y S,

descripcion de la toma de corriente para la alimentacion
de los dispositivos de alumbrado y sefializacion lumino-
SAL eurererenrurseerrtaean sttt b et e b et s e Rt ne et see s e b naraas

21.7. Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos utilizados en el sistema de alumbrado y el sis-
tema de sefializacion lUMInOSa: ........cccceveeernrcrnrerieseneens

22. PROTECCION DE LOS OCUPANTES DEL VEHICU-
LO, INCLUIDOS EL ACONDICIONAMIENTO INTE-
RIOR Y OTROS ELEMENTOS DE PROTECCION
CONTRA LA INTEMPERIE

22.1. Carroceria

22.1.1. Materiales utilizados y métodos de fabricacion: .............
22.2. Tasa de combustion del material de la cabina
22.2.1. La tasa de combustion no excede del valor maximo de

150 mm/min, de acuerdo con los requisitos conforme a
la norma ISO 3795:1989 (Vehiculos de carretera y trac-
tores y maquinas para agricultura y silvicultura. Deter-
minacion de las caracteristicas de combustion de los ma-
teriales del interior), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

22.3. Proteccion interior de los ocupantes

22.3.1. Fotografias, dibujos o despiece del acondicionamiento
interior, que muestren las partes del habitaculo y los
materiales utilizados (a excepcion de los retrovisores in-
teriores), la disposicion de los mandos, los asientos y la
parte posterior de estos, los reposacabezas, el techo, el
techo movil, las puertas, las manivelas elevalunas y otros
accesorios N0 especificados: ......ccccrvcerreereenenecincnenenes

22.3.2. En el caso de vehiculos equipados con volante y asientos
corridos o asientos anatdmicos en mas de una fila, el
entorno de los asientos de pasajeros traseros, si se ins-
talan, cumple los requisitos del anexo XVII del Regla-
mento Delegado (UE) n° 3/2014 de la Comision (1):

si/no (%)
22.4. Apoyacabezas
22.4.1. Instalados: si/no (*)
22.42. Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 25

de la CEPE (DO L 215 de 14.8.2010, p. 1), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/mo (%)

(") Reglamento Delegado (UE) n° 3/2014 de la Comision, de 24 de octubre de 2013, que

complementa el Reglamento (UE) n® 168/2013 del Parlamento Europeo y del Consejo
relativo a los requisitos de seguridad funcional para la homologacion de los vehiculos de
dos o tres ruedas y los cuatriciclos (DO L 7 de 10.1.2014, p. 1).
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22.43.

22.4.4.

22.4.5.

22.4.5.1.

22.4.5.2.

22.5.
22.5.1.

22.6.
22.6.1.

22.6.2.

23.
23.1.

23.2.

23.3.

24.
24.1.

Tipo: integrado/extraible/separado (*)

Descripcion detallada del apoyacabezas en la que se es-
pecifique, en particular, el tipo de material o materiales
de relleno y, en su caso, la ubicacion y las especifica-
ciones de las abrazaderas y las piezas de anclaje para el
tipo de asiento cuya homologacion se solicita: ...............

En el caso de los apoyacabezas «separadosy:

Descripcion detallada de la zona estructural en la que va
a fijarse el apoyacabezas:

Dibujos a escala de las partes caracteristicas de la estruc-
tura y el apoyacabezas: ........cccceecrerirenenieiieinierine e

Reposapiés

Fotografias o dibujos del espacio de maniobra que mues-
tren el numero, la ubicacion y las dimensiones reales de
10S TEPOSAPIES: ..vevervevireririeeieriisre sttt sresensssanenes

Otros elementos de proteccion contra la intemperie

Descripcion (con fotografias y dibujos): .......cccecevceeeene.

Dimensiones interiores y exteriores: ... mm X ... mm X
. mm X... mm X ... mm X ... mm

EXTERIOR DEL VEHICULO Y SUS ACCESORIOS

Disposicién general (dibujo o fotografias acompafiados,
si es necesario, de datos dimensionales o de texto) en la
que se indique la ubicacion de las secciones anadidas, y
vistas de las partes de la superficie exterior que puedan
considerarse fundamentales con respecto a los salientes
exteriores, por ejemplo, en su caso: parachoques, linea
de suelo, montantes de puertas y ventanas, rejillas de
toma de aire, rejilla del radiador, limpiaparabrisas, vier-
teaguas, manillas, correderas, trampillas, bisagras y cie-
rres de puertas, ganchos, anillos, manivelas, elementos
decorativos, simbolos, emblemas y huecos, y cualquier
otra parte de la superficie exterior que pueda conside-
rarse fundamental en relacion con el riesgo de que una
persona sufra lesiones corporales al ser golpeada o ro-
zada por la superficie exterior en caso de colision, o en
relacién con la gravedad de esas lesiones (por ejemplo,
los equipos de alumbrado): ......ccccevevierencnnincerincerene

Descripcion detallada del vehiculo, con fotografias o di-
bujos, por lo que respecta a la estructura, las dimensio-
nes, las lineas de referencia pertinentes y los materiales
constitutivos de la parte delantera (interior y exterior),
incluida informacion de todo sistema de proteccion ac-
tiva de peatones instalado: .......cccccvrcrcrinncnnncnneseneneneens

Dibujo de la linea del suelo: .......ccoocoererrrrcrnrreccncncnnen.

COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas
eléctricos o electronicos o SCE, estilos de carroceria (%),
variaciones del material de la carroceria, disposiciones
generales del cableado, variaciones del motor, versiones
de conduccion por la izquierda o por la derecha y ver-
siones de batalla: ......cccererenrcereinieecesenrreeetrerenenneseneerenens
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24.2.

24.3.

24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.43.

24.4.4.

25.
25.1.

25.2.

25.3.

25.4.

25.5.

25.5.1.

25.5.2.

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 10
de la CEPE (DO L 254 de 20.9.2012, p. 1), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no (%)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
14982:1998 (Maquinaria agricola y forestal. Compatibi-
lidad electromagnética. Métodos de ensayo y criterios de
aceptacion), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (*)

Como alternativa a los puntos 24.2 o 24.3, facilitar la
siguiente informacion:

Descripcion y dibujos o fotografias de las formas y los
materiales de la parte de la carroceria que conforma el
compartimento del motor y de las partes adyacentes del
habItACULO: <oeeescrcniric e

Dibujos o fotografias de la ubicacion de los componentes
metélicos que se alojan en el compartimento del motor
(por ejemplo, aparatos de calefaccion, rueda de repuesto,
filtro del aire, mecanismo de direccion, etc.): .........coeeenn.

Cuadro o dibujo del equipo de control de las interferen-
cias radioClECtIiCaS: ..ovireurorrermerrerserrrrerremseserransereenerssesennas

Indicacion del valor nominal de la resistencia en co-
rriente continua y, en el caso de cables de encendido
resistivos, indicacion de su resistencia nominal por me-
L2 DTN

AVISADORES ACUSTICOS

El avisador actstico es objeto de una homologacion de
tipo de componente concedida con arreglo a los requisi-
tos aplicables a los vehiculos de la categoria N estable-
cidos en el Reglamento n°® 28 de la CEPE (DO L 323 de
6.12.2011, p. 33), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (4)

Descripcion sinoptica de los dispositivos utilizados: ......

Dibujos que muestren la ubicacion de los avisadores
acusticos en relacion con la estructura del vehiculo: .....

Precisiones relativas al modo de fijacion, con indicacion
de la parte de la estructura del vehiculo donde van fija-
dos los avisadores acUStiCOS: .......ccciviniiiiniieiiiiiiiiiens

Diagrama del circuito eléctrico/neumatico: .............cceeeee.

- . - . 4
Tension: corriente alterna/corriente continua (*)

Tension o presion de aire asignadas: .......... V / kPa (%)
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25.6.

26.

26.1.

26.2.

26.3.

26.4.

26.4.1.

26.4.2.

26.4.3.

26.4.4.

26.5.

26.5.1.

26.5.2.

27.

27.1.

27.1.1.

Dibujo del dispositivo de montaje: ......iiinisisisenines

SISTEMA DE CALEFACCION Y AIRE ACONDICIO-
NADO

El sistema de calefaccion se ha ensayado de acuerdo con
el apartado 8 de la norma ISO 14269-2:1997 (Tractores
y maquinas autopropulsadas para la agricultura y la sil-
vicultura. Condiciones ambientales en la cabina del ope-
rador. Parte 2: Método de ensayo y prestaciones de la
calefaccion, la ventilacion y el aire acondicionado), y en
la ficha de caracteristicas se incluyen las actas de ensayo:
si/no/no procede A

El sistema de aire acondicionado se ha ensayado de
acuerdo con el apartado 9 de la norma ISO 14269-
2:1997 (Tractores y maquinas autopropulsadas para la
agricultura y la silvicultura. Condiciones ambientales en
la cabina del operador. Parte 2: Método de ensayo y
prestaciones de la calefaccion, la ventilacion y el aire
acondicionado), y en la ficha de caracteristicas se inclu-
yen las actas de ensayo: si/no/no procede (*)

Como alternativa a los puntos 26.1 a 26.2, se cumplen
los requisitos conforme al Reglamento n° 122 de la
CEPE (DO L 164 de 30.6.2010, p. 231) aplicables a
los vehiculos de la categoria N, y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

Sistema de calefaccion

Dibujo general del sistema de calefaccion, con indicacion
de su ubicacion en el vehiculo (y de la disposicion de los
dispositivos de amortiguacion de ruidos [incluida la ubi-
cacion de los puntos de transmision del calor]): ............

Dibujo general del cambiador de calor empleado en sis-
temas que utilicen el calor de los gases de escape, o de
las partes donde tenga lugar la transmision del calor (en
el caso de sistemas de calefaccion que utilizan el calor
suministrado por el aire de refrigeracion del motor): ....

Seccion del cambiador de calor o de las partes en las que
se produce la transmision del calor, con indicacion del
espesor de la pared, de los materiales utilizados y de las
caracteristicas de su SUPErfiCie: .......ccerevvnreeecenrcrenenes

Especificaciones de otros componentes esenciales del sis-
tema de calefaccion, como el ventilador, en lo que se
refiere a su método de fabricacion y datos técnicos: .....

Aire acondicionado

Breve descripcion y dibujo esquematico del aire acondi-
cionado y su sistema de control: ........ccccoeverieiinnnciennne.

Gas utilizado como refrigerante en el sistema de aire
AcONAICIONAAO: ..erererrireeeeeeccere ettt

DISPOSITIVOS DE PROTECCION CONTRA LA UTI-
LIZACION NO AUTORIZADA

Vehiculos de las categorias T y C

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n°® 62
de la CEPE (DO L 89 de 27.3.2013, p. 37), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)
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27.1.2.

27.1.3.

27.1.3.1.

27.1.3.2.

27.2.
27.2.1.

27.2.1.1.

28.

28.1.

28.1.1.

28.1.2.

28.1.3.

28.1.4.

28.1.5.

28.1.6.

29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

Se cumplen los requisitos pertinentes prescritos para los
vehiculos de la categoria N2 en el punto 2, el punto 5,
excepto el punto 5.6, y los puntos 6.2 y 6.3 del Regla-
mento n° 18 de la CEPE (DO L 120 de 13.5.2010, p. 29),
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documenta-
cion pertinente: si/no/no procede (*)

Como alternativa a los puntos 27.1.1 o 27.1.2, facilitar la
siguiente informacion:

Descripcion detallada, con fotografias o dibujos, de los
dispositivos de proteccion y de las piezas del vehiculo
que intervienen en su instalacion: .........cccceccceenicenenne.

Lista de los principales componentes de los dispositivos
e PIOLECCION: ..eereiuiiiiieiiirie et ere ettt eanen s

Vehiculos de las categorias Ry S

Descripcion detallada, con fotografias o dibujos, de los
dispositivos de proteccion y de las piezas del vehiculo
que intervienen en su instalacion: .........c...ceeeeeeeneene,

Lista de los principales componentes de los dispositivos
e PIOLECCION: .oteeiuiieiieiiieie et eie ettt aan s

ESPACIO DESTINADO A LA PLACA DE MATRI-
CULA TRASERA

Ubicacion de las placas de matricula (indicar las varian-
tes, si es necesario; pueden utilizarse dibujos, segin pro-
ceda):

Altura del borde superior con respecto a la superficie de
10dAAUIA: .ot mm

Altura del borde inferior con respecto a la superficie de
10dAdUIA: ..o e mm

Distancia de la linea central al plano mediano longitudi-

nal del vehiculo: ... mm
Dimensiones (largo x ancho): ........... mm X ... mm
Inclinacion del plano respecto a la vertical: ....... grados
Angulo de visibilidad en el plano horizontal: .... grados

MASAS DE LASTRE

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos
acotados) de las masas de lastre y de la manera en que se
instalan en el tractor:

Numero de componentes de cada juego: Juego 1: ...
Juego 2: ... Juego ...

Masa de los componentes de cada juego: Juego 1: ... kg
Juego 2: ... kg Juego ... kg

Masa total de cada juego: Juego 1: ... kg Juego 2: ... kg
Juego ... kg
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29.4.

29.4.1.

29.5.

30.
30.1.

30.2.

30.3.

30.4.

30.5.

30.5.1.

30.6.

30.7.

30.7.1.

30.7.2.

30.8.

30.8.1.

30.9.

30.9.1.

31.
31.1.

31.2.

31.3.

31.4.

31.4.1.

31.4.2.

Masa total de las masas de lastre: .......cocooeerrvrvrerennes kg

Materiales y método de fabricacion: ...........cceceeneennenne.

SEGURIDAD DE LOS SISTEMAS ELECTRICOS

Breve descripcion de la instalacion de los componentes
del circuito eléctrico y dibujos o fotografias que mues-
tren la ubicacion de dicha instalacion: ..........c.cevenieene.

Diagrama esquematico de todas las funciones eléctricas
incluidas en el circuito eléctrico: ......ccevereremricrnnnernenc

Tensiones de funcionamiento (V): ....cccccceeevrevrecreceeceeceenns

Descripcion de la proteccion contra los choques eléctri-
COS rererenrurererensusenersenasesessesasessesetesassestassesestassesesetsesesenessenesens

Fusible o cortacircuitos: si/no/opcional (*)
Diagrama que muestre el intervalo de funcionamiento: .........
Configuracion del mazo de cableado eléctrico: ..............

Generador

TIPO: weriiriiiiir e
Potencia asignada: ... VA

Vehiculos completamente eléctricos

Por lo que respecta a los vehiculos completamente eléc-
tricos de las categorias T2, T3, C2 o C3, se cumplen los
requisitos del anexo IV del Reglamento Delegado (UE)
n°® 3/2014 de la Comision, y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacién pertinente: si/no/en la
medida de lo posible (*) (en este Gltimo caso, especifi-

Aislador de la bateria

La bateria se desconecta mediante un sistema electronico,
la llave de encendido, una herramienta comun, un inte-
rruptor u otro medio (*) (en este ultimo caso, especifi-

DEPOSITOS DE COMBUSTIBLE

Dibujo y descripcion técnica de los depositos, con las
conexiones y lineas del sistema de aireacion y ventila-
cion, los cierres, las valvulas y los dispositivos de suje-
CIOM: et n st enenrecs

Dibujo que muestre claramente la ubicacion de los de-
positos en el Vehiculo: .....ccoooeiicieiricicieceeeee e

Dibujo de la pantalla térmica situada entre el depdsito y
el dispositivo de €SCAPE: ...coceeererreririrtriereeeiee e

Depésitos principales de combustible

Capacidad MAXIMA: ..c.oerereeereireeiereee ettt

Materiales Utilizados: .....ccceeeveeveverenene et ieans
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31.4.3.

31.4.4.

31.5.
31.5.1.

31.5.2.

31.5.3.

31.54.

32.
32.1.
32.1.1.

32.1.2.

32.1.3.

32.1.4.

32.1.5.

32.1.5.1.

32.1.5.2.

32.1.6.

32.2.
32.2.1.

32.2.2.

Boca del depoésito de combustible: orificio limitado/eti-
queta (4) ...............................................................................

Medidas de disipacion de cargas (en su caso): .............

Depositos de combustible de reserva

Capacidad MAXIMA: ....coeriiiereriieiiieeiieeie et eiees e
Materiales Utilizados: ......cocoveevevinriveneresiennnieiennereseresseensenes

Boca del deposito de combustible: orificio limitado/eti-
QUETA (1) ovveeeeeeseeseeee s eesseee et ses e sss s s

Medidas de disipacion de cargas (en su caso): .............

PROTECCION LATERAL Y TRASERA
Proteccion lateral

Presencia: si/no/incompleta (*)

Dibujo de las partes del vehiculo relacionadas con la
proteccion lateral, es decir, dibujo del vehiculo o del
chasis que indique la ubicacion y el montaje de los
ejes y dibujo de los elementos de montaje o los acceso-
rios de los dispositivos de proteccion lateral. Si la pro-
teccion lateral se obtiene sin dispositivos especificos, el
dibujo debera mostrar claramente que se respetan las
dimensiones obligatorias: .......c..ceceeervereererereeeeenseneneenes

Dibujo de la linea del suelo en la parte lateral del vehi-
CULO? ittt e mn e et anes

Dibujos de las secciones necesarias a través de la super-
ficie exterior para medir la altura (H) de los salientes de
la superficie exterior de conformidad con el apéndice 1
del anexo XXVII del Reglamento Delegado (UE)
2015/208: eeireieeeurenreieerete ettt ettt

En el caso de dispositivos de proteccion lateral, descrip-
cién completa o dibujo (incluidos los elementos de mon-
taje y los accesorios) o ntimeros de homologacion de
tipo de componente de tales diSpositivos: .........ccccecerenne.

Materiales utilizados: .......cccoeeeeeeieciecieceeciecie e

Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e
instrucciones completas de instalacion, incluidos los re-
quisitos sobre el par de torsion: ...........eecreecernererennene.

Se cumplen los requisitos conforme a los puntos 2y 3 y
las partes I, Il y III del Reglamento n° 73 de la CEPE
(DO L 122 de 8.5.2012, p. 1), y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

Estructura de proteccién trasera

Presencia: si/no/incompleta (*)

Dibujo de las partes del vehiculo relacionadas con la
estructura de proteccion trasera, es decir, dibujo del ve-
hiculo o del chasis que indique la ubicacion y el montaje
del eje trasero mas ancho y dibujo de los elementos de
montaje o accesorios de dicha estructura. Si la estructura
de proteccion trasera no consiste en un dispositivo espe-
cial, el dibujo deberd mostrar claramente que se respetan
las dimensiones exigidas: ........ccceoeeeeerrierenerenreeneerecenenes
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32.2.3.

32.24.

32.2.4.1.

32.2.4.2.

33.
33.1.
33.1.1.

33.1.2.

33.1.3.

33.2.

33.2.1.

33.3.

33.3.1.

33.4.
334.1.

33.4.2.

34.

34.1.

34.2.

3s.
35.1.

Dibujo de la linea del suelo en el extremo trasero del
VEhICULO: wviviviiiiriirii e

En el caso de un dispositivo especial, descripcion com-
pleta o dibujo de tal dispositivo (incluidos los elementos
de montaje y accesorios), o nimero de homologacion de
tipo si estd homologado como unidad técnica indepen-
QIENLE: .o

Materiales UtiliZados: .....cceceveeveermrierercere e eenes

Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e
instrucciones completas de instalacion, incluidos los re-
quisitos sobre el par de torsion: .........occeeecneeeenennne.

PLATAFORMAS DE CARGA
Dimensiones de las plataformas de carga

Longitud de las plataformas de carga: ... mm

Anchura de las plataformas de carga: ... mm

Altura de las plataformas de carga sobre el suelo (47):

. Imm

Capacidad portante segura de las plataformas de carga
declarada por el fabricante: ... kg

Distribucion de estas cargas entre los ejes: ... kg

En el caso de vehiculos de las categorias T y C, plata-
formas separables: si/no/opcional (*)

Descripcion de los dispositivos de fijacion al vehiculo: .........

Estabilidad de la plataforma de carga

Ubicacion del centro de gravedad de las plataformas en
sentido longitudinal, transversal y vertical: .....c.ccoceceueeee.

En el caso de los vehiculos con multiples plataformas de
carga, ubicacion del centro de gravedad del vehiculo con
una o varias plataformas cargadas y sin conductor en
sentido longitudinal, transversal y vertical: .......ccccoceeenc.

DISPOSITIVO DE REMOLQUE DELANTERO (VEHI-
CULOS DE LAS CATEGORIAS T Y C)

Dibujo acotado del dispositivo de remolque delantero y
del dispositivo de SUJECION: .....ccoeeeeereererrecrenrcereenereeees

Con respecto a los vehiculos equipados con una carga
maxima técnicamente admisible no superior a 2 000 kg,
se cumplen los requisitos del Reglamento (UE)
n° 1005/2010 de la Comision (DO L 291 de 9.11.2010,
p. 36), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (%)

NEUMATICOS

De tipo homologado con arreglo al anexo XXX del Re-
glamento Delegado (UE) 2015/208: si/no/no procede (*)
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35.2.

35.3.

35.4.

35.5.

35.6.

35.7.

36.
36.1.
36.1.1.

36.1.2.

36.1.3.

36.2.
36.2.1.

36.2.2.

36.2.3.

37.

37.1.

37.2.

De tipo homologado con arreglo al Reglamento (CE)
n°® 661/2009 del Parlamento Europeo y del Consejo
(DO L 200 de 31.7.2009, p. 1): si/no/no procede (4)

Homologados con arreglo al Reglamento n° 106 de la
CEPE (DO L 257 de 30.9.2010, p. 231): si/no/no pro-
cede (4)

Homologados con arreglo al Reglamento n°® 30 de la CEPE
(DO L 307 de 23.11.2011, p. 1): si/no/no procede (4)

Homologados con arreglo al Reglamento n°® 54 de la CEPE
(DO L 307 de 23.11.2011, p. 2): si/no/no procede (4)

Homologados con arreglo al Reglamento n°® 75 de la CEPE
(DO L 84 de 30.3.2011, p. 46): si/no/no procede (*)

Homologados con arreglo al Reglamento n° 117 de la
CEPE (DO L 307 de 23.11.2011, p. 3): si/no/no procede (*)

SISTEMA ANTIPROYECCION
Guardabarros

Vehiculo equipado con guardabarros: si/no (*)

Breve descripcion del vehiculo con respecto a sus guar-
ADAITOS: cevoeeinrcnrirercrcrecrereere et sesearens

Dibujos detallados de los guardabarros y de su ubicacion
en el vehiculo, que indiquen las dimensiones y tengan
en cuenta los extremos de las combinaciones
TUCdA-NEUMALICO: ..vereruenieiiriricrieetre et st sbeeens

Otros dispositivos antiproyeccién

Presencia: si/no/incompleta (*)

Breve descripcion del vehiculo en cuanto a su sistema anti-
proyeccion y los componentes que lo constituyen: .............

Dibujos detallados del sistema antiproyeccion y de su
ubicacion en el vehiculo, que indiquen las dimensiones
y tengan en cuenta los extremos de las combinaciones
TUEdA-NEUMALICO: ..evevevcririirerecnceerernereee e enenes

TREN DE RODAIJE

(facilitar también la informacion del punto 4.1.2.3)

Fotografias y dibujos acotados de la disposicion del tren
de rodaje y de su instalacion en el vehiculo (incluidos los
elementos interiores de las cadenas de oruga que guian
estas sobre los rodillos y el dibujo exterior de la oruga):

Tipo de material en contacto con la superficie: orugas de
caucho/orugas de acero/zapatas de caucho en las tejas (*)
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37.3.

37.3.1.

37.3.2.

37.4.

37.4.1.

37.4.2.

38.
38.1.

38.1.1.

38.1.2.

38.2.

38.2.1.

38.2.2.

38.3.

Orugas metilicas
Numero de rodillos de oruga que transfieren la carga

directamente a la superficie de rodadura (NR): .....ccc.c....

Superficie exterior de cada zapata (Ap): ..ccceevunaee mm?
Orugas de caucho

Superficie total de los tacos de caucho en contacto con la
calzada (AL): woevererrereree e mm?

Porcentaje de la superficie de tacos con respecto a la
superficie total de la cadena: .........occvoecvrirennccnnene %

ACOPLAMIENTO MECANICO

Fotografias y dibujos acotados del acoplamiento me-
canico, su instalacion en el vehiculo y su acoplamiento
con el dispositivo instalado en el vehiculo remolcado:

Acoplamiento mecénico trasero: si/no (*)

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las
categorias R y S): si/no (4)

Breve descripcion técnica del acoplamiento mecanico
en la que se especifique el tipo de estructura y el
material utilizado

Acoplamiento MECANICO trasero: .....c..ocvroeereerercrerreecrennes

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las
categorias R ¥ S): oot

Acoplamiento mecanico trasero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV del Reglamento Delegado (UE)
2015/208]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o numero de homologacion de tipo (UE):

Carga horizontal maxima/valor D (%) (*): L keg/kAN M | kg kN (M | .. kg/kN (Y
Masa remolcable (T) (*) (**): ... toneladas | ... toneladas | ... toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el .. kg .. kg
punto de acoplamiento (**):
Ubicacion del | Altura sobre el | minima ... mm mm mm
punto de aco- | suelo
plamiento (62): maxima ... mm mm mm
Distancia res- | minima ... mm mm mm
pecto al plano
vertical que | maxima ... mm mm mm

pasa por el cen-
tro del eje
trasero:
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38.4.

38.5.

38.6.

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las
categorias R y S):

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV del Reglamento Delegado (UE)
2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o numero de homologacion de tipo (UE):

Carga horizontal méxima/valor D (*) (*): L kg/AN () | L kg/kN (Y | L kg/kN ()
Masa remolcable (T) (*) (**): ... toneladas | ... toneladas | ... toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el ... kg .. kg
punto de acoplamiento *Y:

Ubicacion del | Altura sobre el | minima ... mm ... mm ... mm
punto de aco- | suelo

plamiento (**): méaxima ... mm ... mm ... mm
Descripcion del acoplamiento mecanico:

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV del Regla-

mento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Carga horizontal méxima / Valor D (*) (*): .. kg/kN (%
Masa remolcable (T) (*) (*): . toneladas
Carga vertical méxima admisible sobre el punto de acoplamiento (S) (**): .. kg

Fotografias y dibujos a escala del dispositivo de acoplamiento. Estos
dibujos deberan mostrar detalladamente, en particular, las dimensiones
exigidas, asi como las medidas para instalar el dispositivo.

Breve descripcion técnica del dispositivo de acoplamiento en la que se
especifique el tipo de estructura y el material utilizado

Tipo de ensayo

Estatico/Dindmico (*)

Marca o numero de homologacion de tipo (UE) de:

— los anillos de barra de traccion, los cabezales de acoplamiento y
dispositivos de acoplamiento similares que se fijaran al acoplamiento
mecanico (en el caso de barras de traccion articuladas o rigidas),

— los acoplamientos mecanicos que se fijaran al bastidor de escalera o
al soporte de enganche del remolque (si se restringe a determinados
tipos):

Homologacion de tipo de componente de un acopla-
miento mecanico concedida conforme al Reglamento
n® 55 de la CEPE (DO L 227 de 28.8.2010, p. 1), y
en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (*)
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39.
39.1.

39.2.

40.
40.1.

40.2.

40.3.

41.
41.1.

41.2.

41.3.

41.4.

41.5.

41.5.1.

41.5.2.

41.6.

41.6.1.

41.6.2.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

41.11.

MECANISMO ELEVADOR DE TRES PUNTOS

Mecanismo elevador de tres puntos: montado en la parte
delantera/montado en la parte trasera/montado en la parte
delantera y en la parte trasera/inexistente (*)

Masa maxima remolcable (*6): ..o, kg

PUNTOS DE ACOPLAMIENTO ADICIONALES

Puntos de acoplamiento adicionales: si/no/opcionales (*)

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos)
y principales objetivos de los puntos de acoplamiento
AAICIONALLS: ..ererrerererrerercrerereerererereeserereseenearerr s e sesennnerens

Carga vertical maxima admisible sobre los puntos de
acoplamiento adicionales: ... kg

INFORMACION SOBRE LA EFICACIA DE FRE-
NADO
SUSPENSION

Breve descripcion y dibujo esquematico de la suspension
y su sistema de control en relacion con cada eje o grupo
de ejes 0 cada rueda: ......ocooveiiiienine e

Dibujo de los sistemas de Suspension: .......c...c.ceeeeveeec
Ajuste del nivel: si/no/opcional (*)

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
EEONICOS: vvirriririisiisirnisien st ss e rass s

., f s . , 4
Suspension neumatica de los ejes motores: si/no (7)

Suspension de los ejes motores equivalente a la suspen-
e - p 4
sion neumatica: si/no (%)

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa
SUSPENAIAA: .eiieeiieieii ettt et

Suspension neumética de los ejes no motores: si/no (%)

Suspension de los ejes no motores equivalente a la sus-
pensioén neumatica: si/no (*)

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa
SUSPENAIAA: ..o

Caracteristicas de los elementos elasticos de la suspen-
sién (diseflo, caracteristicas de los materiales y dimen-
SIONICS): wreurereereereereeseeressessessessesessessassessassessessessessessenseransanens

Vehiculo equipado con suspension hidroneumatica/
hidraulica/neumatica (*): si/no (*)

Estabilizadores: si/no/opcionales (*)
Amortiguadores: si/no/opcionales (%)

Otros dispositivos (de haberlos): ........ccoereveninrecenieeccennne.
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42.
42.1.

42.2.

42.3.

42.4.

42.5.

42.6.

42.6.1.

42.6.2.

42.7.

42.8.

42.8.1.

42.8.2.

42.8.3.

43.

43.1.

43.2.

43.4.

434.1.

4342

43.43.

EJES Y NEUMATICOS

Descripcion (con fotografias y dibujos) de los ejes: ......
Materiales y método de fabricacion: .........c.ccecceveccnnenne.
Marca (SI ProCede): .....ccoecrrierrerererrerirreseeereeeeeseeeeeeeeenes
Tipo (SI ProCede): ..oovvirvevereerriiereeterereeeee st
Masa maxima admisible soportada por los ejes: ....... kg
Dimensiones de los ejes:

Longitud: ... mm

Anchura: ... mm

Conexion de los frenos con los ejes: axial/radial/integra-

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles
para 10s €jes Con frenos: .......ccevcrrrerreerecrrcerescrnresneneens

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos
mas grandes para los ejes con frenos: ........c..ccecveereene.

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles
para 10S €JES MOLOTES: ...ceoveueirveueuirieeeieiesisesesisesasssesanssens

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos
mas grandes para 1os €jes MOtOres: .....c..oeceeerererveresvenens

FRENADO

Breve descripcion de los sistemas de frenado instalados
en €l VERICUIO (37): ovmoeeeeeeemeeeeeeeree e

Especificaciones del vehiculo con respecto a los circuitos
de mando de los conductos de control neumaticos, hi-
draulicos o eléctricos de los sistemas de frenado y lista
de los mensajes y los parametros soportados: ................

Sistemas de frenado

Descripcion del funcionamiento de los sistemas de fre-
nado (incluidas las partes electronicas), diagrama del blo-
que eléctrico, esquema del circuito hidraulico o neuma-
tico (°°):

Dibujo esquematico y esquema de funcionamiento de los
sistemas de frenado (°°): ..o

Lista de componentes de los sistemas de frenado, debi-
damente identificados (°): .ovveerverreeeseeeeeseenresessisesseesnens
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43.4.4.

43.4.5.

43.4.6.

43.4.7.

43.5.
43.5.1.

43.5.2.

43.5.3.

43.6.

43.6.1.

43.6.2.

43.6.2.1.

43.6.2.1.1.

43.6.2.1.2.

43.6.2.2.

43.6.2.2.1.

43.6.2.2.2.

43.7.

43.7.1.

43.7.2.

43.7.2.1.

Explicacion técnica del calculo de los sistemas de fre-
nado (determinacion de la relacion existente entre la
suma de las fuerzas de frenado en la circunferencia de
las ruedas y la fuerza ejercida sobre el mando) (*°): ....

Fuentes de energia exteriores (de haberlas) (caracteristi-
cas, capacidad de los depodsitos de energia, presiones
maxima y minima, manometro y dispositivo de alerta
de presion minima en el tablero de instrumentos, depo-
sitos de vacio y valvula de alimentacion, compresores de
alimentacion, cumplimiento de la reglamentacién sobre
aparatos a presion) (°°):

Sistema de frenado electrénico: si/no/opcional (*)

Numeros de las actas del ensayo de tipo I, de conformi-
dad con el anexo VII del Reglamento Delegado (UE)
2015/68 de la Comision (si procede): ........cccecererervereaennes

Transmision de frenado (en el vehiculo tractor)

Transmision de frenado del sistema de frenado de servi-
cio del vehiculo tractor: mecanica/neumatica/hidraulica/
hidrostatica/sin asistencia eléctrica/con asistencia eléctri-
ca/transmision totalmente eléctrica (%)

Tecnologia de la transmision: neumatica/hidraulica/neu-
matica e hidraulica (*)

Bloqueo de los mandos de frenado derecho e izquierdo:
si/mo (%)
Dispositivos de control del frenado de los vehiculos

remolcados (en el vehiculo tractor)

Tecnologia del sistema de control del frenado de los
vehiculos remolcados: hidraulica/neumatica/eléctrica/nin-

guna ()

Descripcion de los conectores, acoplamientos y disposi-
tivos de seguridad (con dibujos, croquis e identificacion
de las partes electronicas): .....c...coevceeeerierrerceeneeneseennnes
Tipo de conexion neumatica: dos conductos/ninguna (4)
Suministro neumatico a presion (dos conductos): ... kPa

Conductos de control eléctricos: si/no (*)

Tipo de conexion hidraulica: conducto tinico/dos conduc-
tos/ninguna (%)

Suministro hidraulico a presion: conducto unico: ... kPa
dos conductos: ... kPa

Presencia del conector ISO 7638:2003 ('*): si/no (*)

Dispositivos de frenado de los vehiculos remolcados
(en el vehiculo remolcado)

Tecnologia del sistema de control del frenado de los
vehiculos remolcados: hidraulica/neumatica/eléctrica/
inercia/ninguna (*)

Dispositivo de accionamiento de los frenos del vehiculo
remolcado: Tambor/disco/otro (*)

Descripcion y caracteristiCas: .......ceceeveeeeeereeserecesseeserennes
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43.7.3.

43.7.3.1.

43.7.3.1.1.

43.7.3.2.

43.7.3.2.1.

43.A.

43.A.1.

43.A.1.1.

43.A.2.

43.A2.1.

43.A2.2.

43.A2.3.

43.A2.4.

43.A.2.5.

43.A.3.

43.A3.1.

43.A3.1.1.

43.A3.1.2.

43.A.3.1.3.

43.A3.1.3.1.

43.A.3.1.4.

43.A3.1.5.

43.A3.2.

43.A3.2.1.

43.A3.2.2.

43.A3.23.

43.A3.2.4.

43.A325.

43.A3.3.

43.A3.3.1.

43.A3.3.2.

43.A.333.

43.A3.3.4.

Descripcion de los conectores, acoplamientos y disposi-
tivos de seguridad (con dibujos, croquis e identificacion
de las partes electroniCas): .....c.corrrerreeereserereressnueseeneeacs
Tipo de conexién neumitica: dos conductos/ninguna (*)
Conductos de control eléctricos: si/no (4)

Tipo de conexion hidréulica: dos conductos/ninguna (*)
Presencia del conector ISO 7638:2003 ('*): si/no (*)
FICHA DE CARACTERiSTICAS SOBRE EJES Y
FRENADO DEL VEHICULO REMOLCADO RES-

PECTO AL PROCEDIMIENTO ALTERNATIVO DE
TIPO 1'Y TIPO III

Generalidades
Nombre y direccion del fabricante del eje o del vehiculo:

Datos del eje

Identificador del eje: ID1-..c.ccoiiicneniieerccreeeeeeee
Carga del eje ensayado (identificador F): .............. daN

Datos de la rueda y del freno conforme a las figuras 1A

Freno

Informacién general

Marca:

Fabricante (nombre y direccion):

Tipo de freno (por ejemplo, de tambor o de disco):

Variante (por ejemplo, de leva en S, de cufia simple,
etc.):

Identificador del freno: ID2-
Datos del freno conforme a las figuras 2A y 2B:

Datos del freno de tambor

Longitud efectiva del arbol de levas: .........cccceeunee. mm
Tambor de freno

Diametro maximo de la superficie de friccion (limite de
AESZASE) weveuvrrueerreaereeererie sttt mm

Masa declarada: .........coeeeervvcnieeeennncneeseeneeseeee kg

Masa NOMINAL ...coiiiiiriiciieinieeteet et kg
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43.A3.4.

43.A34.1.

43.A34.2.

43.A343.

43.A3.4.4.

43.A.3.45.

43.A.3.4.6.

43.A34.6.1. ...

43.A3.5.

43.A3.5.1.

43.A3.5.2.

43.A.3.5.3.

43.A3.5.4.

43.A3.54.1

43.A3.5.5.

43.A.3.5.6.

43.A.3.5.7.

43.A3.5.8.

43.A3.5.9.

43.A.3.5.9.1.

43.A.3.5.10.

43.A.3.6.

43.A3.6.1.

43.A.3.6.2.

43.A.3.6.3.

43.A.3.6.4.

43.A.3.6.5.

43.A.3.6.6.

43.A.3.6.7.

43.A.3.6.8.

43.A.3.6.9.

43.A.3.6.10.

Forro del freno
Nombre y direccion del fabricante........ccceccvvveveivcrcrnecnne

A o SR

<eeveeeee. Peor caso de fijacion (en caso de que haya
mas de uno):

Datos del freno de disco

Tipo de conexién al eje (axial, radial, integrada, etc.):

Dispositivo de ajuste del freno (externo/integrado):.........
Carrera de accionamiento MAXIMA: ......ceveveerernirenrnens mm
Fuerza maxima de entrada declarada Thppgx: ........ daN
Cmax. = ThAMAX * 1o ¢ oo Nm
Radio de friccion: | PR mm
Longitud de la palanca: le = s mm
Razén entrada-salida (I/e.): 1= e e
Eficiencia mecanica: h =

Fuerza umbral de entrada declarada del freno Thaggec: ..... N

Codec = Thaodec ™ e i Nm
Espesor minimo del disco (limite de desgaste): ..... mm
Datos del disco de freno.......ococeeeinnrcecrineriencniecree e
Descripcion del tipo de diSCO:....oieiniieeiiiinieiieieieieee
Conexion/Montaje en el buje:......coeriiiiininiiiniiiinicnne,
Ventilacion (SI/M0):...eeeveeverrerrerreereriereserereereeseeseesresesenenenns
Masa declarada: .........coceeeervvcnnieeeennncneeeereeeeeee kg
Masa NOMINAL ..ooceeriiirieiireireeereee e kg
Diametro exterior declarado: .........ccocvceeeerevcereurceenns mm
Diametro exterior minimo: .........c.ecceeeveeververeveeeeneenens mm
Diametro interior del anillo de friccion: .................. mm
Anchura del canal de ventilacion (en su caso): ...... mm
Material de DaSe: ......ccoerueureieerrenenieeeire et
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43.A3.7. Datos de las pastillas de freno........cocoeuveeevemverccerrencrenenne
43.A.3.7.1. Nombre y direccion del fabricante:..........cccccecrrerecinrrccnne
43.A.3.7.2. Marca:
43.A3.7.3.  TIPO: ittt
43.A.3.7.4. Identificacion (identificacion del tipo en la placa de las
PASHIIAS) et
43.A.3.7.5. Espesor minimo (limite de desgaste): ......c.cccecerrveneee mm
43.A.3.7.6. Método de fijacion del material de friccion a la placa de
188 PASILLAS: . ecueutieeercrerer et
43.A.3.7.6.1. Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de uno):
Figura 14
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Figura 1B
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Figura 2B
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44,
44.1.

45.

45.1.

45.2.

45.3.

45.4.

45.5.

45.5.1.

45.6.

45.6.1.

45.6.1.1.

45.6.1.2.

45.6.1.3.

45.6.1.4.

45.6.1.5.

INFORMACION SOBRE LA FABRICACION DEL
VEHICULO

CONFORMIDAD DE LA PRODUCCION

Descripcion de los sistemas globales de gestion del ase-
guramiento de la calidad: ........coceiiieniinnnnceceeceee,

ACCESO A LA INFORMACION SOBRE EL SIS-
TEMA DE DIAGNOSTICO A BORDO (DAB) Y SO-
BRE LA REPARACION Y EL MANTENIMIENTO
DEL VEHICULO (*)

Direccion del sitio web principal para acceder a la infor-
macion sobre la reparacion y el mantenimiento del vehi-
CUIO () oottt sos s

En caso de homologacion de tipo multifasica, direccion
del sitio web principal para acceder a la informacion
sobre la reparacion y el mantenimiento del vehiculo de
los fabricantes de fases anteriores (**): ......ccooeeevreerrenenns

Se facilita la informacion pertinente para permitir el de-
sarrollo de los componentes de recambio esenciales para
el correcto funcionamiento del sistema DAB: si/no (%)

Produccion anual a escala mundial de un tipo Yo,

Pruebas de que la informacion sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo se proporciona utilizando
unicamente texto y formatos graficos abiertos o formatos
que pueden visualizarse e imprimirse utilizando progra-
mas de aplicaciones auxiliares estdndar de libre acceso,
faciles de instalar y que funcionan con sistemas operati-
vos de uso comun.

Las palabras clave de los metadatos son conformes con
la norma ISO 15031-2:2010 (Vehiculos de carretera. Co-
municacién entre un vehiculo y un equipo externo para
el diagnostico relativo a las emisiones. Parte 2: directri-
ces sobre términos, definiciones, abreviaciones y acroni-
mos): si/no (%)

Reprogramacion de las unidades de control de con-
formidad con el punto 2.5 del apéndice 1 del anexo V
del Reglamento Delegado (UE) n°® 1322/2014

Reprogramacion de las unidades de control efectuada
con arreglo a:/SAE J2534/TMC RP1210/otro sofiware
no propietario (*) (en este Gltimo caso, especificar: ..... )

Software propietario: si/no (*)

ISO 22900-2 (Vehiculos de carretera. Interfaz de comu-
nicacion modular del vehiculo [MVCI]. Parte 2: Interfaz
de programacion de aplicacion de unidad de datos del
protocolo de diagnéstico [D-PDU API]): si/no ()

SAE J2534 (practica recomendada para la programacion
transferida de los vehiculos): si/no (*)

TMC RPI1210 (API): si/no ()

Otro software no propietario: si/no (*) (en caso afirmati-
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45.6.2.

45.6.3.

45.6.3.1.

45.6.3.2.

45.6.3.3.

45.6.3.4.

45.7.

45.7.1.

45.7.2.

45.7.3.

45.7.4.

45.7.5.

La validacion de la compatibilidad de la aplicacion es-
pecifica del fabricante y las interfaces de comunicacion
del vehiculo se realiza mediante: interfaces de comuni-
cacion del vehiculo desarrolladas de forma independien-
te/préstamo de hardware especial (%)

Comunicacion a bordo y comunicacion entre las unida-
des de control electronico y el servicio de diagnostico
con arreglo a la norma:

SAE J1939-13 (red de control y comunicaciones de da-
tos en serie del vehiculo): si/no (%)

ISO 11783-2 (Tractores y maquinas para agricultura y
silvicultura. Red de control y comunicaciones de datos
en serie): si/no (%)

ISO 15031-3 (Vehiculos de carretera. Comunicacion en-
tre un vehiculo y un equipo externo para el diagndstico
relativo a las emisiones): si/no (%)

ISO 13400-4 (Vehiculos de carretera. Comunicacion de
diagnostico sobre protocolo de internet [DolIP]) (4): si/no (4)

Informacién necesaria para la fabricacién de herra-
mientas de diagnéstico

El fabricante del vehiculo utiliza en sus redes franquicia-
das herramientas de diagnodstico y ensayo de conformi-
dad con las normas ISO 22900-2:2009 (Vehiculos de
carretera. Interfaz de comunicacion modular del vehiculo
[MVCI]. Parte 2: Interfaz de programacion de aplicacion
de unidad de datos del protocolo de diagnéstico [D-PDU
API]) e ISO 22901-2:2011 (Vehiculos de carretera. In-
tercambio de datos de diagnostico abierto [ODX]. Parte
2: datos de diagnostico relacionados con las emisiones):
si/no/mo procede (*) (en este ultimo caso, especificar las
TAZOMIES  1euereruererreureneesersererserstasnesenseserserensenaseaseneesesessesnsnenes )

Los ficheros ODX estan accesibles a los agentes independien-
tes a través del sitio web del fabricante: si/no/no procede (*)

La informacion sobre el protocolo de comunicacion segiin
establece el punto 1.1 del apéndice 2 del anexo V del Re-
glamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision esta
disponible a través de los sitios web de informacion sobre
reparaciones del fabricante: si/no/no procede (*) (en este

La informacion necesaria para el ensayo y el diagnostico de
los componentes monitorizados por el sistema DAB segiin
establece el punto 1.2 del apéndice 2 del anexo V del Re-
glamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision esta
disponible a través de los sitios web de informacion sobre
reparaciones del fabricante: si/no/no procede (*) (en este

Los datos necesarios para efectuar la reparacion seglin esta-
blece el punto 1.3 del apéndice 2 del anexo V del Regla-
mento Delegado (UE) n® 1322/2014 de la Comision estéan
disponibles a través de los sitios web de informacion sobre
reparaciones del fabricante: si/no/no procede (*) (en este
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45.8.

45.8.1

45.8.2.

45.8.2.1.

45.8.2.2.

45.8.2.2.1.

45.8.2.2.2.

45.8.2.3.

45.8.2.4.

45.8.3.

45.8.3.1.

46.

46.1.

46.2.

46.2.1.

46.2.2.

46.2.2.1.

46.2.2.2.

46.2.2.2.1.

46.2.2.2.2.

46.2.2.3.

46.2.2.4.

Informacion sobre la reparacion y el mantenimiento
de combinaciones de vehiculos

El fabricante del vehiculo recomienda la combinacion de
un tipo de tractor con un tipo de vehiculo de las cate-
gorias R 0 S, o viceversa: si/no (*)

Vehiculos para los que se recomienda la combinacion:
Marca (nombre comercial del fabricante) (]8): ................
THPO (1) coveeieeeeeeeeeesseeeeeeeeeeeese st e sseeeess e ss e ssssenesssnees
VArAntes (17): wovveeeeesereeseseeses s seessese e ssessesessssasessesessens
Versiones (17): .....................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccocveveuees

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehi-
CUIO (3): oo eesreeerer s

La informacion sobre el sistema DAB y sobre la repara-
cioén y el mantenimiento del vehiculo en relacion con la
interconectividad de ambos vehiculos se proporciona a
través de un sitio web creado conjuntamente por varios
fabricantes o un consorcio de fabricantes: si/no (%)

Direccion del sitio web creado conjuntamente por varios
fabricantes o un consorcio de fabricantes (45 ) L

ESTRUCTURA DE PROTECCION EN CASO DE
VUELCO (ROPS)

ROPS: obligatoria/opcional/estandar (*)

ROPS mediante cabina, bastidor o barras antivuelco
montadas delante/detras (*)

En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable (*)

En el caso de barra antivuelco plegable:

Operacion de plegado: no asistida / parcialmente asistida
/ totalmente asistida (*)

En caso de operacion de plegado no asistida o parcial-
mente asistida:

ROPS plegables manuales: con/sin (*) herramientas

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la
zona de agarre y una vista lateral y superior de las zonas
accesibles. Las dimensiones y fuerzas maximas de accio-

En caso de operacion de plegado parcialmente o totalmente
asistida, descripcion sucinta de los dispositivos de asistencia
y de sus mandos, en su caso, y su ubicacion: ............c.ceceen.

Mecanismo de bloqueo: manual/automatico (*)
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46.2.2.4.1.

46.2.2.4.2.

46.2.2.4.2.1.

46.2.2.4.2.2.

46.3.

46.4.

46.4.1.

46.4.2.

46.4.3.

46.4.4.

46.5.
46.5.1.

46.5.2.

46.5.3.

46.5.4.

46.5.5.

46.5.6.

46.5.7.

Para los mecanismos de bloqueo manual, descripcion
sucinta del mecanismo de bloqueo y de su disefio ergo-
némico para evitar riesgos de pinzamiento o corte y
limitar la fuerza necesaria para su funcionamiento: .......

Para los mecanismos de bloqueo automatico,

Descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo, sus man-
dos, en su caso, y Su UbICACION: .....cceerrveerereerrrereeermcereenes

Certificado de los fabricantes que figura en la nota 2 del
punto 5.5 de la parte B3 del anexo IX del Reglamento
Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comision: si/no (*)

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la
ubicacion de la ROPS, la ubicacion del punto indice del
asiento (SIP), los detalles de los elementos de montaje y
la ubicacion de la parte delantera del tractor capaz de
soportar este en caso de vuelco (si es necesario) etc. (en
el caso de ROPS plegables montadas delante, mostrar la
zona de agarre y una vista lateral y superior de las zonas
accesibles). En los dibujos deben figurar las principales
dimensiones, incluidas las dimensiones exteriores del
tractor con la estructura de proteccion montada y las
principales dimensiones del iNterior: ...........c.cccevecvreneene.

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que
comprenda:

Tipo de CONSLIUCCION: ...cueeiriirieeniereiiricieee et eeaeeeeaas
Detalles de los elementos de montaje: .........cccocvverueueenne.

Detalles de la parte delantera del tractor capaz de sopor-
tar este en caso de vuelco (si €S necesario): .............e...

Bastidor adicional: ........cccccecervervenvenvenieereeeeeeree e neenes

Dimensiones (°%)
Altura de los elementos del techo por encima del
punto indice del asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del repo-
sapiés del tractor: ... mm

Anchura interior de la estructura de proteccion vertical-
mente por encima del punto indice del asiento al nivel
del centro del volante: ... mm

Distancia del centro del volante al lado derecho de la
estructura de proteccion: ... mm

Distancia del centro del volante al lado izquierdo de la
estructura de proteccion: ... mm

Distancia minima del aro del volante a la estructura de
proteccion: ... mm

Distancia horizontal del punto indice del asiento a la
parte trasera de la estructura de proteccién por encima
del punto indice del asiento: ... mm
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46.5.8.

46.5.8.1.

46.5.8.2.

46.6.

46.6.1.

46.6.2.

46.6.3.

46.6.4.

46.6.5.

46.6.6.

46.6.7.

46.7.

46.7.1.

46.7.2.

46.7.3.

46.7.4.

Ubicacion (con referencia al eje trasero) de la parte de-
lantera del tractor capaz de soportar este en caso de
vuelco (si es necesario):

Distancia horizontal: ... mm
Distancia vertical: ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabri-
cacién de la estructura de proteccion y especificacio-
nes de los aceros empleados (53)

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): ......
Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ........
Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones): ......
Techo (piezas, material y dimensiones): ..........cccocceeeenee.

Revestimiento (de haberlo) (piezas, material y dimensio-
TIES): vererrererrensessesseseereesessassnssassansessessessensoneersesessessnssnssnssessons

Luna (de haberla) (piezas, material y dimensiones): ......

Parte delantera del tractor capaz de soportar este en caso
de vuelco (si es necesario) (piezas, material y dimensio-
TIES)D cueurerrmeremtrieereeue et ert et et st b et sttt st ennent

Como alternativa a los puntos 46.1 a 46.6.7, facilitar
la siguiente informacién:

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo dinamico), Codigo n° 3 de
la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccién de tractores
agricolas y forestales de orugas, Codigo n° 8 de la
OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo estatico), Codigo n° 4 de la
OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte delantera de los tractores
agricolas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo
n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacioén per-
tinente: si/no/no procede (*)
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46.7.5.

47.

47.1.

47.1.1.

47.2.

47.2.1.

47.2.2.

47.2.2.1.

47.222.

47.2.3.

47.2.3.1.

47.23.2.

47.2.33.

47.2.3.4.

47.2.4.

47.2.4.1.

47.2.4.2.

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte trasera de los tractores agri-
colas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo n° 7
de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/mo procede (*)

ESTRUCTURAS DE PROTECCION CONTRA LA
CAIDA DE OBIJETOS (FOPS)

Vehiculos de las categorias T y C equipados para
aplicaciones forestales:

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
8083:2006 (Maquinaria para silvicultura. Estructuras de
proteccion contra la caida de objetos [FOPS]. Ensayos de
laboratorio y requisitos de rendimiento) de nivel I/IT (*)
relativos a las FOPS, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no A

Los demas vehiculos de las categorias T y C equipa-
dos con FOPS

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la
ubicacion de la FOPS, la ubicacion del punto indice del
asiento (SIP), etc. En los dibujos deben figurar las prin-
cipales dimensiones, incluidas las dimensiones exteriores
del tractor con la estructura de proteccion montada y las
principales dimensiones del interior: ...........cceceeceeccrnneee.

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que
comprenda:

Tipo de CONSIUCCION: ...c.oevvirricrcrrierinririseenserniseeneseseaenenons

Detalles de los elementos de montaje: .........cccocvvevremeenne.

Dimensiones (52)

Altura de los elementos del techo por encima del
punto indice del asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del repo-
sapiés del tractor: ... mm

Altura general del tractor con la estructura de proteccion
montada: ... mm

Anchura general de la estructura de proteccion (si se
incluyen los guardabarros, debe indicarse): ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabrica-

cion de la estructura de proteccion y especificaciones de
53

los aceros empleados ()

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): ......

Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ........
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47.2.4.3.

47.2.4.4.

47.2.5.

47.2.6.

48.

48.1.

48.2.

48.3.

48.4

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

49.3.5.

Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones):

Techo (piezas, material y dimensiones): ..........cocceereeune

Datos relativos a los refuerzos realizados por el fabri-
cante del tractor en las piezas de origen: ...........co......

Como alternativa a los puntos 47.2.1 a 47.2.5, se facilita
un acta de ensayo completa levantada sobre la base del
c6digo normalizado de la OCDE para los ensayos ofi-
ciales de las estructuras de proteccion contra la caida de
objetos en los tractores agricolas y forestales, Codigo
n® 10 de la OCDE, ediciéon 2015 de julio de 2014, y
en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no (%)

EXPOSICION DEL CONDUCTOR AL NIVEL DE
RUIDO

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de
caucho) van a ensayarse con arreglo al método de ensayo
1, de conformidad con el punto 2 del anexo XIII del
Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comi-
sion: si/no/no procede (4)

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de
caucho) van a ensayarse con arreglo al método de ensayo
2, de conformidad con el punto 3 del anexo XIII del
Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Comi-
sion: si/no/mo procede (%)

Los vehiculos de la categoria C con orugas de acero van
a ensayarse sobre una capa de arena hiimeda conforme a
lo especificado en el apartado 5.3.2 de la norma ISO
6395:2008 (Maquinaria para el movimiento de tierras.
Determinacion del nivel de potencia acustica. Condicio-
nes de ensayo dinamicas): si/no/no procede (4)

Como alternativa a los puntos 48.1 a 48.3, se facilita un
acta de ensayo completa levantada sobre la base del
c6digo normalizado de la OCDE para la medicion oficial
del ruido en los puestos del conductor de los tractores
agricolas y forestales, Codigo n° 5 de la OCDE, ediciéon
2015 de julio de 2014, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

PLAZAS DE ASIENTO (SILLINES Y ASIENTOS)

Configuracién de las plazas de asiento: asiento/sillin (*)

Coordenadas o dibujo del punto de referencia del
asiento (S) de todas las plazas de asiento: ...........ccc......

Descripcion y dibujos:

de los asientos y sus anclajes: ......c.coeccevneneenenrcnenene.
del sistema de aJUSte: ......coceeervereerenieiirieeieiieet e
de los sistemas de desplazamiento y bloqueo: ................

de los anclajes de los cinturones de seguridad (si estan
incorporados en la estructura del asiento): .............c.....

de las partes del vehiculo utilizadas como anclajes: ......
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49.4.

49.4.1.

49.4.2.

49.4.3.

49.4.3.1.

49.4.4.

49.45.

49.4.6.

49.4.7.

49.4.7.1.

49.5.
49.5.1.

49.5.2.

49.5.3.

49.54.

49.5.5.

49.5.6.

50.

50.1.
50.1.1.

Asiento del conductor

Ubicacion del asiento del conductor: izquierda/derecha/
centro (%)

Categoria del tipo de asiento del conductor: categoria A,
clase I/II/INL, categoria B (*)

Puesto del conductor reversible: si/no (*)
Descripcion del puesto del conductor reversible: ...........

Dimensiones del asiento del conductor, incluidas la pro-
fundidad y la anchura de la superficie de asiento, la
posicion y la inclinacion del respaldo y la inclinacion
de la superficie de asiento:

Principales caracteristicas del asiento del conductor: .....
Sistema de AJUSLE: ...cccoueereriieeiriecreee et

Sistema de desplazamiento y de bloqueo en las direccio-
nes longitudinal y vertical: .......cc.coceeevvcncrnennencreneeene.

En el caso de vehiculos no equipados con un asiento
regulable, indicar el desplazamiento de la columna de
direccion y de 10s pedales: ......coocovrrrereneriernnncncnieeenees

Asientos de pasajeros

Dimensiones de los asientos de pasajeros: ...........c.co......

Principales caracteristicas de los asientos de pasajeros:

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15694:2009 (Tractores agricolas. Asiento del acompa-
fiante. Requisitos y métodos de ensayo), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si / no / no procede (4)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV - Quads].
Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos
a los asientos de pasajeros de vehiculos ATV de tipo II,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documenta-
cion pertinente: si / no / no procede (*)

ESPACIO DE MANIOBRA, ACCESO AL VEHICULO
Y SALIDA DEL VEHICULO, INCLUIDAS PUERTAS
Y VENTANAS

Espacio de maniobra

Fotografias o dibujos detallados, con las dimensiones del
espacio de maniobra, en los que se indique, en particular,
la ubicaciéon del punto de referencia del asiento (S) y las
dimensiones del espacio de maniobra en torno a dicho
punto, la separacion entre la base del volante y las partes
fijas del tractor y la ubicacion de los mandos, los esca-
lones y 1os pasamanos NECESATIOS: ......ceccevereererrceereseseaeanes
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50.1.2.

50.2.

50.2.1.

50.2.2.

50.2.2.1.

50.2.2.2.

50.2.2.3.

50.2.2.4.

50.2.3.

50.2.4.

50.3.

50.3.1.

50.3.2.

50.3.2.1.

50.3.2.2.

50.3.2.3.

50.3.2.4.

50.3.3.

50.4.
50.4.1.

Los mandos de accionamiento manual guardan las dis-
tancias minimas que exige el apartado 4.5.3 de la norma
ISO 4254-1:2013 (Maquinaria agricola. Seguridad. Parte
1: Requisitos generales), y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Acceso al puesto del conductor:

Fotografias o dibujos detallados o despiece, con dimen-
siones, de las entradas, los peldafios, los escalones, los
pasamanos y 10s asideros: .........cccevceiencneneninenenieeneeeens

Dimensiones minimas de los peldafios, los apoyapiés
integrados y los escalones:

Espacio libre en profundidad: ... mm
Espacio libre en anchura: ... mm
Espacio libre en altura: ... mm

Separacion entre las superficies de dos peldafios: ... mm

Por lo que respecta a los vehiculos de la categoria C, se
cumplen los requisitos conforme al punto 3.3.5 del
anexo XV  del Reglamento Delegado (UE)
n° 1322/2014 de la Comision, y en la ficha de caracte-
risticas se incluye la documentacion pertinente: si/no (4)

Con pasamanos/asideros (4): si/no (4)

Acceso a otros puestos distintos del de conductor

Fotografias o dibujos detallados o despiece, con dimen-
siones, de las entradas, los peldafios, los escalones, los
pasamanos y 10s asideros: .........ccoeevcrivercnreienineneneeeneeens

Dimensiones minimas de los peldafios, los apoyapiés
integrados y los escalones:

Espacio libre en profundidad: ... mm
Espacio libre en anchura: ... mm
Espacio libre en altura: ... mm

Separacion entre las superficies de dos peldafios: ... mm

Con pasamanos/asideros (4): si/no (4)

Puertas de los ocupantes, cerrojos y bisagras

Numero de puertas y configuracion, dimensiones y an-
gulo méximo de apertura de estas (°): ..ovvrerreerreereerneens
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50.4.2.

50.4.3.

50.4.4.

50.5.
50.5.1.

50.5.2.

50.5.3.

50.5.4.

S1.
S51.1.

51.2.
51.2.1.

51.2.2.

51.2.2.1.

51.2.3.

51.2.4.

Dibujo de los cerrojos y las bisagras y de su ubicacion
€N 1aS PUETLAS! ..ovevivirieriireiiiineeeseirctse et seeenes

Descripcion técnica de los cerrojos y las bisagras: ........

Las puertas del vehiculo, con ventanillas eléctricas y es-
cotillas de techo eléctricas, si se instalan, cumplen lo dis-
puesto en los puntos 5.8.1 a 5.8.5 del Reglamento n°® 21
de la CEPE (DO L 188 de 16.7.2008, p. 32): si/no @)

Ventanas y salidas de emergencia

Fotografias, dibujos o despiece de la disposicion de las
ventanas y las salidas de emergencia, asi como de cual-
quier otro medio adicional para facilitar la evacuacion:

Numero de ventanas: ... Numero de salidas de emergen-
CLAL ettt et e e

Dimensiones de las ventanas: ... mm X ... mm Dimen-
siones de las salidas de emergencia: ... mm X ... mm

Medios para salvar las diferencias de altura superiores a
1000 mm con el fin de facilitar la evacuacion, si se
INSEALAN: oo e

TOMAS DE FUERZA

Numero de tomas de fuerza: .......cccecvvvvevrrvrvrvrvernesnnenns

Toma de fuerza principal

Ubicacién: delante/detras/otra (*) (en este wltimo caso,
ESPECITICALT .iuiiiiieieieieie ettt ettt )

Revoluciones por minuto: min™'

Relacion entre las revoluciones de la toma fuerza y las
del MOLOT: e

Datos opcionales: Potencia en la toma de fuerza a las
velocidades asignadas (con arreglo al Cédigo n.° 2 de la
OCDE(57) o a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agri-
colas. Procedimientos de ensayo. Parte 1: ensayos de
potencia en la toma de fuerza])

Velocidad asignada Velc;:idta(ri del Potenci
de la toma de fuerza otor, otencia
(mirf]) correspon(l‘hente (kW)
(min")
1-540
2-1 000
540E
1 000E

Resguardo de la toma de fuerza (descripcion, dimensio-
nes, dibujos y fotografias): ......c.cccecereveninecnneneienninenens
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51.3.
51.3.1.

51.3.2.

51.3.2.1.

51.3.3.

51.34.

51.4.
51.4.1.

51.4.2.

51.5.
S51.5.1.

52.

52.1.

Toma de fuerza secundaria (de haberla)

Ubicacion: delante/detras/otra (*) (en este ultimo caso,
ESPECITICALT ettt )

Revoluciones por minuto: .......c.cccccceerereniecerencreerenseneanenes

Relacion entre las revoluciones de la toma fuerza y las
del MOLOT: cecerrirereririeretrererenrcretere e eeseenenrerare e eseenenesecs

Datos opcionales: Potencia en la toma de fuerza a las
velocidades asignadas (con arreglo al Codigo n°® 2 de la
OCDE(57) o a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agri-
colas. Procedimientos de ensayo. Parte 1: ensayos de
potencia en la toma de fuerza])

Velocidad asignada

Velocidad del

de la toma de furza sorrespondiente P
(min™")
1-540
2-1 000
540E
1 000E

Resguardos de la toma de fuerza (descripcion, dimensio-
nes, dibujos ¥ fOt0S): ..ocvrrirreririeeie e

Toma de fuerza trasera

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
500-1:2014 (Tractores agricolas. Tomas de fuerza mon-
tadas en la parte trasera de los tipos 1, 2, 3 y 4. Parte 1:
Especificaciones generales, requisitos de seguridad y di-
mensiones del escudo principal y de la zona libre), y en
la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 500-
2:2004 (Tractores agricolas. Tomas de fuerza montadas
en la parte trasera de los tipos 1, 2 y 3. Parte 2: tractores
de via estrecha, dimensiones del escudo principal y de la
zona libre), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Toma de fuerza delantera

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
8759-1:1998 (Tractores agricolas de ruedas. Equipo
montado en la parte delantera. Parte 1: Toma de fuerza
y enganche de tres puntos), excepto su apartado 4.2, y en
la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede A

PROTECCION DE LOS COMPONENTES MOTORES
Y EL SISTEMA DE ESCAPE, RESGUARDOS Y DIS-
POSITIVOS DE PROTECCION

Descripcion (con dibujos, croquis o fotografias) de los
dispositivos de proteccion en la que se indiquen las dis-
tancias de seguridad para evitar el contacto con las pie-
zas peligrosas y se muestren los dispositivos de protec-
cion instalados para cubrir los puntos peligrosos, como
minimo en relacion con los siguientes componentes:
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52.1.1.

52.1.2.

52.1.3.

52.1.4.

52.1.5.

52.1.6.

52.1.7.

52.1.8.

52.1.9.

52.1.10.

52.1.11.

52.1.12.

52.2.

52.2.1.

52.22.

52.2.3.

52.2.4.

52.3.

52.4.

52.5.

52.6.

MaANAOS: co.evierierrerecreere e es e s
Mecanismo elevador de tres puntos trasero: ...................
Mecanismo elevador de tres puntos delantero: ...............
Asiento del conductor y espacio a su alrededor: ............
Asientos de pasajeros (de haberlos): .....ccccvecvenicinnne.
Eje de direccion y eje oscilante: ........coocceceeveevereveerceeenne.
Arboles de transmision fijados al tractor: ...,
Zona libre alrededor de las ruedas motrices: ..................
CAPO. ittt et
Proteccion contra las superficies calientes: .........c..cococee.e.
Sistema de €SCAPE: ..c.eeeerrverierireereriereriereeet et
RUEAAS: .o

Descripcion (con fotografias y dibujos, si es necesario)
de los dispositivos de proteccion empleados para:

Proteccion de una sola superficie: ........cceevccnecnicnenenne.
Proteccion de varias Superficies: ........ceercevreverenienennnes
Proteccion con envoltura total: ........ccceeercmeueverrresenencueees

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
tronicos (de haberlos): .....ceceeveriererinnnrececere e

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV — Quads].
Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos a
las superficies calientes, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Descripcion (con dibujos, croquis o fotografias) de la
disposicion y el marcado de los tubos flexibles hidrauli-
COSE rererenrurererenrusesersenasenessesasessesetesassessassesesesassesesetsesesesessenesss

Con respecto a los vehiculos de la categoria R con ca-
pacidad basculante, descripcion (con dibujos, croquis o
fotografias) de los soportes para reparacion y manteni-
IENTO. oeenrnenrereceeeerenrrrerrereres e seesesesessesesensasasassesesenrareres

Descripcion e identificacion (con dibujos, croquis o fo-
tografias) de los puntos de engrase y los medios para
acceder @ €llOS: ..ottt
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53. ANCLAJES DE LOS CINTURONES DE SEGURIDAD

53.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
3776-1:2006 (Tractores y maquinaria agricolas. Cinturo-
nes de seguridad. Parte 1: Requisitos relativos a la ubi-
cacion de los anclajes), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

53.2. Fotografias o dibujos de la carroceria que muestren la
ubicacion y las dimensiones reales de los anclajes: .......

53.3. Dibujos de los anclajes y de las partes de la estructura
del vehiculo a las que estan fijados (con indicacion de la
naturaleza de los materiales utilizados): .......cccccecvcerrenenns

53.4. Denominacién de los tipos de cinturones (%) cuyo
montaje estd autorizado en los anclajes del vehiculo

Ubicacion del anclaje
Estructura del | Estructura del
vehiculo asiento
Anclajes exteriores
inferiores { interi
Asiento del mnteriores
conductor ]
Anclajes
superiores
Anclajes { exteriores
; inferiores . .
AsnenFo de interiores
pasajero
1 Anclajes
superiores
Anclajes { exteriores
i inferiores L
AswnFo de interiores
pasajero
Anclajes
superiores
53.4.1. ODSETVACION: .vevierireieireitessesesseseeseeseeeeseasastastessessessessnsansen
53.5. Dispositivos especiales (por ejemplo, ajuste de la altura

del asiento, dispositivo de precarga, €tc.): ........cceoevrerenen.

53.6. Descripcion de un tipo especial de cinturon de seguridad
en el que el anclaje esta instalado en el respaldo del
asiento o incorpora un dispositivo de disipacion de ener-

BIAL ettt et et s
53.7. Alternativa a los puntos 53.2 a 53.6
53.7.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO

3776-2:2013 (Tractores y maquinaria agricolas. Cinturo-
nes de seguridad. Parte 2: Requisitos relativos a la resis-
tencia de los anclajes), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)
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53.7.2.

53.7.3.

53.7.4.

53.7.5.

53.7.6.

53.7.7

54.
54.1.

54.2.

El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del
Reglamento n° 14 de la CEPE (DO L 109 de 28.4.2011,
p- 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si/no/no procede (%)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo dindmico), Codigo n°® 3 de
la OCDE, edicién 2015 de julio de 2014, con ensayos de
los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (4)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales de orugas, Codigo n° 8 de la
OCDE, edicién 2015 de julio de 2014, con ensayos de
los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion de tractores
agricolas y forestales (ensayo estatico), Codigo n°® 4 de la
OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con ensayos de
los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede (%)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte delantera de los tractores
agricolas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo
n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con
ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y
en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (4)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la
base del codigo normalizado de la OCDE para los ensa-
yos oficiales de las estructuras de proteccion en caso de
vuelco montadas en la parte trasera de los tractores agri-
colas y forestales de ruedas de via estrecha, Codigo n° 7
de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con ensayos
de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no/no procede (4)

CINTURONES DE SEGURIDAD

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
3776-3:2009 (Tractores y maquinaria agricolas. Cinturo-
nes de seguridad. Parte 3: Requisitos relativos a los en-
samblajes), y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (%)

El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del
Reglamento n° 16 de la CEPE (DO L 233 de 9.9.2011,
p- 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si/no (*)
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54.3.

54.4.

55.

55.1.

55.1.1.

55.2.

55.2.1.

56.

56.1.

56.1.1.

56.1.2.

Numero y ubicaciéon de los cinturones de seguridad y
asientos en los que pueden utilizarse. Rellenar el cua-

dro siguiente:

Configuracion de los cinturones de seguridad e informacion relacionada

Marca de Dispositivo de
homologacion de tipo Variante. en su ajuste de la altura
UE completa / Marca cas,o del cinturén
de homologacién de (indicar: si/no/
tipo CEPE opcional)
Asiento del conductor 1
C
D
Asiento de pasajero I
1
C
D
Asiento de pasajero 1
C
D

1 = izquierda, C = centro, D = derecha

Breve descripcion de los componentes eléctricos o elec-
TEOMICOS: wrererrerereireeeerercurireesereeananereressesessssessnsesenearasassccnasees

PROTECCION CONTRA LA PENETRACION DE
OBJETOS (OPS)

Vehiculos de las categorias T y C equipados para
aplicaciones forestales:

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
8084:2003 (Maquinaria para silvicultura. Estructuras de
proteccion del operador. Ensayos de laboratorio y requi-
sitos de rendimiento), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

Los demas vehiculos de las categorias T y C equipa-
dos con OPS

Se cumplen los requisitos conforme al anexo 14 del
Reglamento n° 43 de la CEPE (DO L 230 de 31.8.2010,
p. 119) relativos al acristalamiento de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no (*)

MANUAL DE UTILIZACION, ADVERTENCIAS IN-
FORMATIVAS Y MARCADOS

Manual de utilizacion

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
3600:1996 (Tractores, maquinaria agricola y forestal y
equipos motorizados para jardineria y espacios verdes.
Manual de utilizacion. Contenido y presentacion), a ex-
cepcion del apartado 4.3 (identificacion de la maquina):
si/mo (%)

En el manual de utilizaciéon se ofrece la informacion
exigida conforme al anexo XXII del Reglamento
Delegado (UE) n° 1322/2014: si/no (%)
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56.2.

56.2.1.

56.2.2.

56.2.3.

56.2.4.

56.3.

56.4.

57.

57.1.

57.2.

Informacion, sefiales de advertencia y marcados

Se cumplen los requisitos de la norma ISO 3767, parte 1
(1998+A2:2012) (Tractores, maquinaria agricola y fores-
tal y equipos motorizados para jardineria y espacios ver-
des. Simbolos graficos para los mandos del operador y
otros indicadores. Parte 1: Simbolos comunes) y, si pro-
cede, parte 2 (:2008) (Tractores, maquinaria agricola y
forestal y equipos motorizados para jardineria y espacios
verdes. Simbolos graficos para los mandos del operador
y otros indicadores. Parte 2: Simbolos para tractores y
magquinaria agricola), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

Como alternativa al punto 56.2.1, se cumplen los requi-
sitos conforme al Reglamento n° 60 de la CEPE (DO L 95
de 31.3.2004, p. 10), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
11684:1995 (Tractores, maquinaria agricola y forestal y
equipos motorizados para jardineria y espacios verdes.
Sefiales de seguridad y pictogramas de peligro. Princi-
pios generales), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
7010:2011 (Simbolos graficos. Colores y sefiales de se-
guridad. Sefales de seguridad registradas), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede A

Descripcion, codigos de color y medios de identificacion
de los sentidos de flujo de los acoplamientos hidraulicos
(con dibujos, croquis o fotografias): ..........cceceeeeereeeennnne.

Descripcion, codigos de color y medios de identificacion
de los puntos de colocacion de los gatos (con dibujos,
croquis 0 fotografias): ........cccereeeeierencnircnenecee e

MANDOS ACCIONADOS POR EL CONDUCTOR,
CON IDENTIFICACION DE LOS MANDOS, LOS
TESTIGOS Y LOS INDICADORES

Fotografias o dibujos de la disposicion de los simbolos,

Mandos, testigos e indicadores cuya identificacion, si
estan instalados, es obligatoria, y simbolos que han de
utilizarse al efecto

Identifi- Identifi-
. Mando/ .
Numero - cado . Testigo cado .
. .\ Indicador . Ubica- . . . Ubica-
del Dispositivo . . mediante - disponi- | mediante S
. disponi- . cion (**) % . cion (**)
simbolo ble (*) el simbo- ble (*) | el simbo-
lo (*) lo (*)
1 Luces de cruce
2 Luces de carretera
3 Luces de posicion
(laterales)
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Identifi- Identifi-
. Mando/ .
Numero . cado . Testigo cado .
. " Indicador . Ubica- . . . Ubica-
del Dispositivo . . mediante - disponi- | mediante -
. disponi- . cion (**) % . cion (**)
simbolo ble (*) el simbo- ble (¥) el simbo-
lo (*) lo (*)
4 Luces antiniebla
delanteras
5 Luz antiniebla tra-
sera
6 Dispositivo regula-
dor de los faros
7 Luces de estaciona-
miento
8 Luces indicadoras
de direccion
9 Sefial de emergen-
cia
10 Limpiaparabrisas
11 Lavaparabrisas
12 Limpiaparabrisas y
lavaparabrisas com-
binados
13 Dispositivo limpia-
faros
14 Desempaiiado y
desescarchado del
parabrisas
15 Desempafiado y
desescarchado de la
luneta trasera
16 Ventilador
17 Precalentamiento
del diésel
18 Estarter
19 Averia en los frenos
20 Nivel de combusti-
ble
21 Estado de carga de

la bateria
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57.3.

Mando/ Identifi- Identifi-
Numero Indicador cado Ubica- Testigo cado Ubica-
del Dispositivo ) ) mediante o disponi- | mediante -
. disponi- . cion (**) % . cion (**)
simbolo ble (*) el simbo- ble (*) | el simbo-
lo (*) lo (*)
22 Temperatura del re-
frigerante del motor
23 Indicador luminoso
de mal funciona-
miento
*) x =si
— = no disponible o no disponible por separadoo
o = optativo.
(**) d = directamente en el mando, indicador o testigo
¢ = muy proximo
Mandos, testigos e indicadores cuya identificacion, si
estan instalados, es opcional, y simbolos que deberan
utilizarse si se identifican
Identifi- Identifi-
Numero Me}ndo/ cado . Testigo cado .
. .. Indicador . Ubica- . . . Ubica-
del Dispositivo disponi- mediante cion (**) disponi- | mediante cion (**)
simbolo bls *) el simbo- ble (¥) el simbo-
lo (*) lo (*)
1 Freno de estaciona-
miento
2 Limpiaparabrisas
trasero
3 Lavaparabrisas tra-
sero
4 Limpiaparabrisas y
lavaparabrisas com-
binados de la luneta
trasera
5 Limpiaparabrisas
intermitente
6 Avisador actstico
7 Capbd
8 Cinturdén de seguri-
dad
9 Presion del aceite
del motor
10 Gasolina sin plomo
11
12
*) x =si
— = no disponible o no disponible por separadoo
o = optativo.
(**) d = directamente en el mando, indicador o testigo
¢ = muy proéximo
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57.4.

57.5.

57.6.

57.7.

57.8.

57.9.

58.

58.1.

58.2.

Breve descripcion y dibujo esquematico que muestren la
ubicacion, el desplazamiento, el modo de funcionamiento
y los coédigos de color de los mandos en el interior del
vehiculo y, en el caso de los tractores sin cabina cerrada,
la manera en que se ha impedido acceder a los mandos

Breve descripcion y dibujo esquematico que muestren la
ubicacion, el desplazamiento, el modo de funcionamiento
y los codigos de color de los mandos situados en el
exterior del vehiculo, asi como las zonas de peligro de-
lantera y trasera con arreglo al apéndice 1 del
anexo XXIII del Reglamento Delegado (UE)

Se cumplen los requisitos conforme a los anexos A y C
de la norma ISO 15077:2008 (Tractores y maquinas au-
topropulsadas para la agricultura. Mandos del operador.
Fuerzas de accionamiento, desplazamiento, ubicacion y
modo de funcionamiento), y en la ficha de caracteristicas
se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme al apartado 4.5.3 de
la norma ISO 4254-1:2013 (Maquinaria agricola. Segu-
ridad. Parte 1: Requisitos generales), a excepcion de los
mandos que se accionan con la punta del dedo, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion per-
tinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15997:2011 (Vehiculos todo terreno [ATV - Quads].
Requisitos de seguridad y métodos de ensayo) relativos
al mando del acelerador y al mando manual del embra-
gue, y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si / no / no procede (*)

Con respecto a los vehiculos de las categorias T y C, se
cumplen los requisitos conforme a la norma ISO
10975:2009 (Tractores y maquinaria agricolas. Sistemas
de autoguia para tractores y maquinas autopropulsadas
controlados por el operador. Requisitos de seguridad),
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documenta-
cion pertinente: si / no / no procede (*)

PROTECCION CONTRA SUSTANCIAS PELIGRO-
SAS

Breve descripcion (con dibujos y fotografias) del sumi-
nistro de aire y el sistema de filtrado, con indicacién de
los dispositivos empleados para obtener un diferencial
positivo dentro de la cabina y el caudal de aire fresco
FIEAAO: oottt

Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN
15695-1 (Tractores y maquinaria agricola autopropulsa-
da. Proteccion del operador contra sustancias peligrosas.
Parte 1: Clasificacion de las cabinas, requisitos y méto-
dos de ensayo), categoria 1/2/3/4 (*), relativos a la cla-
sificacion de cabinas con respecto a la proteccion contra
sustancias peligrosas, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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58.3.

59.

59.1.

59.2.

Clasificacion de conformidad con la norma EN 15695-2
(Tractores y maquinaria agricola autopropulsada. Protec-
cion del operador contra sustancias peligrosas. Parte 2:
Filtros, requisitos y métodos de ensayo) relativos al filtro
de polvo/filtro de aerosol/filtro de vapor (*) con respecto
a la proteccion contra sustancias peligrosas, y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/mo (%)

MAQUINAS MONTADA EN VEHICULOS DE LAS
CATEGORIAS T Y C (®)

Descripcion general de las maquinas y de su interaccion
con €l VEhICUIO: .o

Dibujo general de las maquinas y dibujos de los circuitos de
mando, junto con las descripciones y explicaciones perti-
nentes para poder comprender su funcionamiento: .............
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Apéndice 1

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de un motor o
una familia de motores como sistema

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .........................
2.2. THPO (%) oottt sttt
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccoeevevervreerivrivennans
2.2.2. Nimeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): ................
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .......
2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacién de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) ("): ..o,

2.3. Razén social y direccién del fabricante: ..............ccocooevinnene
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .........
2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANTIE: ...voviviieierccrceirernreterrer et se s esesenne e e senasees
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehi-

culos a los que se destinan (21):

24.1. 1L T G0 T

2.4.2. VATANLES (1)1 oo eeeseeeeeeseeeesesesesseeseesssseesesse e seesos e sennes

2.4.3. VETSIONES (17): covoeeoeeeeereeeemesesesseeseseesessesressessssssssssssssssesessessssseseaens

2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccovvvvvereerevrenernnns

24.5. Categorfa, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ........

5. CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTEN-
CIA

5.1. Velocidad maxima del vehiculo

5.1.1. Velocidad maxima del vehiculo hacia delante

S5.1.1.1. Velocidad méxima del vehiculo por construcciéon declarada:
..................................................................................................... km/h

5.1.1.2. Velocidad maxima del vehiculo por construccion calculada con
la marcha mas elevada (indicar los factores utilizados en el cal-
CUIOY (M1): oot eseeeeseeseesses e e sasee e sseasesensesres km/h

5.1.1.3. Velocidad méaxima del vehiculo medida: .........oooueneeee.. km/h (*1

5.1.2. Velocidad maxima del vehiculo hacia atras (54)

5.1.2.1. Velocidad maxima del vehiculo por construccién hacia atras de-

ClATAdA: .ovicieereeeee ettt ae s km/h
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6.1.7.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.1.

6.2.8.
6.2.8.1.

6.2.8.3.

6.3.2.1.

6.3.2.1.2.

6.3.2.2.

6.3.2.2.2.

6.3.6.4.

INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICACIA ME-
DIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO DE LA PROPUL-
SION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR

Categoria y subcategoria del motor (7):

Ciclo de combustién: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de dos tiem-
POS/TOtativo/otros (€SPeCificar) (*): .uwoweeeereiesseesseesesessieereeseseeses

Tipo de encendido: encendido por compresion/encendido por
chispa (%)

Numero de cilindros: ... y configuracion (*%):

Combustible

Tipo de combustible (°):

Lista de otros combustibles, mezclas de combustibles o emulsio-
nes que el motor puede utilizar declarados por el fabricante de
conformidad con el punto 1.4 del anexo I del Reglamento Dele-
gado (UE) 2017/654 (indicar la referencia a la norma o especifi-
CACION TECONOCIAAS): ..vruieiruiireeirieieririece bbbt ee s

Régimen nominal declarado: ... rpm
Potencia neta nominal declarada: ... kW
Régimen de potencia méxima: ... rpm
Potencia neta maxima: ... kW

Volumen desplazado total en el motor: ... cm
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Apéndice 2

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de nivel sonoro

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

5.1
S5.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

externo

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ..............cccccoevvrvvnnnn.

5T 1T TN 0 A

Denominaciones comerciales (de haberlas): .........occooeeiiieniiinieniicnancnns
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ......c..covveeeennee.
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ..............

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubi-
cacion y métodos de fijacién de las marcas de homologacién de tipo
(si estan disponibles) ( 9): ........................................................................

Razén social y direccién del fabricante: ...............cccocooiiiiiiiiininns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .................

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fa-
BIICANLE. erereierererrerererrirereercreereiriea e enenrrerer s eres e neseneseserassenenensssssassesenens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehicu-
los a los que se destinan (21):

T T Gl OO
e T e G
VEISIONES (17): cooeeeeeeeeeeeeeee e seeeeeseeeeee e esesss e eeessessesassenssessosessesesesesasenees
Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cocccoeeiiieniiiiniannccnancnns

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): .........

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA
Velocidad maxima del vehiculo

Velocidad maxima del vehiculo hacia delante

Velocidad méaxima del vehiculo por construccion declarada: ... km/h
Velocidad maxima del vehiculo por construccion calculada con la

marcha mas elevada (indicar los factores utilizados en el calculo) (*'):
... km/h

Velocidad maxima del vehiculo medida: ... km/h (*")

Velocidad mdxima del vehiculo hacia atrds (54)

Velocidad méaxima del vehiculo por construccion hacia atras declarada:
... km/h
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6.1.7.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.1.

6.3.2.1.

6.3.2.1.2.

6.3.2.2.

6.3.2.2.2.

6.3.6.4.

10.

10.1.
10.1.1.

10.1.2

10.1.3.

10.2.

10.3.
10.3.1.

10.3.2.
10.3.2.1.

10.3.2.2.

10.3.2.3.

10.3.3.
10.3.3.1.

10.3.3.2.

10.3.3.3.

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR

Categoria y subcategoria del motor (7):

Ciclo de combustion: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de dos tiempos/
TOtativo/otros (€SPECIfiCar) (*): ouivermieerrieesoseesessesessesessssessssessssesssessesessons

Tipo de encendido: encendido por compresién/encendido por chispa (*)
Numero de cilindros: ... y configuracion (*%):

Régimen nominal declarado: ... rpm

Potencia neta nominal declarada: ... kW

Régimen de potencia méaxima: ... rpm

Potencia neta maxima: ... kW

Volumen desplazado total en el motor: ... cm’

NIVEL SONORO EXTERNO

Nivel sonoro externo declarado por el fabricante

Vehiculo en movimiento: ... dB(A)
Vehiculo parado: ... dB(A)
A una velocidad del motor de: ... min~

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema de escape (en
particular el sistema de admision de aire y los dispositivos para con-
trolar el ruido y las emisiones del tubo de escape):

Sistema de admision de aire

Descripcion del colector de admision (adjuntar dibujos o fotografias) ('0):

Filtro de aire

Fotografias o dibujos:
Marca:
Tipo:

Silenciador de admision

Fotografias o dibujos:
Marca:

Tipo:
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10.4.
10.4.1.

10.4.2.

10.4.3.

10.4.4.

10.4.4.1.

10.4.5.

10.4.6.

10.4.7.

10.5.

11.

11.2.
11.2.1.

11.2.2.

11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.

11.2.6.

11.2.7.

11.2.8.

11.3.
11.3.1

11.3.2

Sistema de escape
Descripcion o dibujo del colector de escape ('°):

Descripcion o dibujo de los elementos del sistema de escape que no
forman parte del sistema de motor:

Contrapresion de escape maxima admisible a la velocidad del motor
asignada y a plena carga: ... kPa

Tipo y marcado de los dispositivos de reduccion del ruido del escape:

Dispositivo de reduccion del ruido del escape con materiales fibrosos:
si/mo (%)

Volumen del sistema de escape: ... dm’

Ubicacion de la salida del escape:

Medidas adicionales adoptadas para reducir el ruido en el comparti-
mento del motor y en el motor, en relacion con el ruido exterior (en su
caso):

Detalles de otros dispositivos no relacionados con el motor destinados
a reducir el ruido (si no estdn incluidos en otros puntos):

TREN DE TRANSMISION Y CONTROL (%)

Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de transmision del
vehiculo y de su sistema de control (sistema de cambio de la relacion
de transmision, mando del embrague o cualquier otro elemento del
tren de transmision): ...

Transmision

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema o los sistemas de
cambio de la relacion de transmision y su control: ...

Diagrama o dibujo de la transmision de potencia: ...

Tipo de transmision de potencia: Marcha (incluidos los engranajes
epicicloidales)/cadena/hidrostitica/eléctrica/otro tipo (*) (en este tltimo
caso, especificar: ...)

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos (de
haberlos): ...

Ubicacion con respecto al motor: ...
Método de control: ...
Caja de transferencia: con/sin (%)

Tipo de sistema de cambio de la relacion de transmision: mecénico
(cambio de marcha)/embrague doble (cambio de marcha)/semiautoma-
tico (cambio de marcha)/automatico (cambio de marcha)/transmision
variable continua/hidrostatica/no aplicable/otro tipo (*) (en este tltimo
caso, especificar: ...)

Embrague (de haberlo):

Breve descripcion y dibujo esquematico del embrague y su sistema de
control:

Conversion de par maxima:
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11.4.

Relaciones de transmision

Marcha

Relaciones internas
de la caja de
cambios (relaciones
entre las
revoluciones del
motor y las
revoluciones del
arbol secundario de
la caja de cambios)

Relaciones internas
de la caja de
transferencia

(relaciones entre las

revoluciones del
motor y las
revoluciones del
arbol secundario de
la caja de
transferencia)

Relaciones de
transmision finales
(relaciones entre las

revoluciones del
arbol secundario de
la caja de cambios y
las revoluciones de
las ruedas motrices)

Relaciones
totales de
transmision

Relacion (velocidad
del motor-velocidad
del vehiculo)
Unicamente en el
caso de transmision
manual

Maéxima para TVC (*)
1
2
3

Minima para TVC (*)
Marcha atras

1

(*) Transmision variable continua
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Apéndice 3

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

6.1.7.

6.2.1.

un motor o una familia de motores como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...........................

07 1T I OO

Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cccoceviiiniiiniicninnn.
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ......ccccerrnnen.
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion

Razén social y direccién del fabricante: ...........cccooeviivevnnencn.
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ..........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ...eireeeerececrenre e cs e e ereesenerse e e sennens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes,
vehiculos a los que se destinan (*'):

TIPO (7] ettt s sttt
VATANES (1)1 eeoeeeeeemeeveeseseereeeseeessesseeseeseresseessressessesresenesseanennes
VETSIONES (17): ovveeveeeveseres s essessesesesesesess s ses s ssesesesses s esesssesens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccocccvveieinnniniecnne

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%):

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA

INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICACIA ME-
DIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO DE LA PROPUL-
SION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR

Categoria y subcategoria del motor (7):

Ciclo de combustion: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de dos tiempos/
TOtativo/otros (ESPECIfiCar) (*): ovmreceeeceeerereseesesssessesseseseesessesseos
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6.2.2.

6.2.3.1.

6.2.8.
6.2.8.1.

6.2.8.3.

6.3.2.1.

6.3.2.1.2.

6.3.2.2.

6.3.2.2.2.

6.3.6.4.

Tipo de encendido: encendido por compresion/encendido por
chispa (%)

Numero de cilindros: ... y configuracion (*%):

Combustible

Tipo de cOMBUSHDIE (7): wueurverereeeeesereeeeseseesessesssssesssesessssesesessesesens

Lista de otros combustibles, mezclas de combustibles 0 emulsiones
que el motor puede utilizar declarados por el fabricante de confor-
midad con el punto 1.4. del anexo I del Reglamento Delegado (UE)
2017/654 (indicar la referencia a la norma o especificacion reco-
0T 103 T 1) PP SRS

Régimen nominal declarado: ... rpm
Potencia neta nominal declarada: ... kW
Régimen de potencia maxima: ... rpm
Potencia neta maxima: ... kW

Volumen desplazado total en el motor: ... cm®
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Apéndice 4

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de informacién del

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

20.
20.1.

conductor

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............ccccecovvevvecnneen.
THPO () oot ees et s e

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccevrieenniennineennccenens
Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): .........co..coevvvirnnn.
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........c.cceeeee
En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-

cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
estan disponibles) (19): ..................................................................................
Razon social y direccion del fabricante: .............ccccoviiiniinnininiienns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ..o

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
CAMEE. eueuierrrecerseneerersersesensesesses st tseeseneese et s b e st e e e b et s eaneabe bt nesmanassesetneensaas

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (*'):

THPO (1) eoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeessees st se
Variantes (17): .................................................................................................
VETSIONES (17): oooreeeeeeeeeesesrseesese s esessesessessesessssssssssssessesesses s esessssenssens
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......coooevvvvvovvveerrvvrsrnnnnns
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (*): ....cooeee...

SISTEMAS DE INFORMACION DEL CONDUCTOR

Se cumplen los requisitos conforme al anexo B de la norma ISO
15077:2008 (Tractores y maquinas autopropulsadas para la agricultura.
Mandos del operador. Fuerzas de accionamiento, desplazamiento, ubica-
cién y método de funcionamiento) relativos a los mandos del operador
asociados a terminales virtuales, y en la ficha de caracteristicas se in-
cluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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Apéndice 5

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

223.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

3.2.

21.

21.1.

21.2.

21.3.

dispositivos de alumbrado y sefializacién luminosa como sistema

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............ccccecovvevvecnneen.

7 YO G

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccomreenneeeniineeeeceenens
Numeros de homologacién de tipo (49) (de haberlos): .....cccevvevrecrenrenvnnnne
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........ccccceeeee

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
estan disponibles) (19): ..................................................................................

Razoén social y direccion del fabricante: .............c.ccccooeiivinnnnnnncenees
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .............c.......

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
CAIMEE. eueerreceeseueesersetaeesseseeseseaeaseaseseeresnaseebe bt eanas e bt st easea bbb nesmanaasebetneenrans

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan h:

THPO (7)ot esene st se s snt et
VATANES (17): ceooreverererereseersessesesesesessesesssssesss s e sesssessssssnsessasesensessssesees
VETSIONES (17): coooreeeeeeeeeeeeesessaseeseses s e sses s s e sss s esnessene s eesnees
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccevreenneeenecerneceenens
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): .............

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

Fotografias o dibujos de una version representativa del vehiculo: ..........
Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ......c...eevcievenevescieccnnens

INSTALACION DE DISPOSITIVOS DE ALUMBRADO Y SENALI-
ZACION LUMINOSA, INCLUIDOS EL ENCENDIDO Y APAGADO
AUTOMATICOS DEL ALUMBRADO

Lista de todos los dispositivos (citar numero, marcas, tipo, marcas de
homologacion de tipo de los componentes, intensidad maxima de las
luces de carretera, color y testigo correspondiente); la lista podra incluir
varios tipos de dispositivos para cada funcion; ademas, en ella podra
afiadirse, con respecto a cada funcion, la anotacion «o dispositivos equi-
VALIBIEESM ! c.vuiuieuitrierirtee et et et te et see e see e b et b bt st e e st e e bbb et sea e nba e ebeaeannn

Un diagrama de la instalacion de alumbrado y sefializacion en su con-
junto, que muestre la ubicacion de los diversos dispositivos en el vehi-
CULOT e e et e

Bosquejos acotados del exterior del vehiculo, que muestren la ubicacion
de los dispositivos de alumbrado y sefializacion luminosa, su ntimero y
€l COlOr de 185 TUCES: ..cccevivererecriirieeeeerctrrecre et r e senes
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21.4.

21.4.1.
21.4.2.
21.4.3.
21.4.4.

21.5.

21.5.1.

21.5.2.

21.5.3.

21.6.

21.7.

Con respecto a cada luz y cada reflector, facilitar la informacion
siguiente:

Dibujo que muestre la extension de la superficie iluminante: .................
Método utilizado para definir la superficie aparente: ...........ccevviiiiiinns
Eje de referencia y centro de referencia: ..........coecececernenrnncnnescnesennens
Método de funcionamiento de los faros escamoteables: ........ccccrrvererane

Descripcion o dibujo y tipo del dispositivo regulador de los faros (au-
tomatico, de regulacion manual gradual, de regulaciéon manual continua,

L Tte 1K G O

MANAO: .iiecneirecrerece ettt e st
Marcas de TefereNCIA; .....cvvccurccrrrirerrersenrircreereerersenrssesseneeeeesenersesssssesensens
Marcas asignadas a las condiciones de carga: .......c.ocoecervveveeccrennnnenenes
En el caso de los vehiculos de las categorias R y S, descripcion de la
toma de corriente para la alimentacion de los dispositivos de alumbrado

y seflalizacion IUMINOSA: .......ccoeeriririircnieeteecre et

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos utilizados
en el sistema de alumbrado y el sistema de sefializacion luminosa: ......
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Apéndice 6

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de compatibilidad

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.423.

2.4.4.

2.4.5.

24.
24.1.

24.2.

24.3.

electromagnética

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............ccccecovvevvecnneen.

THPO (O): oo eeeeee st et se e s sea e sn s sas e

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ooeiiieieiicinniieinecinns
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ....ccceveeveirervernanns
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........c.cccu...

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
eStAN dISPOMIDBIES) (12): werverrerireeeeseeeeseseeseessseseeseeses s seesessessessanenens

Razon social y direccion del fabricante: ..............ccccooiiiniinninnecenns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .......c.c...eeuee

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
(o7 1 OO

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (*'):

THPO (17): et s et s e srasons
VATHANIES (17): cooriverireeiresesresessesesessssssssssssssssssessssessssesssssssassssasssssosesesssesees
Versiones (17): ................................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccceovrienneeeniieennccenens
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (*): ....eeeee.

COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas eléctricos o elec-
tronicos o SCE, estilos de carroceria (60), variaciones del material de la
carroceria, disposiciones generales del cableado, variaciones del motor,
versiones de conduccion por la izquierda o por la derecha y versiones de
DAANA: et e e et s s a e e nassenntenns

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 10 de la CEPE
(DO L 254 de 20.9.2012, p. 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 14982:1998 (Ma-
quinaria agricola y forestal. Compatibilidad electromagnética. Métodos
de ensayo y criterios de aceptacion), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.4.3.

24.4.4.

Como alternativa a los puntos 24.2 o 24.3, facilitar la siguiente in-
formacion:

Descripcion y dibujos o fotografias de las formas y los materiales de la
parte de la carroceria que conforma el compartimento del motor y de las
partes adyacentes del habitdculo: .........ccecvvinneniiinicecneere s

Dibujos o fotografias de la ubicacion de los componentes metalicos que
se alojan en el compartimento del motor (por ejemplo, aparatos de ca-
lefaccion, rueda de repuesto, filtro del aire, mecanismo de direccion,
BUC.)I tovereerereerernernenesserereessneneseneesessesssssessenessesassessnaneseeneensasssensesssnsssessssseansesass

Cuadro o dibujo del equipo de control de las interferencias radioeléc-
ETICAS] ruvreremrerersercrnereesesearanerersenessesessesearareesessanensesessesessassenensnnstsersesesesssnaenens

Indicacion del valor nominal de la resistencia en corriente continua y, en
el caso de cables de encendido resistivos, indicacion de su resistencia
NOMINAL POT MEIIO: .veviriiveriireririirieereesteeresresissesesisessrsesersesesestesessesessssesasone
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Apéndice 7

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de avisadores

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

25.
25.1.

25.2.

25.3.

25.4.

acusticos como sistema
INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............ccccecovvevvecnneen.

7 (13K G RO

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......coceniieenneeenrceeneeieenens
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): .........coorvverreenneen.
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........c.ccceeeene

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cién y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
estan disponibles) (19): ..................................................................................

Razon social y direccion del fabricante: ............ccooviiniinnincnincnnns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .........c...c......

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabri-
CANLE. .uvevevrereererereereessesessnsesnssesesnsesessesesessesesbesessesesnsesesesssessessssesessesennnsesnsenes

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan h:

THPO (17): oo s enesenasnerasoes
VATANES (17): cooreverreveecreesreesseses et essssssssssessssessesesessesesessesesessesessessssesens
VETSIONES (17): ovooreeeeeecesesreseereseseess e esesses s sasessasessss s sen s senssoes
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......coceviiennineiiecieeeieenens
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (3): ..............
AVISADORES ACUSTICOS

El avisador actstico es objeto de una homologacion de tipo de compo-
nente concedida con arreglo a los requisitos aplicables a los vehiculos de
la categoria N establecidos en el Reglamento n° 28 de la CEPE

(DO L 323 de 6.12.2011, p. 33), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Descripcion sindptica de los dispositivos utilizados: ........ccceeeevecenieeieenns

Dibujos que muestren la ubicacion de los avisadores acusticos en rela-
cion con la estructura del VEhiculo: .......cocvcencirncrcennicineecerenneeeeeaes

Precisiones relativas al modo de fijacion, con indicacion de la parte de la
estructura del vehiculo donde van fijados los avisadores acusticos: .......
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25.5.

25.5.1.

25.5.2.

25.6.

Diagrama del circuito eléctrico/NeUMALICO: ......cveuvrverrncrenrecermrererrrcrenceeeennns

Tension: corriente alterna/corriente continua (%)

Tension o presion de aire asignadas: ... V / kPa (%)

Dibujo del dispositivo de mMOntaje: ........cceceverecerireeeneeeenieeneeeeceeeneeseenens
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Apéndice 8

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

24.5.

18.
18.1.

18.2.

18.3.

18.4.

18.5.

retrovisores como sistema

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COMPO-
NENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............ccccecovvevvecnneen.

THPO (O): oot ses s sss s sss s aa s

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccoviiienninnniinieeeiienens
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ....ccccevvevevrevrrervnnnns
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): ........c.ccceeeene

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes, ubica-
cién y métodos de fijacion de las marcas de homologacion de tipo (si
estan disponibles) G0 TR

Razoén social y direccion del fabricante: ...............cccoeiiiinnnnnnnccns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: .............c......

En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabri-
o7 N

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, vehiculos
a los que se destinan (*'):

Tipo G E
VATANES (17): coorevereverecresesresesseses et essssssssssessessssesssessesesessesesessosessesessesees
VEISIONES (17): ovooreeeeeeeseceseeseseesessesessesessessesessesesssssssssssssssessssessesessesesssssnssens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccooviiieiniieenieeienniienens
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (?): ..............

RETROVISORES

NUmMeEro y clases de ESPEJOS: ..cccvveuirieurierirerteieririeesteesseseeetsirtsessesesnesesnenens

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n°® 46 de la CEPE
(DO L 177 de 10.7.2010, p. 211), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n® 81 de la CEPE
(DO L 185 de 13.7.2012, p. 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)

Dibujos para la identificacion del espejo, que muestren su posicion con
respecto a la estructura del vehiculo: .......cocooiiviiiicncinin e

Informacion detallada del sistema de fijacion al vehiculo, con indicacion
de la parte de la estructura a la que esté fijado: .....ccoevenieciniriecieeccennne.
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18.6.

18.7

18.8.

18.9.
18.9.1.

18.9.2.

19.

19.1.

19.2.

19.3.

19.4.

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos del sis-
tEMA dE AJUSTE! .eovciviieriireeerieee ettt sttt er s st beennene

Descripcion técnica del sistema de desescarchado y desempanado de los
ESPECJOS cuterrerereerererseesseseseesere s e s ese e b et b st £ bttt R bt ettt etk st et e st et e eaes

Equipos opcionales que pueden restringir el campo de vision hacia atras:

Campo de vision de los retrovisores de la clase II

Se ajusta al punto 5.1 del anexo IX del Reglamento Delegado (UE)
2015/208: si/no (%)

Como alternativa al punto 18.9.1, se cumplen los requisitos conforme a
la norma ISO 5721-2:2014 (Tractores agricolas. Requisitos, procedimien-
tos de ensayo y criterios de aceptacion relativos al campo de vision del
operador. Parte 2: campo de vision hacia los lados y hacia atras), y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

DISPOSITIVOS DE VISION INDIRECTA DISTINTOS DE LOS
RETROVISORES (OPCIONAL)

Tipo y caracteristicas (por ejemplo, descripciéon completa del dispositi-
V0) tuteureueeseee et seereeste st et e tet e e e e e e et e aene e e e e eaEaateAeeA e A nAeaAe s e s e s et et et n e neene et naen

En el caso de un dispositivo con camara y monitor, distancia de detec-
ciébn (mm), contraste, intervalo de luminancia, correccion de reflejos,
funcionamiento de los dispositivos de visualizacion (blanco y negro o
color (*)), frecuencia de repeticion de la imagen y amplitud de luminan-
cia del monitor (4): ........................................................................................

Dibujos suficientemente detallados para identificar el dispositivo comple-
to, incluidas las instrucciones de instalacion: ..........cccoevvveveerverceeserenennens

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 5721-2:2014 (Trac-
tores agricolas. Requisitos, procedimientos de ensayo y criterios de acep-
tacion relativos al campo de vision del operador. Parte 2: campo de
vision hacia los lados y hacia atrs), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (*)
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Apéndice 9

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto a la) instalacién de un tren de

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

242,

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

3.2

3.3.

rodaje como sistema

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...............ccc...c....

Tipo () oottt er e eee st eseeneneesenn

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccooeverververvencvrcvrennn.
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .....cccceveerenee.
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (%): .vrerrreriresssresrseinsessssreienns

Razén social y direccién del fabricante: ............c.cocoooiiiiniinnne
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...cirirerriieirieteseerrct sttt enasecs

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes,
vehiculos a los que se destinan (*'):

B T G0 O
VATANIES (17)1 erereeeeeeereeeeeesseeenesseseeeessesenesseesesesseesenessenseressenserssesesrans
VEISIONES (17): coeeeeeeeeeeseeseseeeeseeses s eeseeseeessesseess s esse s e srenesnens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .........cccccenecinniciiicanene
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): ....

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

Fotografias o dibujos de una version representativa del vehiculo: ......

Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ........cccoceovcrerreennc.

Ejes y ruedas:

Numero de ejes y de ruedas: ......cooveverrrercnmnncrinnrcrenecreneseneseeens

Nimero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (*):

Numero y ubicacién de los ejes de direccion (3):

, s . 23
Numero y ubicacion de los ejes motores (7):

Numero y ubicacion de los ejes con frenos (°): ...oevveeveveseersreenens
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3.4.
3.4.1.

3.4.2.

343.

3.4.4.
3.4.4.1.

3.442.

3.44.3.

3.4.44.

3.5.
3.5.1.

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

4.1.1.1.1.

4.1.1.1.2.

4.1.1.1.3.

4.1.1.1.4.

4.1.2.
4.1.2.1.

Vehiculos de la categoria C

Configuracion del tren de rodaje: conjunto de trenes de orugas
delantero/conjunto de trenes de orugas trasero/conjunto de trenes
de orugas delantero y conjunto de trenes de orugas trasero/tren de
oruga continua a cada lado del vehiculo (%)

Niimero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas motor (*%): ..........

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas con
FTEN0S (72): coomereeseeesesessesesessessessesessssesssssesesessesesesssssesessesos s s s ssesons

Direccion de los vehiculos de la categoria C

La funcién de direccion se efecttia cambiando la velocidad entre
los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/no/no procede (*)

La funcién de direccion se efectia pivotando, bien dos trenes de
orugas opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical:
si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y
modificando la direccion de las ruedas del eje de ruedas: si/no/no
procede (%)

Chasis

Dibujo general del chasis: .....c.ccoeireeiineieiiece e

Tipo de chasis de los vehiculos de las categorias T y C: de tubo
central, de escalera, articulado, con largueros laterales o de otro
tipo (*) (en este GIiMO caso, eSPECIfICAT: ......vveeveeeeeereeeeerereeeeeees )

MASAS Y DIMENSIONES

(en kg y mm) (Con referencia a los dibujos, cuando proceda)

Gama de masas (generales) del vehiculo
Masa en vacio

Masas en vacio en orden de marcha (13):
Méxima: ... kg (%

Minima: ... kg %)

Distribucion de estas masas entre los ejes: ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento (S): ... kg

Masas maximas declaradas por el fabricante

Masas méximas en carga técnicamente admisibles del vehiculo (**):
... kg
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4.1.2.1.1.

4.1.2.1.2.

4.1.2.1.3.

4.1.2.3.

Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 ... kg Eje 2
... kg Eje ...t ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento delantero (S):... kg

Limites de la distribucion de estas masas entre los ejes (especificar
en porcentaje los limites minimos sobre el eje delantero y sobre el
eje trasero): ... %

Masas y tren de rodaje

Dimensiones de la Masa maxima Carga vertical
Conjunto oruga Presion media - A max Masa maxima maxima
de trenes de contacto Carga maxima adm{s1ble POT 1 dmisible del |admisible sobre
de orugas sobre el suelo | P" rodillo de conjunto de vehiculo el punto de
o g Longitud | Anchura oruga [kg] (*) trenes de « punto
n [mm] {mm] [kPa] orugas [ke] (*) [kel (*) acoplamiento
(kel (*) (**)
1
2

(*) Segun la especificacion del rodillo de orugas.

(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estaticas, independientemente del
dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical maxima admisible sobre el punto de
acoplamiento en funcion del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabeza-

miento la identificacion del dispositivo de acoplamiento.

Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las
categorias T o C correspondientes a cada configuracion de chasis/
frenado del vehiculo de la categoria R o S (con respecto a los
vehiculos de las categorias R y S, indicar las cargas méximas
admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero):

Vehiculo de
las cate}go;iass Barra de traccion Barra r?;(’;;accién Eje central
Freno
Sin frenos (1) ... kg ... kg . kg
Frenado por inercia ... kg ... kg . kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg . kg
Frenado neumatico ... kg ... kg . kg

(") Calculado utilizando la condicion con carga parcial definida por el fabricante del tractor de
acuerdo con el servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento

Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre
tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo remolcado
(vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configu-
racion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:
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37.

37.1.

37.2.

37.3.

37.3.1.

37.3.2.

37.4.

37.4.1.

37.4.2.

Vehiculo de
las Cateﬁo;iass Barra de traccion Barra r?;(;;accién Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg .. kg
Frenado por inercia ... kg ... kg .. kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg .. kg
Frenado neumatico ... kg ... kg .. kg

TREN DE RODAIJE

(facilitar también la informacion del punto 4.1.2.3)

Fotografias y dibujos acotados de la disposicion del tren de rodaje
y de su instalacion en el vehiculo (incluidos los elementos interio-
res de las cadenas de oruga que guian estas sobre los rodillos y el
dibujo exterior de 1a Oruga): ....ccccoeeeieireeirnerine et

Tipo de material en contacto con la superficie: orugas de caucho/
orugas de acero/zapatas de caucho en las tejas (*)

Orugas metalicas

Numero de rodillos de oruga que transfieren la carga directamente
a la superficie de rodadura (NR): .c.coeveereririeriinrierrenrncsnesesieeaene

Superficie exterior de cada zapata (Ap): ... mm?

Orugas de caucho

Superficie total de los tacos de caucho en contacto con la calzada
(Ap): ... mm?

Porcentaje de la superficie de tacos con respecto a la superficie
total de la cadena: ... %
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Apéndice 10

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
la compatibilidad electromagnética de subconjuntos eléctricos o electronicos

2.1.

2.2.

2.2.1.

222,

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

24.

24.1.

24.2.

24.3.

como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ............cc.ccco.co...

THPO (O): oottt en s

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccccvvervrnvenvenrenrerenees
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): ......cccceveruenee.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion

Razoén social y direccion del fabricante: ...,
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..oiririrecreeeeccrrcrr e e sennares

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan YH:

0 T G0 O
Variantes (17): .......................................................................................
Versiones (]7): ......................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccoceveeveevcrvenercnrennen.
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Lista de todas las combinaciones previstas de sistemas eléctricos o
electronicos o SCE, estilos de carroceria (60), variaciones del ma-
terial de la carroceria, disposiciones generales del cableado, varia-
ciones del motor, versiones de conduccion por la izquierda o por la
derecha y versiones de batalla: .........ccoeeeerinirienrcnecennneeneccrnene

Se cumplen los requisitos conforme al Reglamento n° 10 de la
CEPE (DO L 254 de 20.9.2012, p. 1), y en la ficha de caracteris-
ticas se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 14982:1998
(Maquinaria agricola y forestal. Compatibilidad electromagnética.
Meétodos de ensayo y criterios de aceptacion), y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)
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24.4.

24.4.1.

24.4.2.

24.4.3.

24.4.4.

Como alternativa a los puntos 24.2 o 24.3, facilitar la siguiente
informacion:

Descripcion y dibujos o fotografias de las formas y los materiales
de la parte de la carroceria que conforma el compartimento del
motor y de las partes adyacentes del habitaculo: .......c..cccooeeeneneenne

Dibujos o fotografias de la ubicacion de los componentes metalicos
que se alojan en el compartimento del motor (por ejemplo, aparatos
de calefaccion, rueda de repuesto, filtro del aire, mecanismo de
QITECCION, BLC.): wivvererrerrerriererrerisreesnerrsssesesseseseesessesessssssessnseressasessesasnon

Cuadro o dibujo del equipo de control de las interferencias radioe-
LECLIICAS: errererrrererrerererseserensisarae e senererersererenseseneesenenaesenensasasasenenearasers

Indicacion del valor nominal de la resistencia en corriente continua
y, en el caso de cables de encendido resistivos, indicacion de su
resistencia NomMinal POr MELr0: .......ececeverrrrrerererereerereresserereresesssserencaes



02015R0504 — ES — 07.08.2018 — 003.001 — 98

Apéndice 11

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

29.
29.1.

29.2.

29.2.1.

29.3.

29.3.1.

29.4.

29.4.1.

29.5.

masas de lastre como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....
THPO (9): ovveeereree sttt st s ses s st s sss s st s en s sesnnens

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevvrcronncnniennens
Nuameros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): .................

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) ("): oo

Razén social y direccion del fabricante: ............cccooconiiiinnnene
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..rrircrrerereerreserrer e s enanens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (*'):

THPO (17): coveeeeeeeeeeeeeseeeesseeeessseeee s sene st sesssssensssssenssssensssssensssseenesasensssasenes
VATANES (17): ovvveveeieseeessseeessseos s ses et
VETSIONES (17): ovvoeoeeeoeeeseessresessesses s ss s ssesos e s ssssssesessess s ssnens
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccccevervvrvcrverrvrerennen.

Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

MASAS DE LASTRE

Descripcion técnica detallada (con fotografias o dibujos acotados)
de las masas de lastre y de la manera en que se instalan en el
tractor:

Numero de componentes de cada juego: Juego 1:... Juego 2:...
Juego...

Masa de los componentes de cada juego: Juego 1: .... kg Juego 2:
..... kg Juego ...:... kg

Masa total de cada juego: Juego 1: .... kg Juego 2: ..... kg Juego
L kg

Masa total de las masas de lastre: ...kg
Distribucion de estas masas entre 10S €Jes: ...coveverreresireeccnenes kg

Materiales y método de fabricacion: ..........c.oeeveevoerercnrrevecrencnncens
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Apéndice 12

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una estructura de proteccién lateral o trasera como componente o UTI

A.
2.

2.1.

2.2.

2.2.1.
222.
2.23.

2.2.4.

2.3.
23.1.
23.2.

2.4.

2.4.1.
242,
2.4.3.
2.4.4.
2.4.5.
32.
32.1.
32.1.5.

32.1.5.1.
32.1.5.2.

32.1.6.

32.2.
32.2.4.

3224.1.
32.2.42.

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....
THPO (O): vt siisssstss s st ses st st s st sttt ss e

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccooorvrrcnnnenniennne
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .......cceveneen.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (*2): weovoirerei s neens

Razoén social y direccion del fabricante: ...............c.cccccoeninnn
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..orrirerrrcrreeccrecrrc e e sennarecs

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

B T G0 OO
VATANES (1)1 eevereeeeereeeemessesenesseseemesseseneeseeseseeseosevesseesenesseesesessesesrans
VETSIONES (17): oot eesseeses st sees e ses s sneen
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccoooeenicninininennns
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....
PROTECCION LATERAL Y TRASERA

Proteccion lateral

En el caso de dispositivos de proteccion lateral, descripcion com-
pleta o dibujo de tales dispositivos (incluidos los elementos de
montaje ¥ 10S aCCESOTIOS): ..vvvvveriererrerircrrierirereenereeresereesesmeeeesensesens

Materiales UtIHZAAOS: ....ccceceeeireieieieieese e e e e e ete e stesee e nee st seenean

Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e instruccio-
nes completas de instalacion, incluidos los requisitos sobre el par
de tOTSION: .ottt s

Se cumplen los requisitos conforme a los puntos 2 y 3 y las partes
I, I y III del Reglamento n°® 73 de la CEPE (DO L 122 de
8.5.2012, p. 1), y en la ficha de caracteristicas se incluye la docu-
mentacion pertinente: si/no (*)

Estructura de proteccion trasera

En el caso de un dispositivo especial, descripcion completa o di-
bujo de tal dispositivo (incluidos los elementos de montaje y ac-
cesorios), o nimero de homologacion de tipo si estd homologado
como unidad técnica independiente: ..........eceereveinierienineninieninienenns

Materiales UtIHZAAOS: ....ccvevvevveireireieeee e et neas

Detalles pormenorizados de los accesorios necesarios e instruccio-
nes completas de instalacion, incluidos los requisitos sobre el par
e OTSION: eoeeireiririrerreeeerenrer e seenens e e nen e nensaeesennecs
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Apéndice 13

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.
222.
2.23.

2.2.4.

2.3.
23.1.
23.2.

35.
35.8.
35.9.

35.10.

35.11.
35.12.

35.12.1.
35.12.2.
35.12.3.

35.13.

35.14.
35.15.
35.16.

un neumatico como componente

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....
THPO (O): vt siisssstss s st ses st st s st sttt ss e

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccooorvrrcnnnenniennne
Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .......cceveneen.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (*2): weovoirerei s neens

Razoén social y direccion del fabricante: ...............c.cccccoeninnn
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..orrirerrrcrreeccrecrrc e e sennarecs

NEUMATICOS
Designacion del tamafio del NeUmMAtiCo: .....cccevveueeirniirnrircnerenieceene

Tipo de vehiculos a los que estd destinado: tractores (vehiculos de
las categorias T y C)/remolques (vehiculos de la categoria R)/equi-
pos intercambiables remolcados (vehiculos de la categoria S) A

Estructura del neumatico: diagonal/diagonal cinturada/radial para
aplicaciones en la construccién (*)

Fotografias y dibujo del flanco del molde: .......ccoorveeinriencnecncnne

indice de capacidad de carga y simbolo de la categoria de
VElocidad ... e

Vehiculos de las categorias T y C: ..ooieveeciceieinieieieenieeeeieie e
Vehiculos de la categoria R: ....cccovoeiieininnciieeneeeenenneene
Vehiculos de la categoria S: ......ccovivvnivneinnienneenneseseeseseeiene

Resistencia a la rodadura con arreglo a la norma ISO 28580:2009
(Neumaticos de turismos, camiones y autobuses. Métodos de me-
dicion de la resistencia a la rodadura. Ensayo de punto tnico y
correlacion de los resultados de las mediciones) (si procede): ......

Servicio previsto: rueda motriz/rueda libre/ambas (*)
Neumatico disefiado para ser utilizado sin camara: si/no (*)

La presion de inflado para asentar los talones durante el montaje
del neumatico debe ser inferior a: ... kPa.
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Apéndice 14

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

222.

2.23.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

38.

38.1.

38.1.1.

38.1.2.

38.2.

un acoplamiento mecanico como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....

8T 0 O

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccoceoevnecnnncnnennns
Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): ......ooeeeerean.

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (*2): .eveooreoreerrereree e eeees

Razén social y direccion del fabricante: ............cccoocniiinnenns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADIICANTE: ...

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan h:

Tipo () et ee s ses s eese e e eneenas
VATANES (1)1 eevereeeeereeeeeessesenesseseenesseeseseeseeseseeseesenesseesesesseesesenseseerons
VEISIONES (17): ovvoeveeeeeeeseeeesreeessenseeseeseesessesssssssesss s ssssenses e sesnees
Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccooeeveevervcrververerennen.
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo A: ...

ACOPLAMIENTOS MECANICOS

Fotografias y dibujos acotados del acoplamiento mecanico, su
instalacién en el vehiculo y su acoplamiento con el dispositivo
instalado en el vehiculo remolcado: ...

. , . . 4
Acoplamiento mecanico trasero: si/no (7)

Dispositivo de acoplamiento delantero (vehiculos de las categorias
Ry S): si/no ()

Breve descripcion técnica del acoplamiento mecénico en la que
se especifique el tipo de estructura y el material utilizado
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38.5.

38.6.

Descripcion del acoplamiento mecénico:

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV
del Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Carga horizontal maxima / Valor D (*) (*):

................... kg/kN (%)

Masa remolcable (T) (*) (**):

................... toneladas

Carga vertical maxima admisible sobre el punto de
acoplamiento (S) (*):

Fotografias y dibujos a escala del dispositivo de acopla-
miento. Estos dibujos deberan mostrar detalladamente, en
particular, las dimensiones exigidas, asi como las medidas
para instalar el dispositivo.

Breve descripcion técnica del dispositivo de acoplamiento
en la que se especifique el tipo de estructura y el material
utilizado

Tipo de ensayo

Estatico/Dindmico (*)

Marca o numero de homologacion de tipo (UE) de:

— los anillos de barra de traccion, los cabezales de acopla-
miento y dispositivos de acoplamiento similares que se
fijaran al acoplamiento mecanico (en el caso de barras
de traccion articuladas o rigidas),

— los acoplamientos mecanicos que se fijaran al bastidor
de escalera o al soporte de enganche del remolque (si se
restringe a determinados tipos):

Homologacion de tipo de componente de un acoplamiento meca-
nico concedida conforme al Reglamento n® 55 de la CEPE
(DO L 227 de 28.8.2010, p. 1), y en la ficha de caracteristicas

se incluye la documentacién pertinente: si/no/no procede (*)
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Apéndice 15

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de frenado

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

2.4.1.

242,

2.43.

2.4.4.

245.

3.2.

3.3.

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....

Tipo () et senaseenn

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccooeeiniinnniniicnnne
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (%): .

Razén social y direccion del fabricante: .............cccoooiiiiinnncne
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADIICANTE: ...oeviviiiccrrc s

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

U T G0 OO
VATANES (1)1 eerereeeeeereeeeeesseeemesseseemessemseneeseesesesseesenessesseresseeseressesesrons
Versiones (17): ......................................................................................
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooeenecnininniennns
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

Fotografias o dibujos de una version representativa del vehiculo: ...........

Dibujo a escala y acotado del vehiculo entero: ......c.cccceveceneenne

Ejes y ruedas:

Nimero de ejes ¥ de TUedaS: ..vveveevrrerrererererrererernenreneenererersieesenenenens

Numero y ubicacion de los ejes con ruedas gemelas (*):

, L, . 23
Numero y ubicacion de los ejes de direccion (7): .ocevecvrerveceenenne

Nimero y ubicacion de los ejes motores (*):

Numero y ubicacion de los ejes con frenos (°): ...ovvveeverseesreenens
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3.4.
3.4.1.

3.4.2.

3.4.3.

3.4.4.
3.4.4.1.

344.2.

3.443.

3.4.44.

3.5.
3.5.1.

4.1
4.1.1.
4.1.1.1.

4.1.1.1.1.

4.1.1.1.2.

4.1.1.1.3.

4.1.1.1.4.

Vehiculos de la categoria C

Configuracion del tren de rodaje: conjunto de trenes de orugas
delantero/conjunto de trenes de orugas trasero/conjunto de trenes
de orugas delantero y conjunto de trenes de orugas trasero/tren de
oruga continua a cada lado del vehiculo (%)

Namero y ubicacién del conjunto de trenes de orugas motor (%) ..........

Numero y ubicacion del conjunto de trenes de orugas con
frenos (*%):

Direccion de los vehiculos de la categoria C

La funcién de direccion se efecttia cambiando la velocidad entre
los trenes de orugas izquierdo y derecho: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectta pivotando, bien dos trenes de orugas
opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectia articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical:
si/no/no procede (*)

La funcion de direccion se efectua articulando la parte delantera y
la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y
modificando la direccion de las ruedas del eje de ruedas: si/no/no
procede (%)

Chasis

Dibujo general del chasis: .....cocoeerrenineeienieieee et

Tipo de chasis de los vehiculos de las categorias T y C: de tubo
central, de escalera, articulado, con largueros laterales o de otro
tipo (%) (en este GItIMO €aso, ESPECIFICAT: .......vverreeserereeesreerecsennes )

Tipo de chasis de los vehiculos de las categorias R y S: de barra de
traccién, de barra de traccion rigida, de eje central o de otro tipo (%)
(en este UliIMO €aso, ESPECIfICAT: ....ccieueerieueiirieeteee et eee e )

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, tipo de frenado:
sin frenos/frenado por inercia/frenado continuo/frenado semiconti-
nuo/frenado hidraulico/frenado neumético (*)

MASAS Y DIMENSIONES

(en kg y mm) (Con referencia a los dibujos, cuando proceda)

Gama de masas (generales) del vehiculo
Masa en vacio

Masas en vacio en orden de marcha ('°):
Méxima: ... kg (%)

Minima: ... kg %)

Distribucion de estas masas entre los ejes: ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento (S): ... kg
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vB

4.1.2.

4.1.2.1.

4.1.2.1.1.
M1

4.1.2.1.2.
vB

4.1.2.1.3.
M1

4.1.3

4.1.4.

Masas madximas declaradas por el fabricante

Masas méximas en carga técnicamente admisibles del vehiculo (**):
... kg

Masas maximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 ... kg Eje 2
... kg Eje ...: ... kg

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de
traccion rigida o eje central, indicar la carga vertical sobre el
punto de acoplamiento delantero (S): ... kg

Limites de la distribucion de estas masas entre los ejes (especificar
en porcentaje los limites minimos sobre el eje delantero y sobre el
eje trasero): ... %

Masas remolcables técnicamente admisibles de vehiculos de las
categorias T o C correspondientes a cada configuracion de chasis/
frenado del vehiculo de la categoria R o S (con respecto a los
vehiculos de las categorias R y S, indicar las cargas maximas
admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero):

Vehiculo de
las catelgo;iass Barra de traccion Barra r?;(;;accién Eje central
Freno
Sin frenos (*) ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumatico ... kg ... kg ... kg

(*) Calculado utilizando la condicion con carga parcial definida por el fabricante del tractor de
acuerdo con el servicio técnico que figura en el punto 3.1.1.2 del anexo II del Reglamento
Delegado (UE) 2015/68 de la Comision.

Masas totales técnicamente admisibles de la combinacién entre
tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo remolcado
(vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configu-
racion de chasis/frenado del vehiculo de la categoria R o S:

Vehiculo de
las catel%o;iass Barra de traccion Barra r?;:i(tigaccién Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg ... kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumatico ... kg ... kg ... kg
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4.2.
42.2.5.

4.2.2.6.

4.2.2.7.

4.22.7.1.
4.22.7.2.
4228.

4.2.28.1.
4.22.8.2.
42209.

4.2.29.1.

4229.1.1.

4229.1.2.

5.1
S.1.1.
5.1.1.1.

5.1.1.2.

5.1.1.3.

5.1.2.
5.1.2.1.

6.1.7.
6.2.1.

Gama de dimensiones (generales) del vehiculo

Batalla (*): ... mm

Distancias entre los ejes consecutivos 1-2: ... mm; 2-3: ... mm;
3-4: ... mm; etc.

Vehiculos de las categorias R y S de barra de traccion rigida y de
eje central:

Distancia entre el punto de acoplamiento y el primer eje: ... mm
Distancia entre el punto de acoplamiento y el Gltimo eje: ... mm

Anchos de via maximo y minimo de cada eje (medidos entre los
planos de simetria de los neumaticos Unicos o gemelos o de los
neumaticos en formacion triple montados normalmente) (debe in-

dicarlas el fabricante) (*%):
Maximo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm
Minimo: Eje 1 ... mm Eje 2 ... mm Eje ...: ... mm

Ubicacion del centro de gravedad del vehiculo en sentido longitu-
dinal, transversal y Vertical: .......cccccocvvrrvrinnncnncrnnreneee e

En el caso de vehiculos de las categorias T2, T4.1, T4.3, C2, C4.1
y C4.3, altura del centro de gravedad, medida desde el suelo con
los neumaticos instalados normalmente en el vehiculo: ... mm

Con respecto a los vehiculos de las categorias T2 y C2, indicar la
razon entre el punto 4.2.2.9.1 y la via media minima de cada eje:
Eje 1 ... Eje 2 ... Eje ...: ...

Con respecto a los vehiculos de las categorias T4.1 y C4.1, indicar
la razon entre el punto 4.2.2.9.1 y la via media minima de todos los
©JCS: terererrererrterrseteratsretesaete st e e be e s e e s e b e R bbb R et be Rt b e s e bt e st s et aeanrenn

CARACTERISTICAS GENERALES DEL TREN DE POTENCIA
Velocidad maxima del vehiculo
Velocidad madxima del vehiculo hacia delante

Velocidad méxima del vehiculo por construccion declarada:
... km/h

Velocidad maxima del vehiculo por construccion calculada con la
marcha mas elevada (indicar los factores utilizados en el
L 01 (0) I G T km/h

Velocidad méaxima del vehiculo medida: ......cccooveerreennne knv/h (*1
Velocidad méxima del vehiculo hacia atras (°%)

Velocidad maxima del vehiculo por construccion hacia atras decla-
TAAL oottt st e et e eenenen km/h

INFORMACION GENERAL SOBRE LA EFICACIA ME-
DIOAMBIENTAL Y EL RENDIMIENTO DE LA PROPUL-
SION

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR

Categoria y subcategoria del mMOotor (7): w..ooeveeevcvenreeriersereereceresreseees

Ciclo de combustion: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de dos tiempos/
TOtativo/otros (ESPECIfiCar) (*): vvwmereeerereesesresreessesesssesessesseasesseseees
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6.2.2.

6.2.3.1.

6.3.2.1.

6.3.2.1.2.

6.3.2.2.

6.3.2.2.2.

6.3.6.4.

9.2.

9.3.

9.4.

9.4.1.

9.4.2.

9.4.3.

9.43.1.

9.43.1.1.

9.5.

11.

11.2.
11.2.1.

Tipo de encendido: encendido por compresién/encendido por
chispa ()

Numero de cilindros: ... y configuraciéon (*°):

Régimen nominal declarado: ... rpm

Potencia neta nominal declarada: ... kW

Régimen de potencia maxima: ... rpm

Potencia neta maxima: ... kKW

Volumen desplazado total en el motor: ... cm®

DISPOSITIVOS DE ALMACENAMIENTO DE ENERGIA (')

Descripcion: bateria/condensador/volante de inercia/generador (4)

Numero de identificacion: ......cccvvvevieriesesiesresresrereee e s e seeseseeeans

Tipo de par electroqUIMICO: ....coiciiiiniirmiirriieeeseens

Energia almacenada

En el caso de una bateria, tension: .... y capacidad: .... Ah en 2h
CoNAENSAAOL: ...cerererrrierircrrecrenr e sereres e erere e seerenreesenesseeennanaes J
Volante de inercia / Generador (4): ................................................ J
Momento de inercia del volante de inercia: ........c.ccocerreneene kg m?

Momento de inercia adicional si no estd metida ninguna marcha:
..................................................................................................... kg m?

Cargador: a bordo / externo / sin cargador (%)

TREN DE TRANSMISION Y CONTROL (')

Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de transmision del
vehiculo y de su sistema de control (sistema de cambio de la
relacion de transmision, mando del embrague o cualquier otro
elemento del tren de tranSMISiON): .......ccccoecerrenirierenreenesreeeee e

Transmision

Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema o los sistemas
de cambio de la relacion de transmision y su control: ..........c...e...
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11.2.2.
11.2.3.

11.2.4.

11.2.5.
11.2.6.
11.2.7.

11.2.8.

11.3.

11.3.1.

11.3.2.

11.4.

11.5.

11.5.1.

41.
41.1.

41.2.
41.3.
41.4.
41.5.

41.5.1.

Diagrama o dibujo de la transmision de potencia: .........c..cececveeeene

Tipo de transmision de potencia: Marcha (incluidos los engranajes
epicicloidales)/cadena/hidrostatica/eléctrica/otro tipo (*) (en este 0l-
tiMO €aS0, ESPECITICAT: ..oereiuiiiriierrteire s ettt )

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos (de
haberlos): ......ccocee..

Ubicacion con 1especto al MOLOL: ..c.vcereerrvercrrerrerereresnesseenneressesasenenes

MEL0dO de CONLIOL: .eoeiieeieieieetes et eete et e e eee et e s e e st an e enas

Caja de transferencia: con/sin (%)

Tipo de sistema de cambio de la relacion de transmision: mecanico
(cambio de marcha)/embrague doble (cambio de marcha)/semiauto-
matico (cambio de marcha)/automatico (cambio de marcha)/trans-
mision variable continua/hidrostatica/no aplicable/otro tipo (*) (en
este UltIMO €as0o, ESPECIfICAI: ...ioiiiiivieiiieieect ettt ettt )

Embrague (de haberlo):

Breve descripcion y dibujo esquematico del embrague y su sistema
de control:

Conversion de par MAXIMA: .....ccecereeererieienieieiieeeieeeseeseseeseseeesessesesens

Relaciones de transmision

Relaciones internas

Relaciones de
transmision

Relaciones internas . finales
. de la caja de .
de la caja de . (relaciones
. . transferencia
cambios (relaciones . entre las
(relaciones entre .
entre las las revoluciones revoluciones
Marcha revoluciones del del arbol
del motor y las .
motor y las . secundario de
. revoluciones del .
revoluciones del la caja de

arbol secundario de

arbol secundario de

cambios y las

. . la caja de .
la caja de cambios) transfejr encia) revoluciones de
las ruedas
motrices)

Relaciones
totales de
transmision

Relacion
(velocidad del
motor-
velocidad del
vehiculo)
Unicamente en
el caso de
transmision
manual

Maxima para TVC (*)
1
2
3

Minima para TVC*
Marcha atras
1

(*) Transmision variable continua

Bloqueo del diferencial

Bloqueo del diferencial: si/no/opcional (*)

SUSPENSION

Breve descripcion y dibujo esquematico de la suspension y su
sistema de control en relacion con cada eje o grupo de ejes o
cada rueda: ..o

Dibujo de los sistemas de SUSPension: ........cecccecereerrevcrnerenenecncens
Ajuste del nivel: si/no/opcional (*)

Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos: ........
Suspension neumética de los ejes motores: si/no (*)

Suspension de los ejes motores equivalente a la suspension neu-
matica: si/no (%)
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41.5.2.

41.6.

41.6.1.

41.6.2.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

41.11.

42.
42.1.

42.2.

42.3.

42.4.

42.5.

42.6.

42.6.1.

42.6.2.

42.7.

42.8.

42.8.1.

42.8.2.

42.8.3.

43.

43.1.

43.2.

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa suspendida:

Suspension neumatica de los ejes no motores: si/no (*)

Suspension de los ejes no motores equivalente a la suspension
neumética: si/no (%)

Frecuencia y amortiguacion de la oscilacion de la masa suspendida:

Caracteristicas de los elementos elasticos de la suspension (diseflo,
caracteristicas de los materiales y dimensiones): ........c..cceeveevvereenne

Vehiculo equipado con suspensién hidroneumatica/hidraulica/neu-
matica (*)

Estabilizadores: si/no/opcionales (*)
Amortiguadores: si/no/opcionales (*)
Otros dispositivos (de haberlos): ......ccoecevcnnenieienicecnerreecnrenne

EJES Y NEUMATICOS

Descripcion (con fotografias y dibujos) de los ejes: .....cceeerevencns
Materiales y método de fabricacion: .........ccceveeeeveneeenenieescneneneenens
Marca (SI PrOCEAE): ..cocrrirreerieireeereertrie ettt enene
TIPO (S PrOCEAE): ..ortririiririeriririeririeerire et bennanens
Masa maxima admisible soportada por 10s €jes: ......c.cccrverereucne kg
Dimensiones de los ejes:

Longitud: ... mm

Anchura: ... mm

Conexién de los frenos con los ejes: axial/radial/integrada/otra (*)
(en este UltiMO €aso, ESPECIfICAL: .....ccvvveevrererereeeeeeeeerrereeerereeennaeas )

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles para los
€S COM TTEMOS: ivevvririerirrerisieriiereernisessesnssssessesessesessesasessereesasssssssossses

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos mas grandes
para 10S €jes CON freNOS: ....ooirrerieucieeercrinenreeee et e

Dimensiones de los neumaticos mas grandes admisibles para los
€JS IMOLOTES] .eururvrrrereerereerersesersesesesestaesseesessesessesesbesesseseasessseasesensenss

Circunferencia de rodadura nominal de los neumaticos mas grandes
Para 10S €JES MOTLOTES: ..ooverereeererreerreeiiereierereeeeeesee e see st seeaeseeaeeas

FRENADO

Breve descripcion de los sistemas de frenado instalados en el ve-
BICUIO (37): oottt cseses s s s es s ese s senens

Especificaciones del vehiculo con respecto a los circuitos de mando
de los conductos de control neumaticos, hidraulicos o eléctricos de
los sistemas de frenado y lista de los mensajes y los parametros
SOPOTTAAOS: ..eveiriiecrieirieit et etrae st ettt e b ettt e b e st
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43.4.
43.4.1.

43.4.2

43.4.3.

43.4.4.

43.4.5.

43.4.6.

43.4.7.

43.5.
43.5.1.

43.5.2.

43.5.3.

43.6.

43.6.1.

43.6.2.

43.6.2.1.

43.6.2.1.1.

43.6.2.1.2.

43.6.2.2.

43.6.2.2.1.

43.6.2.2.2.

Sistemas de frenado

Descripcion del funcionamiento de los sistemas de frenado (inclui-
das las partes electronicas), diagrama del bloque eléctrico, esquema
del circuito hidraulico 0 NEUMALCO (): vuvvereeeereererereeseerssenenees

Dibujo esquemaético y esquema de funcionamiento de los sistemas
de FIENAAO (37): wevvvoeveeerersserssesess s sesssss e sera e esesasessneneens

Lista de componentes de los sistemas de frenado, debidamente
HAENfICAAOS (37): woorreeereeeeieeseseesesesessesssesssessesessssesessss st ses e seseesenees
Explicacion técnica del célculo de los sistemas de frenado (deter-
minacion de la relacion existente entre la suma de las fuerzas de
frenado en la circunferencia de las ruedas y la fuerza ejercida sobre
el mando) (55): ......................................................................................

Fuentes de energia exteriores (de haberlas) (caracteristicas, capaci-
dad de los depoésitos de energia, presiones maxima y minima,
manometro y dispositivo de alerta de presion minima en el tablero
de instrumentos, depdsitos de vacio y valvula de alimentacion,
compresores de alimentacion, cumplimiento de la reglamentacion
sobre aparatos a presion) (*):

Sistema de frenado electrénico: si/no/opcional (*)
Numeros de las actas del ensayo de tipo I, de conformidad con el

anexo VII del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de la Comision
(S1 PTOCEAR): .ueeviieereiireeeiereteir sttt ettt e see e sb et

Transmision de frenado (en el vehiculo tractor)

Transmision de frenado del sistema de frenado de servicio del
vehiculo tractor: mecanica/neumatica/hidraulica/hidrostatica/sin
asistencia eléctrica/con asistencia eléctrica/transmision totalmente
eléctrica (%)

Tecnologia de la transmision: neumatica/hidraulica/neumatica e hi-
draulica (%)
Bloqueo de los mandos de frenado derecho e izquierdo: si/no (%)

Dispositivos de control del frenado de los vehiculos remolcados
(en el vehiculo tractor)

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos
remolcados: hidraulica/neumatica/eléctrica/ninguna (*)

Descripcion de los conectores, acoplamientos y dispositivos de
seguridad (con dibujos, croquis e identificacion de las partes elec-
EEOMICAS): eeutieuerirearireesesteseesseues bttt be e te st s e b et e b e e b be e e b anasene
Tipo de conexién neumatica: dos conductos/ninguna (*)
Suministro neumatico a presion (dos conductos): ... kPa

Conductos de control eléctricos: si/no (*)

Tipo de conexion hidraulica: conducto tnico/dos conductos/nin-
4
guna ()

Suministro hidraulico a presion: conducto unico: ... kPa dos con-
ductos: ... kPa

Presencia del conector ISO 7638:2003 ('%): si/no (*)
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43.7.

43.7.1.

43.7.2.

43.7.2.1.

43.7.3.

43.7.3.1.

43.7.3.1.1.

43.7.3.2.

43.7.3.2.1.

43.A.

43.A.1.

43.A.1.1.

43.A.2.

43.A2.1.

43.A2.2.

43.A2.3.

43.A2.4.

43.A.2.5.

43.A.3.

43.A3.1.

43.A3.1.1.

43.A3.1.2.

43.A.3.1.3.

43.A3.1.3.1.

43.A.3.1.4.

43.A3.1.5.

43.A3.2.

43.A32.1.

43.A3.2.2.

43.A3.2.3.

43.A3.2.4.

43.A3.255.

43.A3.3.

43.A3.3.1.

Dispositivos de frenado de los vehiculos remolcados (en el
vehiculo remolcado)

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos
remolcados: hidrdulica/neumatica/eléctrica/inercia/ninguna (%)

Dispositivo de accionamiento de los frenos del vehiculo remolcado:
Tambor/disco/otro (*)

DescripciOn y CaracteristiCas: .....ccecvvcereerererrerereererereeeseseresesessenennens
Descripcion de los conectores, acoplamientos y dispositivos de
seguridad (con dibujos, croquis e identificacion de las partes elec-
EONICAS): vvervievereenerresresresseseesessessessessessesessessessensassessasersessestestessasassarsssses
Tipo de conexién neumatica: dos conductos/ninguna (*)
Conductos de control eléctricos: si/no (*)

Tipo de conexion hidraulica: dos conductos/ninguna (*)

Presencia del conector ISO 7638:2003 ('5): si/no (4)

FICHA DE CARACTERISTICAS SOBRE EJES Y FRENADO

DEL VEHICULO REMOLCADO RESPECTO AL PROCEDI-
MIENTO ALTERNATIVO DE TIPO 1'Y TIPO III

Generalidades
Nombre y direccion del fabricante del eje o del vehiculo:

Datos del eje

Carga del eje ensayado (identificador Fe): .....cocevvvviviriinnnne daN
Datos de la rueda y del freno conforme a las figuras 1A y 1B
Freno

Informacién general

Marca:

Fabricante (nombre y direccion):

Tipo de freno (por ejemplo, de tambor o de disco):

Variante (por ejemplo, de leva en S, de cufia simple, etc.):
Identificador del freno: ID2-

Datos del freno conforme a las figuras 2A y 2B:

Datos del freno de tambor

Par umbral de entrada declarado del freno Cogec: «ovevevrrvereeeene Nm
Longitud efectiva del arbol de levas: ........cccovmmccrccncniecnne. mm
Tambor de freno

Diametro maximo de la superficie de friccion (limite de desgaste)
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43.A.3.3.2.  Material de DaSE:.....ccourrrrereererererirererererereresesernresseesassenen s sesesenenemeees
43.A.3.3.3.  Masa declarada: .......ooceeieieiiiiiinie e kg
43.A.3.3.4.  Masa NOMINAL ..ottt kg
43.A3.4. Forro del freno

43.A3.4.1. Nombre y direccion del fabricante..........ccooovreererccrerrveernrerencreenes
43.A3.4.2.  MAICA ..ttt ettt et e e et e s
43.A314.3.  TIPO st rerenseeriee st reeseseanae e ar e rese s s bt et en bt naes
43.A.3.4.4. ldentificacion (identificacion del tipo en el forro).......cccoevevrcercreencne
43.A.3.45. Espesor minimo (limite de desgaste) .......c.cocoverrrerereeneeenene. mm
43.A.3.4.6. Meétodo de fijacion del material de friccion a la zapata de freno:
43.A34.6.1. e Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de uno):
43.A.3.5. Datos del freno de disco

43.A.3.5.1. Tipo de conexion al eje (axial, radial, integrada, etc.):......cccecceunene
43.A.3.5.2. Dispositivo de ajuste del freno (externo/integrado):........cecoueereuereuenes
43.A.3.53. Carrera de accionamiento MAXIMA: .....cecccceecerermrerersencurercrnanrenes mm
43.A.3.5.4. Fuerza maxima de entrada declarada Thamax: .eeeeeereersreerensvennns daN
43.A.3.5.4.1 Cmax. = Thamax e | coveeveerimrimrenrerresee s ese s e sesaesaesan st seneas Nm
43.A.3.5.5. Radio de friccion: Te = trreerrereerreerrrereesrensreeesanenees mm
43.A.3.5.6. Longitud de la palanca: le = oo mm
43.A.3.5.7. Razon entrada-salida (l./e.): I = ettt
43.A.3.5.8. Eficiencia mecanica: B o= e
43.A.3.5.9. Fuerza umbral de entrada declarada del freno Thag gec: wveeeneee N
43.A3.59.1. Cogdec = Thagdec  le T i Nm
43.A.3.5.10. Espesor minimo del disco (limite de desgaste): ......c..ccocecemunee. mm
43.A.3.6. Datos del disco de freno .....c.ccocrvrreerrncccrerrnneremrereernrreseseecnees
43.A.3.6.1. Descripcion del tipo de diSCO:...c.cirrrirrerrrerrerierceterereecee s
43.A.3.6.2.  Conexion/Montaje en €l BUje:.....ccervrirrerencninnrieneeerercee e
43.A.3.6.3.  Ventilacion (SI/MN0): ..ccccceieieiiiieieiiecteiec ettt eee sttt ete e st eee e
43.A.3.6.4. Masa declarada: ........oocoviveieiiiiinnee e kg
43.A.3.6.5.  Masa NOMINAL ....cooriiiriiirirrerrr e kg
43.A.3.6.6. Didmetro exterior declarado: .......c.ccocecorvemeenicnnernnnnerenenenes mm
43.A.3.6.7. Didmetro exterior minimo: .........cccccoevieveceniecessiesesiesissesess e seanes mm
43.A.3.6.8. Diametro interior del anillo de friccion: .......c.ccoovecereccereceencens mm
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43.A.3.6.9. Anchura del canal de ventilacion (en su caso): .......c.cccceevennen. mm
43.A.3.6.10. Material de DASE: ......coceereeererrrrerrenrereeecnrereresenneneeses e eeesenenens
43.A3.7. Datos de las pastillas de freno ......cccoeevenirecieinicneneneseeircneee e
43.A.3.7.1. Nombre y direccion del fabricante: .........c.coveerrvevrcenencinercnecnens
43.A.3.7.2. Marca:
43.A.3.7.3. TIPO:critiieiiieieiietnientniee sttt ettt sttt st st s
43.A.3.7.4. Identificacion (identificacion del tipo en la placa de las pastillas):
43.A.3.7.5. Espesor minimo (limite de desgaste): ........cccerevcoreeercrrineerenens mm
43.A.3.7.6. M¢étodo de fijacion del material de friccion a la placa de las pasti-

HLAS: ottt e
43.A.3.7.6.1. Peor caso de fijacion (en caso de que haya mas de uno): .............
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Figura 1 B
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Figura 2 B
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Apéndice 16

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de exposicion del

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.3.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

2.5.

6.1.7.

6.2.1.

6.2.2.

6.2.3.1.

6.3.2.1.

6.3.2.1.2.

6.3.2.2.

6.3.2.2.2.

6.3.6.4.

conductor al nivel de ruido

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...............ccc...c....

THPO (%): eorreeeeeeeeeeree et et eeee st ssssene s sss s ss s sss s st eenesasensssasenes

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevvrcnnncnniennne
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
Razén social y direccion del fabricante: ...........ccocoocniiiinnnenne
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..errrererrerereerr e essesesrare e s e sennarens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes,
vehiculos a los que se destinan (*'):

0 T G0 OO
VATANES (17): coorereeeemereeereeseseesessesessesss s s sessssessesesessesessessssssesssoes
VETSIONES (17): oveeeeeeeeeeeesecssseesseesess st ses s
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccvevvrerereriererenens
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

Ubicacion y método de colocacion de la marca de homologacion
e PO (1) eoeeeeree s sress s easesees

CARACTERISTICAS ESENCIALES DEL MOTOR

Categoria y subcategoria del mMOtor (7): w..vweveeeverenreerieroereereeeesresnees

Ciclo de combustion: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de dos tiempos/
TOtativo/otros (ESPECIfiCar) (*): vueweerereceeereeresresreesessessssessssesseasessesnees

Tipo de encendido: encendido por compresién/encendido por
chispa (%)

Numero de cilindros: ... y configuraciéon (*%):
Régimen nominal declarado: ... rpm
Potencia neta nominal declarada: ... kW
Régimen de potencia maxima: ... rpm
Potencia neta maxima: ... kW

Volumen desplazado total en el motor: ... cm®
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11. TREN DE TRANSMISION Y CONTROL (%)

Breve descripcion y dibujo esquematico del tren de transmision del
vehiculo y de su sistema de control (sistema de cambio de la
relacion de transmision, mando del embrague o cualquier otro
elemento del tren de transmision): ...

11.2. Transmision
11.2.1. Breve descripcion y dibujo esquematico del sistema o los sistemas
de cambio de la relacion de transmision y su control: ...
11.2.2. Diagrama o dibujo de la transmision de potencia: ...
11.2.3. Tipo de transmision de potencia: Marcha (incluidos los engranajes
epicicloidales)/cadena/hidrostatica/eléctrica/otro tipo (*) (en este 0l-
timo caso, especificar: ...)
11.2.4. Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos (de
haberlos): ...
11.2.5. Ubicacion con respecto al motor: ...
11.2.6. Meétodo de control: ...
11.2.7. Caja de transferencia: con/sin (*)
11.2.8. Tipo de sistema de cambio de la relacion de transmision: mecénico
(cambio de marcha)/embrague doble (cambio de marcha)/semiauto-
matico (cambio de marcha)/automatico (cambio de marcha)/trans-
mision variable continua/hidrostatica/no aplicable/otro tipo * (en
este ultimo caso, especificar: ...)
11.3. Embrague (de haberlo):
11.3.1. Breve descripcion y dibujo esquematico del embrague y su sistema
de control:
11.3.2. Conversion de par maxima:
11.4. Relaciones de transmision
. . Relaciones internas
Relaciones internas . .
. de la caja de Relaciones de
de la caja de - . ., .
. . transferencia transmision finales Relacion (velocidad
cambios (relaciones . . .
(relaciones entre las | (relaciones entre . del motor-velocidad
entre las . . Relaciones .
. revoluciones del las revoluciones del del vehiculo)
Marcha revoluciones del . . totales de .
motor y las arbol secundario de ., unicamente en el
motor y las . . . transmision .y
. revoluciones del |la caja de cambios y caso de transmision
revoluciones del . . .
. . arbol secundario de | las revoluciones de manual
arbol secundario de . .
. . la caja de las ruedas motrices)
la caja de cambios) .
transferencia)
Maxima para TVC (*)
1
2
3
Minima para TVC (*)
Marcha atras
1
(*) Transmision variable continua
48. EXPOSICION DEL CONDUCTOR AL NIVEL DE RUIDO

48.1. Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de caucho) van a
ensayarse con arreglo al método de ensayo 1, de conformidad con
el punto 2 del anexo XIII del Reglamento Delegado (UE)

n°® 1322/2014 de la Comisién: si/no/no procede (%)
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48.2.

48.3.

48.4.

Los vehiculos de las categorias T o C (con orugas de caucho) van a
ensayarse con arreglo al método de ensayo 2, de conformidad con
el punto 3 del anexo XIII del Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014 de la Comisién: si/no/no procede (%)

Los vehiculos de la categoria C con orugas de acero van a ensa-
yarse sobre una capa de arena hiimeda conforme a lo especificado
en el apartado 5.3.2 de la norma ISO 6395:2008 (Maquinaria para
el movimiento de tierras. Determinacion del nivel de potencia
acustica. Condiciones de ensayo dinamicas): si/no/no procede )

Como alternativa a los puntos 48.1 a 48.3, se facilita un acta de
ensayo completa levantada sobre la base del codigo normalizado de
la OCDE para la medicion oficial del ruido en los puestos del
conductor de los tractores agricolas y forestales, Codigo n® 5 de la
OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la ficha de caracteris-
ticas se incluye la documentacion pertinente: si/no/no procede (%)
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Apéndice 17

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de anclaje de los

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.3.

2.4.

24.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

46.

46.1.

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

cinturones de seguridad

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...............ccc...c....

THPO (5): oottt sttt

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccooevrverververcvrcvrennn.
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...
Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (*7): .evcoirerer s eens

Razén social y direccién del fabricante: .................cccooiiiniicns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ...ecirircrrieirieeeecret sttt nn e s

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (*'):

1 T G0 OO
Variantes (17): .......................................................................................
VEISIONES (17): oo eeesseesseeses st sasessesses s snens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccoceeriinnniniiennne
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

ESTRUCTURA DE PROTECCION EN CASO DE VUELCO
(ROPS)

ROPS: obligatoria/opcional/estandar (*)

PLAZAS DE ASIENTO (SILLINES Y ASIENTOS)

Configuracién de las plazas de asiento: asiento/sillin (*)

Coordenadas o dibujo del punto de referencia del asiento (S) de
todas las plazas de aSiento: ....c..ccccvevereererirenenieerenie et eeene

Descripcion y dibujos:

de 1os asientos y SUS anclajes: ....ccccvrcoeerenieenincetenrecete et
del SiStema de AJUSLE: ...cvovveeierrieierriereeiriereeieresesissesesnssesessssesesassesasasens
de los sistemas de desplazamiento y bloqueo: ........cooceeeceriennenenns

de los anclajes de los cinturones de seguridad (si estan incorpora-
dos en la estructura del asiento): ........ccoeceeerireeninnicreneneeene e
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49.3.5.

53.
53.1.

53.2.

53.3.

53.4.

534.1.

53.5.

53.6.

53.7.
53.7.1.

53.7.2.

de las partes del vehiculo utilizadas como anclajes: .....ccccoceevrennee.

ANCLAJES DE LOS CINTURONES DE SEGURIDAD

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-1:2006
(Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de seguridad. Parte
1: Requisitos relativos a la ubicacion de los anclajes), y en la ficha
de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)

Fotografias o dibujos de la carroceria que muestren la ubicacion y
las dimensiones reales de 10s anclajes: ........cccoeveverceveeervneneerenennes

Dibujos de los anclajes y de las partes de la estructura del vehiculo
a las que estdn fijados (con indicaciéon de la naturaleza de los
materiales UtiHZAd0S): ...ccvievrereeeerrrieerrreeee e s s s rernenens

Denominacién de los tipos de cinturones ('*) cuyo montaje esta
autorizado en los anclajes del vehiculo

Ubicacion del anclaje

Estructura del

Estructura del

vehiculo asiento
Anclajes exteriores
. inferiores L
Asiento del interiores
conductor .
Anclajes
superiores
Anclajes exteriores
Asiento de inferiores interi
pasajero interiores
1 Anclajes
superiores
Anclajes exteriores
Asiento de inferiores interi
pasajero interiores
Anclajes
superiores
ODSEIVACION: .uieirienireuiieitrisie e et etet et sas e s b saes e st e e sbeeabe st saa e st enennnn

Dispositivos especiales (por ejemplo, ajuste de la altura del asiento,
dispositivo de Precarga, €tC.): ...ccvrirrereeriernrerieeseereaeseecressesseenens

Descripcion de un tipo especial de cinturén de seguridad en el que
el anclaje esta instalado en el respaldo del asiento o incorpora un
dispositivo de disipacion de energia: .......ccccceeeereerrnrernesenenennens

Alternativa a los puntos 53.2 a 53.6

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-2:2013
(Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de seguridad. Parte
2: Requisitos relativos a la resistencia de los anclajes) relativos a la
resistencia de los anclajes, y en la ficha de caracteristicas se incluye
la documentacion pertinente: si/no/no procede (*)

El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del Reglamento
n° 14 de la CEPE (DO L 109 de 28.4.2011, p. 1), y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no/no pro-
cede (%)
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53.7.3.

53.7.4.

53.7.5.

53.7.6.

53.7.7

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
cddigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
dinamico), Coédigo n° 3 de la OCDE, edicion 2015 de julio de
2014, con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales de oru-
gas, Codigo n° 8 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, con
ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede ()

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
cddigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
estatico), Codigo n° 4 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
delantera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede ()

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
trasera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n® 7 de la OCDE, edicién 2015 de julio de 2014,
con ensayos de los anclajes de los cinturones de seguridad, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/
no/no procede (%)
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Apéndice 18

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un tipo de (o un tipo de vehiculo con respecto al) sistema de proteccién
contra sustancia peligrosas

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ...............ccc...c....
2.2. THPO (O): et es e
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cooceorvnccnnncnnvennns
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (*) (de haberlos): ......oceeerennn.
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (19): .....................................................

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ............c.ccooceveennnnenne
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
23.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FAbIICANLE: .ovvviiviiiiiiiiiiiii s
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (*'):

2.4.1. TIPO (17): seoererererereeeesesresesrses s sesss s essasessesesessessssesesssesssens
2.4.2. Variantes (17): .......................................................................................
2.4.3. VEISIONES (17): woteoiveseseeseseesesesesessesaessee st cessesses s ssase s essaseseasens
24.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): .........cccoceeniiiiiiiieicninne
24.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....
3. CARACTERISTICAS DE FABRICACION GENERALES

3.11. Vehiculo de la categoria T o C equipado para la proteccion contra

sustancias peligrosas: si/no ()

58. PROTECCION CONTRA SUSTANCIAS PELIGROSAS

58.1. Breve descripcion (con dibujos y fotografias) del suministro de aire
y el sistema de filtrado, con indicacion de los dispositivos emplea-
dos para obtener un diferencial positivo dentro de la cabina y el
caudal de aire fresco filtrado: .......cccooveiveercrcrencnine e

58.2. Se cumplen los requisitos conforme a la norma EN 15695-1 (Trac-
tores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion del opera-
dor contra sustancias peligrosas. Parte 1: Clasificacion de las cabi-
nas, requisitos y métodos de ensayo), categoria 1/2/3/4 (*), relativos
a la clasificacion de cabinas con respecto a la proteccion contra
sustancias peligrosas, y en la ficha de caracteristicas se incluye la
documentacién pertinente: si/no (*)
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58.3.

Clasificacion de conformidad con la norma EN 15695-2 (Tractores
y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion del operador con-
tra sustancias peligrosas. Parte 2: Filtros, requisitos y métodos de
ensayo) relativos al filtro de polvo/filtro de aerosol/filtro de
vapor (*) con respecto a la proteccién contra sustancias peligrosas,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no (%)
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Apéndice 19

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una estructura de proteccion en caso de vuelco (ROPS) como UTI

2.1.

2.2.

2.2.1.

2.2.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

46.

46.1.

46.2.

46.2.1.

46.2.2.

46.2.2.1.

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....

8T 0

Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccccooevnicnnnenniennns
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ........co.........

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (17): weveeeererec s seees

Razén social y direccién del fabricante: ..............ccccocniiiinnnens
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..errircrrerereerer e ensn e sennarens

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

0 T G0 OO
VATANES (17): correiveecemireeesreeseseesessesossesosesssesssssssseseseasessasesse s snsesnees
VEISIONES (7)1 woteoieeeseeseseeseseseseesesaessee st cesseasessesss s ssss s ssseseseasens
Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cccovvreerererererenees
Categoria, subcategoria ¢ indice de velocidad del vehiculo (): ...

ESTRUCTURA DE PROTECCION EN CASO DE VUELCO
(ROPS)

ROPS: obligatoria/opcional/estandar (*)

ROPS mediante cabina, bastidor o barras antivuelco montadas de-
lante/detras (*)

En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable (*)

En el caso de barra antivuelco plegable:

Operacion de plegado: no asistida / parcialmente asistida / total-
mente asistida (%)
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46.2.2.2.

46.2.2.2.1.

46.2.2.2.2.

46.2.2.3.

46.2.2.4.

46.2.2.4.1.

46.2.2.4.2.

46.2.2.4.2.1.

46.2.2.4.2.2.

46.3.

46.4.

46.4.1.

46.4.2.

46.4.3.

46.4.4.

46.5.
46.5.1.

46.5.2.

46.5.3.

46.5.4.

En caso de operaciéon de plegado no asistida o parcialmente
asistida:

ROPS plegables manuales: con/sin (*) herramientas

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la zona de
agarre y una vista lateral y superior de las zonas accesibles. Las
dimensiones y fuerzas méaximas de accionamiento de la ROPS

En caso de operacion de plegado parcialmente o totalmente asisti-
da, descripcion sucinta de los dispositivos de asistencia y de sus
mandos, en su €aso, y SU UDICACION: ......ccccovverreeerrncrecmienerrcnieenrreneas

Mecanismo de bloqueo: manual/automatico (*)

Para los mecanismos de bloqueo manual, descripcion sucinta del
mecanismo de bloqueo y de su disefio ergondomico para evitar
riesgos de pinzamiento o corte y limitar la fuerza necesaria para
SU fUNCIONAMIENLO: ...cvriieceeercrcrecrereeteer e eeerersereenen e eeeennes

Para los mecanismos de bloqueo automatico:

Descripcion sucinta del mecanismo de bloqueo, sus mandos, en su
CASO, Y SU UDICACION: .uiieeuiieiieteenieeeeie et se ettt ennene

Certificado de los fabricantes que figura en la nota 2 del punto 5.5
de la parte B3 del anexo IX del Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014 de la Comisién: si/no (*)

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la ubicacion
de la ROPS, la ubicacion del punto indice del asiento (SIP), los
detalles de los elementos de montaje y la ubicacion de la parte
delantera del tractor capaz de soportar este en caso de vuelco (si es
necesario) etc. (en el caso de ROPS plegables montadas delante,
mostrar la zona de agarre y una vista lateral y superior de las zonas
accesibles). En los dibujos deben figurar las principales dimensio-
nes, incluidas las dimensiones exteriores del tractor con la estruc-
tura de proteccion montada y las principales dimensiones del inte-
TIOTT ittt s e et

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que comprenda:
Tipo de CONSIIUCCION: ..ocvrermrreercnrcecreererreeneneereenerereeeeneeressensassesennacs
Detalles de los elementos de montaje: ........c.coeeeevecereeeenrenreeresnnns

Detalles de la parte delantera del tractor capaz de soportar este en
caso de VUuelco (S1 €8 NECESATIO): ..ccvvireriereriarerretreeseeeeeeereieaeseeenns

Bastidor adiCional: .......ccccccceeeeeeieeresenrceierecre s seseeere e e see et eeessesans

Dimensiones (*%)

Altura de los elementos del techo por encima del punto indice del
asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del reposapiés del
tractor: ... mm

Anchura interior de la estructura de proteccion verticalmente por
encima del punto indice del asiento al nivel del centro del volante:
. mm

Distancia del centro del volante al lado derecho de la estructura de
proteccion: ... mm
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46.5.5.

46.5.6.

46.5.7.

46.5.8.

46.5.8.1.

46.5.8.2.

46.6.

46.6.1.

46.6.2.

46.6.3.

46.6.4.

46.6.5.

46.6.6.

46.6.7.

46.7.

46.7.1.

46.7.2.

46.7.3.

46.7.4.

Distancia del centro del volante al lado izquierdo de la estructura
de proteccion: ... mm

Distancia minima del aro del volante a la estructura de proteccion:
. mm

Distancia horizontal del punto indice del asiento a la parte trasera
de la estructura de proteccion por encima del punto indice del
asiento: ... mm

Ubicacion (con referencia al eje trasero) de la parte delantera del
tractor capaz de soportar este en caso de vuelco (si es necesario):

Distancia horizontal: ... mm
Distancia vertical: ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabricacion de
la estructura de proteccion y especificaciones de los aceros
empleados (53)

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): .........cccececeeeeuene
Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ................
Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones): ..............
Techo (piezas, material y dimensiones): .......c.cooeveeeereeveeeerersneernnenns
Revestimiento (de haberlo) (piezas, material y dimensiones): ........
Luna (de haberla) (piezas, material y dimensiones): ...........ccevueune

Parte delantera del tractor capaz de soportar este en caso de vuelco
(si es necesario) (piezas, material y dimensiones): ........coecerervreenenes

Como alternativa a los puntos 46.1 a 46.6.7, facilitar la si-
guiente informacion:

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
dindmico), Cédigo n° 3 de la OCDE, edicion 2015 de julio de
2014, y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion
pertinente: si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales de oru-
gas, Codigo n° 8 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en
la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no/no procede A

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales (ensayo
estatico), Codigo n° 4 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
delantera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 6 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)
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46.7.5.

Se facilita el acta de ensayo completa levantada sobre la base del
cddigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte
trasera de los tractores agricolas y forestales de ruedas de via
estrecha, Codigo n° 7 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014,
y en la ficha de caracteristicas se incluye la documentacion perti-
nente: si/no/no procede (*)
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Apéndice 20

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una estructura de proteccién contra la caida de objetos (FOPS) como UTI

A.
2.

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.2.3.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

2.4.2.

2.43.

2.4.4.

2.4.5.

47.

47.1.

47.1.1.

47.2.

47.2.1.

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....

THPO (0): oo e e e sea e s s ne s nr e

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......ccccoeveevervcrverierverennen.
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ...,

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (*2): .evovererec s seens

Razén social y direccién del fabricante: .............ccocovvniniiinnens
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANTE: ..eeirererricireeiesecrert sttt s s e esnanees

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes,
vehiculos a los que se destinan (*'):

B T G0 O
VATANES (17): voorvvereveerernsreesssesesresessessesossessesssassssasessassssssssssesssssesssens
VEISIONES (17): ovvoiveeeeoeeeeseessresessesses s s s e s ssesessess s sesnens
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccooeeinicnnniniicnnne
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo A: ...

ESTRUCTURAS DE PROTECCION CONTRA LA CAIDA DE
OBIETOS (FOPS)

Vehiculos de las categorias T y C equipados para aplicaciones
forestales

Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 8083:2006
(Maquinaria para silvicultura. Estructuras de proteccién contra la
caida de objetos [FOPS]. Ensayos de laboratorio y requisitos de
rendimiento) de nivel Il (*), y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacion pertinente: si/no (*)

Los demas vehiculos de las categorias T y C equipados con
FOPS

Fotografias y dibujos técnicos detallados que muestren la ubicacion
de la FOPS, la ubicacion del punto indice del asiento (SIP), etc. En
los dibujos deben figurar las principales dimensiones, incluidas las
dimensiones exteriores del tractor con la estructura de proteccion
montada y las principales dimensiones del interior: .............ccceeeene
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47.2.2.

47.2.2.1.

47.222.

47.2.3.

47.2.3.1.

47.2.3.2.

47.2.3.3.

47.2.3.4.

47.2.4.

47.24.1.

47.2.4.2.

47.2.43.

47.2.4.4.

47.2.5.

47.2.6.

Breve descripcion de la estructura de proteccion, que comprenda:
Tipo de CONSLIUCCION: ..eererurireuiiieetreerteeeet ettt senene

Detalles de los elementos de mMONtaje: .......ceeeveceeiecerenisesereresienenns

Dimensiones (*%)
Altura de los elementos del techo por encima del punto indice del
asiento (SIP): ... mm

Altura de los elementos del techo por encima del reposapiés del
tractor: ... mm

Altura general del tractor con la estructura de proteccion montada:
.. mm

Anchura general de la estructura de proteccion (si se incluyen los
guardabarros, debe indicarse): ... mm

Datos relativos a los materiales utilizados en la fabricacion
de la estructura de proteccion y especificaciones de los aceros
empleados (%)

Bastidor principal (piezas, material y dimensiones): ........c.c.ccceeeeeeee
Elementos de montaje (piezas, material y dimensiones): ................
Pernos de ensamblaje y montaje (piezas y dimensiones): ..............
Techo (piezas, material y dimensiones): .......c.cooeveeeereeveeeerevrneernsenns

Datos relativos a los refuerzos realizados por el fabricante del
tractor en las piezas de OFIZEN: ....c...coecereroererieninerieenieetrereeeeens

Como alternativa a los puntos 47.2.1 a 47.2.5, se facilita un acta de
ensayo completa levantada sobre la base del codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de proteccion
contra la caida de objetos en los tractores agricolas y forestales,
Codigo n° 10 de la OCDE, edicion 2015 de julio de 2014, y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:
si/no (%)
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Apéndice 21

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

2.2.4.

2.4.

2.4.1.

242,

2.4.3.

2.4.4.

2.4.5.

49.
49.1.

49.2.

49.3.

49.3.1.

49.3.2.

49.3.3.

49.3.4.

un asiento del conductor como componente o UTI

INFORMACION GENERAL

INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....

THPO (O): eeereeeeeeeee e ses st s s ne s s

Denominaciones comerciales (de haberlas): ......cccoceveeververvencenvnnennen.
Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): ........co.......

Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........

En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,
ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (12): .eovcoirerei s seens

Razén social y direccién del fabricante: .................cccociinicns
Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..eeirererrieirieeesecrerctrercnrtct et s e s esnasees

En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

B T G0 O
Variantes (17): .......................................................................................
VETSIONES (17): ovvoeeeeeeeeseeesseesssen e seseeses e sssessesss s ssssesses e smenees
Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccceoeenicnnniniicnnnne
Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

PLAZAS DE ASIENTO (SILLINES Y ASIENTOS)

Configuracién de las plazas de asiento: asiento/sillin (*)

Coordenadas o dibujo del punto de referencia (S) del asiento del
CONAUCLOL: c.enerierereererercininee et sesmanen st res sttt ssesesenrasesaesenennanes

Descripcion y dibujos:

de 1os asientos y SUS anclajes: ...c.cccvrcceeresceeninicetenneeeteeeeee s
del Sistema de AJUSTE: ...c.eeeeeeueucueieiereieieeeecure et et
de los sistemas de desplazamiento y bloqueo: ....c...cooceeecerenrenenns

de los anclajes de los cinturones de seguridad (si estan incorpora-
dos en la estructura del asiento): ........ccoeceeeireninnierencnecene e
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49.3.5.
49.4.

49.4.1.

49.4.2.

49.4.3.
49.4.3.1.
49.4.4.

49.4.5.
49.4.6.
49.4.7.

49.4.7.1.

de las partes del vehiculo utilizadas como anclajes: .....ccccoceevrennee.

Asiento del conductor
Ubicacién del asiento del conductor: izquierda/derecha/centro (%)

Categoria del tipo de asiento del conductor: categoria A, clase
I/IVIIL, categoria B (%)

Puesto del conductor reversible: si/no (*)
Descripcion del puesto del conductor reversible: ...........coeveveecnene

Dimensiones del asiento del conductor, incluidas la profundidad y
la anchura de la superficie de asiento, la posicion y la inclinacion
del respaldo y la inclinacion de la superficie de asiento:

Principales caracteristicas del asiento del conductor: .......cc.cocecnvuen.
SIStEMA A AJUSLE: cururrerrereriririreieirirereeieieieteteteeeseeeesenereseaeseseseessasasons

Sistema de desplazamiento y de bloqueo en las direcciones longi-
tudinal Y VErtiCal: ....oc.oveeieueeieeireeeceee ettt

En el caso de vehiculos no equipados con un asiento regulable,
indicar el desplazamiento de la columna de direccion y de los
PEAALES: et e e e
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Apéndice 22

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
un cinturén de seguridad como componente o UTI

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....
22. 7 Y I G LR
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccoceeniiininineicnnnne
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (**) (de haberlos): .......cc.oc.u.....
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.2.4. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (19): .....................................................

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ...............cccooccieeencnen.
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........
23.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del

FADTICANEE: .erireireceeeceee e e
2.4. En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-

hiculos a los que se destinan (21):

24.1. 0 T G0 T
24.2. VATANES (17): cooreveeeesreeereesessesessessesesses s ssssssessesesessess s esesnees
2.4.3. VEISIONES (17): oo eeseeeseeses s eoseeseeeseesseees e sseeseses e sreeenens
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): .........cccovevveirrrirrernnnne
24.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....
54. CINTURONES DE SEGURIDAD

54.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 3776-3:2009

(Tractores y maquinaria agricolas. Cinturones de seguridad. Parte
3: Requisitos relativos a los ensamblajes), y en la ficha de carac-
teristicas se incluye la documentacién pertinente: si/no (*)

54.2. El acta de ensayo se ha concedido sobre la base del Reglamento
n° 16 de la CEPE (DO L 233 de 9.9.2011, p. 1), y en la ficha de
caracteristicas se incluye la documentacion pertinente: si/no (%)
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VM1
54.3. Numero y ubicacion de los cinturones de seguridad y asientos
en los que pueden utilizarse. Rellenar el cuadro siguiente:
Configuraciéon de los cinturones de seguridad e informacion relacionada
Marca de
homologacion de Dispositivo de ajuste
tipo UE completa / . de la altura del
Variante, en su caso X L
Marca de cinturén (indicar:
homologacion de si/no/opcional)
tipo CEPE
Asiento del conductor
Asiento de pasajero
1
Asiento de pasajero
I = izquierda, C = centro, D = derecha
VB

54.4. Breve descripcion de los componentes eléctricos o electronicos: .......
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Apéndice 23

Modelo de ficha de caracteristicas relativa a la homologacion de tipo UE de
una proteccién contra la penetracion de objetos (OPS) como UTI

A. INFORMACION GENERAL
2. INFORMACION GENERAL RELATIVA A SISTEMAS, COM-
PONENTES O UNIDADES TECNICAS INDEPENDIENTES

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): .............c.cc...c....
22. THPO (O): vt siisssstss s st ses st st s st sttt ss e
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cccooorvrrcnnnenniennne
2.2.2. Numeros de homologacion de tipo (49) (de haberlos): .......cceveneen.
2.2.3. Homologaciones de tipo expedidas el (fecha, si se conoce): .........
2.24. En el caso de componentes y unidades técnicas independientes,

ubicacion y métodos de fijacion de las marcas de homologacion
de tipo (si estan disponibles) (*2): weovoirerei s neens

2.3. Razoén social y direccion del fabricante: ...............c.cccccoeninnn

2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de montaje/fabricacion: ...........

2.3.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del
FADTICANEE: ..orrirerrrcrreeccrecrrc e e sennarecs

2.4, En el caso de sistemas y unidades técnicas independientes, ve-
hiculos a los que se destinan (21):

24.1. B T G0 OO

2.4.2. VATANES (1)1 eevereeeeereeeemessesenesseseemesseseneeseeseseeseosevesseesenesseesesessesesrans

24.3. VETSIONES (17): oot eesseeses st sees e ses s sneen

24.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccccoooeenicninininennns

24.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (%): ....

55. PROTECCION CONTRA LA PENETRACION DE OBIJETOS
(OPS)

55.1. Vehiculos de las categorias T y C equipados para aplicaciones
forestales

55.1.1. Se cumplen los requisitos conforme a la norma ISO 8084:2003

(Maquinaria para silvicultura. Estructuras de proteccion del opera-
dor. Ensayos de laboratorio y requisitos de rendimiento), y en la
ficha de caracteristicas se incluye la documentacion pertinente:

si/no (%)

55.2. Los demas vehiculos de las categorias T y C equipados con
OPS

55.2.1. Se cumplen los requisitos conforme al anexo 14 del Reglamento

n° 43 de la CEPE (DO L 230 de 31.8.2010, p. 119) relativos al
acristalamiento de seguridad, y en la ficha de caracteristicas se
incluye la documentacién pertinente: si/no (*)
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Apéndice 24

Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del tren de
potencia y el limitador de velocidad

Declaracion del fabricante sobre las medidas antimanipulacion del tren de
potencia y el limitador de velocidad

En el expediente del fabricante deberd incluirse una version debidamente cum-
plimentada de la presente declaracion.

... (nombre completo y cargo)]

2.3.2. Nombre y direccion del representante autorizado del fabricante (en su
caso) (1):...

Declara:

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ........cc.cccvcevevrererrerrersersenes
24,1, TIPO (B): werrererrerrrreerereresssrsinessssssssssssssssasasssssssssesssnesssssssesasssssssesssssssssssasssssassens

2.4.2. Variantes (2): .oooeerreeererreseissrreeeeeeesesessssssnenseees

2.4.3. VEISIONES (2): rvrerererereiereriirisssesersssssssisssesesssssssssesssesessssnsssasssssesesesssssesssssesens
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas):........cocooverrivncnnnnninncnnncnn

2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): .................

Que no comercializara componentes intercambiables que permitan incre-
mentar el rendimiento de la propulsién de la variante del vehiculo.

LUgar: oo Fecha: ..o

Notas explicativas del apéndice 24

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en la declaracion del fabricante)

(") Suprimir la entrada si no procede.

(®) Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I de este Reglamento.
Para la identificacion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el
punto 2.2 de la parte B del anexo I de este Reglamento.

(3) Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n°® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
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Notas explicativas sobre la ficha de caracteristicas

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en las entradas de datos)

"

Con respecto a los neumaticos de tipo homologado con arreglo a los requisitos esta-
blecidos en el punto 2 del anexo XXX del Reglamento Delegado (UE) 2015/208 u
homologados con arreglo al Reglamento n° 106 de la CEPE, indicar el «radio de
rodadura, expresado por el radio indice»; en el caso de los neumaticos homologados
con arreglo a los Reglamentos n° 54 o 75 de la CEPE, indicar la «circunferencia de
rodadura nominal».

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera
indicarse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
Suprimir la entrada si no procede.

Suprimir lo que no proceda (no es necesario suprimir nada si es aplicable mas de un valor).
Indicar la configuracion mediante los siguientes codigos:

— D: lado derecho del vehiculo

— I lado izquierdo del vehiculo

— DL: parte delantera del vehiculo

— T: parte trasera del vehiculo

Ejemplo correspondiente a un vehiculo con dos puertas a la izquierda y una puerta a la derecha:

21, 1D

En el caso de los motores, indicar la designacion del tipo de motor o, en el caso de los
tipos de motor dentro de una familia de motores, la Familia-Tipo (FT), de conformidad
con el punto 4 de la parte B del anexo I del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656
de la Comision.

Indicar la categoria y subcategoria del motor de conformidad con el articulo 4 y el
anexo I del Reglamento (UE) 2016/1628.

Indicar la ubicacion mediante los siguientes codigos:
— Fx: namero de fila

— D: lado derecho del vehiculo

— C: centro del vehiculo

— I: lado izquierdo del vehiculo

Ejemplo correspondiente a un vehiculo con una segunda fila de un solo asiento de
pasajero en el lado izquierdo del vehiculo:

f2: 11

Indicar el tipo de combustible mediante los siguientes codigos:

B5: Diésel (gaséleo no de carretera)

E85: Etanol

ED95:  Etanol para motores especificos de encendido por compresion
E10: Gasolina

NG: Gas natural/biometano:

LPG: Gas licuado de petrdleo

O (...): Otro (especificar)

El subtipo de combustible mediante los siguientes codigos (solo para gas natural/bio-
metano):

U: Combustible universal: de alto poder calorifico (gas H) y de bajo poder calo-
rifico (gas L)

RH:  Combustible restringido: de alto poder calorifico (gas H)
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RL:  Combustible restringido: de bajo poder calorifico (gas L)
LNG: Combustible especifico

La alimentacién de combustible mediante los siguientes codigos:
L: Solo combustible liquido

G: Solo combustible gaseoso

D1A: Combustible dual de tipo 1A

DIB: Combustible dual de tipo 1B

D2A: Combustible dual de tipo 2A

D2B: Combustible dual de tipo 2B

D3B: Combustible dual de tipo 3B

Para la homologacion de tipo UE de vehiculo entero, describir el colector instalado en
el vehiculo. Para la homologacion de tipo UE de un motor o una familia de motores
como componente o UTI, describir uno de los posibles colectores que pueden instalarse
en el motor.

Excluidas las baterias SLI que proporcionan energia eléctica para el encendido, el
alumbrado y la ignicion.

Especificar los detalles indicados de cada variante propuesta.

«Aw: para un cinturén de tres puntos;
«B»: para un cinturén de dos puntos;

«S»: para tipos especiales de cinturones (en este caso debe facilitarse informacion sobre
la naturaleza de estos tipos en el punto 53.4.1, «Observacionesy);

«Ar», «Br» 0 «Sr»: para un cinturén con carrete retractor de inercia;

«Are», «Bre» y «Sre»: para un cinturén con carrete retractor de inercia y un dispositivo
de absorcion de energia en por lo menos un anclaje.

Solo aplicable a vehiculos de las categorias T y C autorizados para remolcar vehiculos
de la categoria R o S, si llevan un dispositivo de almacenamiento de energia hidraulica.

Indicar la masa remolcable maxima en los brazos de unién inferiores del mecanismo

elevador de tres puntos trasero o el propio mecanismo elevador de tres puntos trasero,
segun lo declarado por el fabricante.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identifi-
cacioén de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2
de la parte B del anexo I.

En caso de homologacion multifasica, facilitar esta informacion en relacion con cada
fase.

Facilitar esta informacion con respecto a cada componente y cada unidad técnica
independiente instalados en el vehiculo o sistema.

Facilitar esta informacion con respecto a cada tipo de vehiculo o sistema.
Rodillos de oruga motores y con frenos:

DL: delanteros

T: traseros

DL & T: delanteros y traseros

C: oruga continua
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Ejemplos:

— rodillos de oruga motores traseros: T

— oruga continua con frenos: C

Ejes con ruedas gemelas, directrices, motrices o con frenos:
DL: delanteros

T: traseros

A: vehiculos articulados

DL & T: delanteros y traseros

DL & A: delanteros y articulados

A & T: articulados y traseros

DL & A & T: delanteros, articulados y traseros
Ejemplos:

— ruedas gemelas delanteras: DL

— direccion delantera y articulada: DL & A
— ejes motores traseros: T

— ejes delanteros y traseros con frenos: DL & T

Indicar la disposicion de los cilindros mediante los codigos siguientes:

LL: alineados
V: en V

O: opuestos
S: unico

R: radiales

O (...): otros (especificar)

Sirve de referencia para los diversos actos delegados. Incluida la estructura de protec-
cion en caso de vuelco y excluidos los accesorios opcionales, pero con refrigerante,
lubricantes, combustible, herramientas y conductor. La masa del conductor se fija en
75 kg.

Norma ISO 612/-6.1:1978 (Vehiculos automoviles. Dimensiones de los automoéviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.2:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.3:1978 (Vehiculos automdviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones). Con respecto a los vehiculos
con suspension regulable en altura, indicar la posicion normal de marcha.

Norma ISO 612/-6.6:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.7:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

Norma ISO 612/-6.8:1978 (Vehiculos automoéviles. Dimensiones de los automoviles y
vehiculos remolcados. Denominaciones y definiciones).

En los tractores y los vehiculos de las categorias R o S con barra de traccion, la batalla
es la distancia del primer al Gltimo eje; en los vehiculos de las categorias R o S con
barra de traccion rigida y eje central, es la distancia desde el centro del punto de
acoplamiento delantero al Gltimo eje.
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Norma ISO 4004:1983 (Tractores y maquinas agricolas. Anchuras de via).

Sera aceptable una velocidad medida que exceda en 3 km/h el valor de la velocidad
maxima por construccion. Se admitira una tolerancia adicional del 5 % para tener en
cuenta las variaciones debidas al tamafio de los neumaticos.

Norma ISO 789-3:1993 (Tractores agricolas. Procedimientos de ensayo. Parte 3: dia-
metros minimos de giro y del espacio de giro).

Valores respecto a la resistencia mecanica del dispositivo de acoplamiento.

No aplicable a tipos de vehiculos, sistemas, componentes y unidades técnicas indepen-
dientes sujetos a los requisitos del articulo 37 o el articulo 53, apartado 13, del
Reglamento (UE) n° 167/2013.

También aplicable a los vehiculos de las categorias R o S con dispositivo de acopla-
miento trasero.

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, indicar la altura sin paneles laterales o
traseros opcionales.

En el caso de vehiculos de las categorias R y S, indicar el voladizo del punto de
acoplamiento delantero.

En el caso de los motores, indicar la informacion relativa al tipo de motor o al tipo de
familia de motores, segiin proceda, sin el nimero de extension de la homologacion de
tipo.

Cuando el tractor esté equipado con distintos asientos opcionales o el puesto del
conductor sea reversible (asiento y volante reversibles), las dimensiones en relacion
con los puntos indice del asiento (SIP 1, SIP 2, etc.) se mediran en cada caso.

Las especificaciones de los aceros deberdn ser conformes con la norma ISO 630:1995
(Aceros estructurales. Chapas, llantas anchas, barras, secciones y perfiles), Amd. 1:
2003.

En caso de que la velocidad maxima por construccion hacia atras sea mayor que hacia
delante.

Facilitar la informacion solicitada con respecto a: el sistema de frenado de servicio; el
sistema de frenado de estacionamiento; en el caso de los vehiculos de las categorias T y
C, el sistema de frenado secundario; todo dispositivo de frenado adicional (en especial,
ralentizadores); y los sistemas de frenado antibloqueo.

Codigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales del rendimiento de los
tractores agricolas y forestales, Codigo n® 2 de la OCDE, edicion 2015 de julio de
2014.

Segtin la definicién del punto 1.1 del anexo VIII del Reglamento Delegado (UE)
2015/208.
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Los sistemas eléctricos o electronicos o SCE pertinentes son aquellos que pueden emitir
una radiacion considerable de banda ancha o de banda estrecha o aquellos que inter-
vienen en el control directo del vehiculo por parte del conductor [véase el punto 3.4.2.3
de la parte 2 del anexo XV del Reglamento Delegado (UE) 2015/208].

Aplicable solo a los pequefios fabricantes por lo que se refiere al punto 6 del anexo V
del Reglamento Delegado (UE) n° 1322/2014.

Como alternativa, proporcionar un dibujo acotado que muestre la ubicacion del
punto de acoplamiento.

Maquinas, segin se definen en el articulo 2, letra a), de la Directiva 2006/42/CE.
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ANEXO 11

Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion
sobre el sistema de diagnéstico a bordo (DAB) y sobre la reparacion y el
mantenimiento del vehiculo

1. De acuerdo con el articulo 53, apartado 8, del Reglamento (UE)
n° 167/2013, el fabricante del vehiculo debera proporcionar a la autori-
dad de homologacion de tipo certificados que demuestren la conformidad
con respecto al acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la
reparacion y el mantenimiento del vehiculo, certificados que deberan
adoptar la forma que se presenta en el punto 2.

1.1. El certificado debera tener un niimero de referencia facilitado por el
fabricante.
2. Certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion sobre el

sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento del vehiculo,
junto con su adenda

2.1. Modelo del certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion
sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento del
vehiculo

Certificado del fabricante relativo al acceso a la informacion
sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mantenimiento
del vehiculo

En el expediente del fabricante debera incluirse una version debida-
mente cumplimentada del presente certificado.

Numero de referencia: .......ccocovvceeeneee
El abajo firmante: [ ....cccceneverenieccnnnne (nombre completo y cargo)]
Razon social y direccion del fabricante: ......c...cccoverecnenicininncnieennens
Nombre y direccién del representante del fabricante (en su caso) ('): ...
certifica por el presente que:

proporciona acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la
reparacion y el mantenimiento del vehiculo, de conformidad con:

— el capitulo XV del Reglamento (UE) n° 167/2013,
— el anexo V del Reglamento Delegado (UE) n°® 1322/2014,

con respecto a los tipos de vehiculo, sistema, componente o unidad
técnica independiente que figuran en la adenda 1 del presente certi-
ficado (%).

Se aplican las siguientes excepciones ('):
— pequefios fabricantes (),

— empleo de hardware propietario para la reprogramacion de uni-
dades de control (}).

En la adenda 2 del presente certificado figura la direccion del prin-
cipal sitio web (°) a través del cual puede accederse a la informacion
pertinente y cuya conformidad con las disposiciones citadas se certi-
fica por el presente. En la adenda 3 del presente certificado figuran
los datos de contacto del representante del fabricante responsable
abajo firmante.
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Cuando proceda: El fabricante certifica asimismo que ha cumplido la
obligacion establecida en el articulo 53, apartado 8, del Reglamen-
to (UE) n® 167/2013 de proporcionar la informacion pertinente co-
rrespondiente a las homologaciones anteriores de estos tipos de vehi-
culos no mas tarde de seis meses tras la fecha de la homologacion de

tipo.

Lugar: ... Fecha: ...

Firma: ... Nombre y cargo en la empresa: ...
Adenda:

1: Lista de tipos de vehiculo, sistema, componente y unidad técnica
independiente

2: Direcciones de los sitios web (°)

3: Datos de contacto

4: En caso de homologacion de tipo multifasica, certificados relativos
al acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion
y el mantenimiento del vehiculo, junto con sus adendas, correspon-
dientes a las fases anteriores

2.1.1.  Modelo de la adenda 1 del certificado del fabricante relativo al acceso a
la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mante-
nimiento del vehiculo

Adenda 1
del

certificado del fabricante con el nimero de referencia , relativo al
acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la repa-
racion y el mantenimiento del vehiculo

Lista de tipos de vehiculo (°):
L2 THPO (3): oeeeereeeeeeeeeeeseeeereseemees e essemesseeensesseess s sosseseseeesrereen
121, VATHANES (3): covereeeerereeresseseseeseesessesseseesessessssesssssessesessessessesesses
1.2.2.  Versiones (2): ..............................................................................
1.2.3  Denominaciones comerciales (de haberlas): ......c.cccoccvnrvencns
1.3. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (3):

Numero de homologacion de tipo UE, incluido el nimero de
extension (de haberlo): .....c.ccvrrnienrncennnerrr e

Homologacion de tipo UE expedida el (fecha, si se conoce): ...

Lista de tipos de sistema, componente o unidad técnica
independiente (°):

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ........c.ccccovveennne

2.2. T 0 OO
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2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): .......ccceceeovrrvenncnns

2.2.2. Numeros de homologacion de tipo UE (de haberlos): ..........

2.2.3. Homologaciones de tipo UE expedidas el (fecha, si se cono-
C€). teuteueeutrteuteuteuea e e st esteh e st eut e s eaeeh ek et eat et et e sheateate e be b et esteneanens

2.3. Razon social y direccion de los fabricantes: ........cooceeeveceenee.

Modelo de la adenda 2 del certificado del fabricante relativo al acceso a
la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mante-
nimiento del vehiculo

Adenda 2
del

certificado del fabricante con el nimero de referencia , relativo al
acceso a la informacion sobre el sistema DAB y sobre la repa-
racion y el mantenimiento del vehiculo

Direccion del sitio web (°) mencionado en el presente certificado:

Modelo de la adenda 3 del certificado del fabricante relativo al acceso a
la informacion sobre el sistema DAB y sobre la reparacion y el mante-
nimiento del vehiculo

Adenda 3
del

certificado del fabricante con el nimero de referencia , relativo al
acceso a la informacién sobre el sistema DAB y sobre la repa-
racion y el mantenimiento del vehiculo

Datos de contacto del representante del fabricante mencionado en el
presente certificado:
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Notas explicativas del anexo Il

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en los certificados del fabricante):

(1)
2)

3)

4)

)

Tachar segun proceda.

Indicar el coédigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo 1. Para la identifica-
cion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la
parte B del anexo 1.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n° 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.

En el caso de los motores, indicar la designacion del tipo de motor o, en el caso de los
tipos de motor dentro de una familia de motores, la Familia-Tipo (FT), de conformidad
con el punto 4 de la parte B del anexo I del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656 de
la Comision.

En caso de homologacion de tipo multifasica, indicar la direccion de los sitios web de
los fabricantes responsables de las fases anteriores.
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2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

ANEXO 111

Modelos del certificado de conformidad

Objetivos

El certificado de conformidad permite a las autoridades competentes de
los Estados miembros matricular vehiculos sin exigir al solicitante que
facilite documentacion técnica adicional. A estos efectos, el certificado
de conformidad debera incluir:

a) el numero de identificacion del vehiculo;

b) las caracteristicas técnicas exactas del vehiculo (por ejemplo, no se
permite mencionar intervalos de valores en las distintas entradas).

Requisitos generales

El fabricante del vehiculo debera presentar, de conformidad con el arti-
culo 33, apartado 1, del Reglamento (UE) n® 167/2013, un certificado de
conformidad por cada vehiculo de la serie del tipo homologado, cuyo
modelo figura en el apéndice 1.

El certificado de conformidad constara de dos secciones:

a) La seccion 1 contiene una declaracion de conformidad realizada por
el fabricante. Como se especifica en el punto 3, existen diferentes
modelos para la seccion 1 segun los vehiculos de que se trate.

b) La seccion 2 es una descripcion técnica de las caracteristicas princi-
pales del vehiculo. Como se especifica en el punto 4, existen dife-
rentes modelos para la seccion 2 segun los vehiculos de que se trate.
Las entradas que no son aplicables al vehiculo certificado pueden
suprimirse.

El certificado de conformidad deberd tener un formato impreso méaximo
A4 (210 x 297 mm).

Toda la informacion del certificado de conformidad estara escrita en
caracteres (cirilicos, en el caso de los certificados de conformidad expe-
didos en bulgaro, y griegos, en el caso de certificados de conformidad
expedidos en griego) de la serie ISO 8859 (Tecnologia de la informa-
cion. Conjuntos de caracteres graficos codificados de un solo octeto) y
con nimeros arabigos.

Sin perjuicio de lo dispuesto en el punto 1, letra b), los valores y las
unidades indicados en el punto 2 del certificado de conformidad deberan
ser los que figuren en la ficha de caracteristicas del tipo de vehiculo. Las
tolerancias admitidas seran las establecidas en los requisitos pertinentes
de los actos delegados adoptados con arreglo al Reglamento (UE)
n° 167/2013. Se aceptaran valores maximos y minimos de las dimensio-
nes de los vehiculos (longitud, anchura y altura) para tener en cuenta sus
diversas configuraciones de ruedas y neumaticos.

Modelos de la seccion 1 del certificado de conformidad

El modelo A de la seccion 1 del certificado de conformidad (vehiculos
completos) abarcara los vehiculos que pueden utilizarse en carretera sin
homologacion adicional.
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3.2.

3.3.

5.2

5.3.

El modelo B de la seccion 1 del certificado de conformidad (vehiculos
completados) abarcard los vehiculos que pueden también utilizarse en
carretera sin homologacion adicional y que han sido sometidos previa-
mente a una fase de homologacion adicional.

Este es el resultado normal del proceso de homologacion multifasica (por
ejemplo, un tractor de la categoria T1 fabricado por un fabricante de
segunda fase sobre un chasis construido por otro fabricante de vehicu-
los).

Se describiran brevemente las caracteristicas adicionales afiadidas durante
el proceso multifasico y se adjuntaran los certificados de conformidad
obtenidos en las fases anteriores.

El modelo C de la seccion 1 del certificado de conformidad (vehiculos
incompletos) abarcara los vehiculos que necesiten una fase adicional para
su homologacion y no puedan matricularse o utilizarse en carretera de-
finitivamente (por ejemplo, el chasis de un tractor de la categoria T2).

Modelos de la seccion 2 del certificado de conformidad

Existen dos modelos de la seccion 2 del certificado de conformidad:

a) modelo 1, para tractores de ruedas (vehiculos de la categoria T) y
tractores de orugas (vehiculos de la categoria C);

b) modelo 2, para remolques (vehiculos de la categoria R) y equipos
intercambiables remolcados (vehiculos de la categoria S).

Papel y caracteristicas para impedir falsificaciones

De conformidad con el articulo 33, apartado 2, del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el certificado de conformidad debera estar elaborado de
manera que se impidan las falsificaciones. Con este fin, el papel utilizado
en el certificado de conformidad debera estar protegido por la marca
registrada del fabricante o la marca comercial en filigrana y graficos
coloreados.

Como alternativa a los requisitos del punto 5.1, el papel del certificado
de conformidad podrd no estar protegido por la marca registrada del
fabricante o la marca comercial en filigrana. En este caso, los graficos
coloreados se complementaran con por lo menos otro elemento de im-
presion de seguridad (por ejemplo, tinta fluorescente ultravioleta, tintas
de color dependiente del angulo de observacion, tintas de color depen-
diente de la temperatura, microimpresion, guilloches, impresion iridiscen-
te, grabado por laser, hologramas exclusivos, imagenes variables por
laser, imagenes Opticas variables, logotipo del fabricante gofrado o gra-
bado, etc.).

Los fabricantes podran presentar el certificado de conformidad con ele-
mentos de impresion de seguridad adicionales ademas de los menciona-
dos en los puntos 5.1 y 5.2.

Disposiciones especiales

El certificado de conformidad de los tractores (vehiculos de las catego-
rias T y C) cuyo tipo se haya homologado con maquinas montadas en
ellos y de los vehiculos de las categorias R y S debera llevar adjunta la
declaracion CE de conformidad, con arreglo a las disposiciones nacio-
nales de ejecucion de la Directiva 2006/42/CE.
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Apéndice 1
Modelos del certificado de conformidad

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD QUE ACOMPANA A CADA VEHICULO DE LA SERIE DEL TIPO HOMOLOGADO

Seccién 1
MODELO A — VEHICULOS COMPLETOS

[Afio] () (% [Ntmero secuencial] () ()

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE

El abajo firmante: (nombre completo y cargo)]

certifica que el siguiente vehiculo completo:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante):

1.2. Tipo ():

1.2.1. Variante (*):

1.2.2. Versién ():

1.2.3. Denominacién comercial (de haberla):

1.3. Categoria, subcategoria ¢ indice de velocidad del vehiculo ():
1.4. Razén social y direccién del fabricante:

1.4.2. En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante:
1.5.1. Ubicacién de las placas reglamentarias del fabricante (%):

1.5.2. Método de fijacién de las placas reglamentarias del fabricante:
1.6.1. Ubicacién del ndmero de identificacion del vehiculo en el chasis:
2. Ntimero de identificacion del vehiculo:

se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en la homologacién de tipo UE ... (niimero de homologacion de tipo,
incluido el ntimero de extension) expedida el (fecha de expedicion) y

puede matricularse definitivamente en los Estados miembros en los que la circulacién se efectiie por la derechafizquierda () y en los
que se utilicen unidades métricas/imperiales (*) para el indicador de velocidad (*).

(Lugar) (Fecha) ... Firma: ...

NB:

— Si este modelo se utiliza para la homologacién de tipo de un vehiculo como exencién para nuevas tecnologias o nuevos
conceptos, con arrcglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n°167/2013, ¢l encabezamiento del certificado rezara:
«CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITORIO DE ... (F'M)». Ademds,
el certificado de conformidad provisional deberd presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETOS», la
frase: «PARA VEHICULOS COMPLETOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN APLICACION DEL
ARTICULO 35, APARTADO 2, DEL REGLAMENTO (UE) N°167/2013, DE 5 DE FEBRERO DE 2013, RELATIVO A LA
HOMOLOGACION DE LOS VEHICULOS AGRICOLAS O FORESTALES, Y A LA VIGILANCIA DEL MERCADO DE DICHOS
VEHICULOS (HOMOLOGACION PROVISIONAL)», de conformidad con el articulo 33, apartado 7, del Reglamento (UE)
n°167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacién de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del
Reglamento (UE) n° 167/2013, debera presentar en su titulo, en lugar del texto «<VEHICULOS COMPLETOS), la frase: PARA
VEHICULOS COMPLETOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN SERIES CORTAS» y, en su proximidad
inmediata, el afio y el nimero secuencial de produccién, de conformidad con el articulo 33, apartado 8, del Reglamento (UE)
n°167/2013.
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CERTIFICADO DE CONFORMIDAD QUE ACOMPANA A CADA VEHICULO DE LA SERIE DEL TIPO HOMOLOGADO
Seccion 1

MODELO B — VEHICULOS COMPLETADOS

[Afio] () (% [Ntimero secuencial] () )

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE

El abajo firmante: [ (nombre completo y cargo)]

certifica que el siguiente vehiculo completado:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante):

1.2. Tipo (3):

1.2.1. Variante (2):

1.2.2. Version (2):

1.2.3. Denominacion comercial (de haberla):

1.3. Categoria, subcategorfa ¢ indice de velocidad del vehiculo (°):

1.4. Razén social y direccién del fabricante:

1.4.2. En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante:

1.5.1. Ubicacién de las placas reglamentarias del fabricante (*):

1.5.2. Método de fijacién de las placas reglamentarias del fabricante:

1.6.1. Ubicacién del niimero de identificacién del vehiculo en el chasis:

2. Niimero de identificacién del vehiculo:

ha sido completado y modificado del siguiente modo: y
se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en la homologacién de tipo UE ....uuuunsnsscennsnnnensninens (nimero de homologacion de tipo,
incluido el niimero de extension) cxpedida el (fecha de expedicion) y

puede matricularse definitivamente en los Estados miembros en los que la circulacién se efectiic por la derechafizquierda () y en los
que se utilicen unidades métricas/imperiales (*) para el indicador de velocidad (%).

(Lugar) (Fecha) ... Firma: ...

Ancxos: Certificados de conformidad expedidos en fases anteriores.
Nota:

— Si este modelo se utiliza para la homologacién de tipo de un vehiculo como exencién para nuevas tecnologias o nuevos
conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n°167/2013, el encabezamiento del certificado rezara:
«CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITORIO DE ... (™). Ademds,
el certificado de conformidad provisional deberd presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETADOS», la
frase: (PARA VEHICULOS COMPLETADOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN APLICACION DEL
ARTICULO 35, APARTADO 2, DEL REGLAMENTO (UE) N°167/2013 DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO,
DE 5 DE FEBRERO DE 2013, RELATIVO A LA HOMOLOGACION DE LOS VEHICULOS AGRICOLAS O FORESTALES, Y A
LA VIGILANCIA DEL MERCADO DE DICHOS VEHICULOS (HOMOLOGACI()N PROVISIONAL)», de conformidad con el arti-
culo 33, apartado 7, del Reglamento (UE)n° 167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacién de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del
Reglamento (UE) n® 1672013, deber4 presentar en su titulo, en lugar del texto «VEHICULOS COMPLETADOS), la frase: (PARA
VEHICULOS COMPLETADOS QUE HAN RECIBIDO LA HOMOLOGACION DE TIPO EN SERIES CORTAS» y, en su proximidad
inmediata, el afio y el niimero secuencial de produccién, de conformidad con el articulo 33, apartado 8, del Reglamento (UE)
n°167/2013.
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CERTIFICADO DE CONFORMIDAD QUE ACOMPANA A CADA VEHICULO DE LA SERIE DEL TIPO HOMOLOGADO
Seccion 1
MODELO C — VEHICULOS INCOMPLETOS

CERTIFICADO DE CONFORMIDAD UE

El abajo firmante: [ (nombre completo y cargo)]

certifica que el siguiente vehiculo incompleto:

1.1 Marca (nombre comercial del fabricante):

1.2 Tipo (2):

1.2.1. Variante (2):

1.2.2. Version (2):

1.2.3. Denominacion comercial (de haberla):

1.3. Categoria, subcategorfa ¢ indice de velocidad del vehiculo ():

1.4. Razén social y direccién del fabricante:

1.4.2. En su caso, nombre y direccién del representante autorizado del fabricante:

1.5.1. Ubicacién de la placa reglamentaria del fabricante (°):

1.5.2. Método de fijacion de las placas reglamentarias del fabricante:

1.6.1. Ubicacién del nimero de identificacion del vehiculo en el chasis:

2. Nimero de identificacién del vehiculo:

se ajusta en todos los aspectos al tipo descrito en la homologacion de tipo UE .....recevissnisnnecsssnnns (mimero de homologacién de tipo,
incluido el niimero de extension) expedida el (fecha de expedicién) y

no puede matricularse definitivamente sin otras homologaciones.

(Lugar) (Fecha) ... Firma: ...

Anexos: Certificados de conformidad expedidos en fases anteriores.
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Seccién 2
MODELO 1 — VEHICULOS DE LA CATEGORIA T/C ()

(VEHICULOS COMPLETOS, COMPLETADOS E INCOMPLETOS)

Caracteristicas de fabricacion generales

3.3.1.
3.3.2.
3.3.3.
3.3.4.
3.3.5.

3.4.1.

3.4.2.
3.4.3.

»V3.4.4.

P — <

Nimero de ¢jes y de ruedas:

Nimero y ubicacién de los ejes con ruedas gemelas *9:

» o . c iz (10
Numero y ubicacion de los ejes de direccion (*):

Numero y ubicacion de los ejes motores 9

Nimero y ubicacién de los ejes con frenos M (e

Configuracién del tren de rodaje: conjunto de trenes de orugas delantero/conjunto de trenes de orugas trasero |
conjunto de trenes de orugas delantero y trasero/tren de oruga continua a cada lado del vehiculo (***) (')

Niimero y ubicacién del conjunto de trenes de orugas motor ():

Niimero y ubicacién del conjunto de trenes de orugas con frenos ('):

La funcién de direccién se efecttia (333):
— cambiando la velocidad entre los trenes de orugas izquierdo y derecho: sijno (1)

— pivotando, bien dos trenes de orugas opuestos, bien los cuatro trenes de orugas: sifno (1)

articulando la parte delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical: sifno (1)

— articulando la parte delantera y la parte trasera del vehiculo en torno a un eje central vertical y modificando la direccién de las
ruedas del eje de ruedas: si/no (!)«

Caracteristicas de la fabricacién con fines especiales

47.1.

55.1.
55.2.

»¥58.3.

59.

59.1.

>3 M1

Vehiculo eﬂuipado con estructuras de proteccién contra la caida de objetos (FOPS) para aplicaciones forestales:
ey 33
sifno () (")

Vehiculo equipado _con estructuras de proteccién contra la caida de objetos (FOPS) para aplicaciones no
forestales: sijno (') )

Vehiculo equipado con proteccién contra la penetracion de objetos (OPS) para aplicaciones forestales:

sifno (') (™

Vehiculo_equipado con proteccién contra la penetraciéon de objetos (OPS) para aplicaciones no forestales:
sifno () °7)

Vehiculo equipado con wuna cabina clasificada para la proteccién contra sustancias peligrosas de la
categorfa: 2/3/4 (1)(*%) y un filtro de polvoffiltro de aerosol/filtro de vapor (})(3%) con respecto a la proteccién contra
sustancias peligrosas (>3%) <

Vehiculo con maquinas montadas en él *: sijno M)

. sz < . . sz . 334
Descripcién general de las méaquinas y de su interaccién con el vehiculo (*™)
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Masas
4.1.1.1.
4.1.1.1.1.
4.1.1.1.2.
4.1.2.1.
4.1.2.1.1

»Ps122.

4.1.2.3.

> M1

Masas en vacio en orden de marcha

Maxima (") v kg

Minima (") e kg

Masas méximas en carga técnicamente admisibles: ...iueiinnee kg

Masas méximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 kg Eje 2 kg Eje kg

Masas y neumaticos

Dimensién Carga Ancho de via
de los ;o vertical [mm]

Comb- neumaticos, | Radio Inglce Masa Ma§a méxima

o o e P méxima .

inacién incluido el de carga | MAXIma | g admisible

de Eje indice de roda- 8 admisib- sobre el
o . por ble del
neum- | n. capacidad dura et le por vebicyl- | Punto de » »
aticos de carga y el o Stico eje kel o [ke] acopla- Minimo | Méximo
n° simbolo de | [mm] [ke] ® (*)g miento
categorfa de 2 [kg] ()
velocidad (7% (o%)
1 1
2
2 1
2
1
2

(¥ Segin la especificacién del neumético.

(*)  Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estdticas, independien-
temente del dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical mdxima
admisible sobre el punto de acoplamiento en funcién del acoplamiento, ha de afiadirse una
columna a la derecha e indicarse en su encabezamiento la identificacién del dispositivo de acopla-
miento. en el caso de los vehiculos de la categorfa R o S, esta columna se refiere a los dispositivos
de acoplamiento traseros, si existen.

(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de acopla-

miento es inferior a la indicada en los puntos 38.3 y 38.4

Masas y tren de rodaje &)

Dimensiones de la Presion ot Carga vertical
. 3 N Carga Masa maxima ot A
Conjunto oruga media de b g Masa maxima maxima
de trenes contacto maxima admisible por admisible del admisible sobre
de ) s;)bl"e el porrodillo conjunto de vehiculo el punto de
orugasn’ | Longitud | Anchura suelo deoruga trencs de [kgl ac‘&:SIamientu
o i ; kgl () | orugas[kgl (9 & o fon
[mm] [mm] [kPa] [kg] (9 (%)

(%) Segtin la especificacion del rodillo de orugas.
(**) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estiticas, independientemente del
dispositivo de acoplamiento; Fara indicar en este cuadro la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de
e

acoplamiento en funcion d

acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su

cncabezamiento la identificacién del dispositivo de acoplamiento.
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»4.1.3. Masas remolcables téenicamente admisibles correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo de la
catcgoriaR o S:

Vehiculo de las
categorias
RyS Barra de traccion Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ...kg ...kg
Frenado por inercia ... kg ... kg ... kg
Frenado hidraulico ... kg ... kg ... kg
Frenado neumtico ... kg ... kg ... kg
4.1.4. Masas totales técnicamente admisibles de la combinacion entre tractor (vehiculo de la categoria T o C) y vehiculo remolcado

(vehiculo de la categoria R o S) correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo de la categoriaR o S:

Vehiculo de las
categorias
RyS Barra de traccion Barra de traccién rigida Eje central
Freno
Sin frenos ...kg ... kg ...kg
Frenado por iner- ... kg ssekg ... kg
cia
Frenado hidréulico ... kg R ... kg
Frenado neumatico ... kg ... kg ... kg <
o <
Masas de lastre
»¥29.2. Numero de juegos de masas de lastre:
29.2.1. Numero de componentes de cada jucgo:  juego 1: wrreeerurennnne juego 2: juego
29.4. Masa total de las masas de lastre: kg «

@6 M1
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Dimensiones principales

4.2.1.
4.2.1.1.
4.2.1.2.
»4.2.1.3.
4.2.2.
4.22.1.1.
4.2.21.2.
4.2.2.1.3.
4.2.2.5.

»®42.2.8.

Vehiculos incompletos ‘™)

Longitud admisible del vehiculo completado (**): méxima ... mm minima ...mm
Anchura admisible del vehiculo completado (**): méxima ... mm minima ... mm
Altura (cn orden de marcha) (33): maxima ... mm minima ... mm <«

Vehiculos completos/completados (') (*™)

Longitud para cl uso cn carretera (**): maxima ... mm minima ... mm

Anchura para ¢l uso en carretera (14): maxima ... mm minima ... mm

Altura para el uso en carretera (**): méxima ... mm minima ... mm

Batalla (*%): ... mm

Ancho de via ("): Maximo: Eje 1 ...... mm Eje2 . ... mm Eje...... mm

MinimoFEje 1 ... mm FEje2.. .. mm FEje.. .. mm<

Caracteristicas generales del tren de potencia

»¥5.1.1.1.

»“5.1.2.1.

()

>

Motor
2.1.
®)
» 2.2

»©22.2.

’(6)

an

> 6.1.7.
6.2.1.

6.2.3.1.
6.2.8.1.
6.2.8.3.
6.3.2.1.2.
6.3.2.2.2,
6.3.6.4.

Velocidad maxima del vehiculo por construccién declarada: ... km/h <
Velocidad maxima del vehiculo por construccion hacia atras declarada: ... km/h <

<

Marcas (nombres comerciales del fabricante):

Tipo (*7): <

Numero de homologacion de tipo sin cxtension: ... 4
<

<

Categorfa y subcategorfa del Motor (12): ......uiiiiiis ittt
Ciclo de combustién: ciclo de cuatro tiempos/ciclo de dos tiempos/rotativofotros (especificar) (1): ..........
Tipo de encendido: encendido por compresiénfencendido por chispa (1)

Ndmero de cilindros: ............ccoocciiiiiin. y configuracion (34 ...,
Tipo de combustible (2%): Tipo de combustiblefsubtipo de combustible/alimentacién de combustible

Lista de otros combustibles que el motor puede utilizar (*!):

Potencia neta nominal declarada: ... kw
POtencia Neta MAKIMA: ... .. ovtreitittt ettt et ettt e ettt ettt et et ettt et e et ettt et et et aenens kW
Volumen desplazado total en el motor: .........ooiiiiiiii cm’ <

| JONOROECORORONY § |

> () ®) © (10 M3
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Caja de cambios

W
>

@
> 1128

Direccién
13.2.

Frenado
>V 4346,

()
> 4351,
]

43.6.1.

43.6.4.
43.6.4.1.
43.64.2.

43.6.5.

<

Tipo de sistema de cambio de la relacién de transmisién: mecénico (cambio de marcha)/embrague doble
(cambio de marcha)/semiautomatico (cambio de marcha)fautomatico (cambio de marcha)/transmision va-
riable continua/hidrostitica/no aplicablefotro tipo (1) (en este dltimo caso, especificar: ...) «

Categoria de direccién: manual/asistida/servo/diferencial (')

Sistema de frenado electrénico: si/nofopcional ()

Transmision de frenado: mecanica/neumaticafhidraulica/hidrostaticafsin asistencia eléctricajcon asistencia
eléctrica/transmision totalmente eléctrica (1)

<

Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neumdticafeléctrica/

ninguna (1)

Tipo de conexiones: conducto tinico | dos conductos | ninguna (1)

Suministro hidrdulico a presién: Conducto dnico: ... . kPa  Dos conductos: ...

Suministro NeUMAtico & Presion: .ueuweresmmeersesssnens D0S CONAUCLOS: ovvvvrrrvsoerrrserissernrereonens KPR

Presencia del conector ISO 7638:2003 (33P): si/no (1)

Estructura de protecciéon en caso de vuelco (ROPS)

2.1.

2.2.2.
> 46.1.

406.2.

>V 4621,
4622,
462.2.1.
46.22.2.1.

46.2.2.4.

>3 @G M1

> © 0N M3

Marcas (nombres comerciales del fabricantc):

Numeros de homologacion de tipo:
ROPS: obligatoriafopcional/estindar (1)«
ROPS mediantc cabina, bastidor o barras antivuclco montadas delante/detras (1)

En el caso de barra antivuelco: plegable/no plegable (1)

En el caso de barra antivuelco plegable:

Operacién de plegado: no asistida/parcialmente asistida/totalmente asistida (1);
ROPS plegables manuales: con/sin (* herramientas

Mecanismo de bloqueo: manualfautomatico (1)
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Plazas de asiento (sillines y asientos)

49.1. Configuracién de las plazas de asiento: asientofsillin (')
49.4.2. Categoria del tipo de asiento del conductor: categoria A, clase I/II/IIL, categoria B (')
49.4.3. Puesto del conductor reversible: sijno )

»©49.5.1. Numero de asientos de pasajeros: ... <«

> “Plataformas de carga (33d)

33.1.1. Longitud de las plataformas de carga: ... mm

33.1.2. Anchura de las plataformas de carga: ... mm

33.1.3. Altura de las plataformas de carga sobre el suelo: ... mm

33.2. Capacidad portante segura de las plataformas de carga declarada por el fabricante: ... kg <
»(J) <

Acoplamientos mecdnicos

O] . G
»>38.3. Acoplamiento mecéanico trasero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV del
Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Comision]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o nimero de homologacion de tipo (UE):

Carga horizontal maxima / Valor D ()("): kgkN() | L kg/kN(Y) | ... kg/kN()
Masa remolcable (T) ()(*"): ...toneladas | ...toneladas | ...toneladas
Carga vertical maxima admisible sobre el punto de ... kg ...kg ... kg

acoplamiento (44):

Ubicacion del Altura sobre ¢l suelo minima ... mm ... mm ... mm
punto de
acoplamiento maxima ... mm ... mm ... mm
&

Distancia respecto al plano minima ... mm ... mm ... mm

vertical que pasa por el centro
del ¢je trasero maxima ... mm ... mm ...mm <

Mecanismo elevador de tres puntos

39.1. Mecanismo clevador de tres puntos: montado en la parte delantera | montado en la parte trasera | montado eni'la
parte delantera y en la parte trasera/inexistente (')

>392, Masa maxima remolcable (*): ... kg «

@G @6 M1
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Puntos de acoplamiento adicionales

40.1. Puntos dc acoplamicnto adicionales: sijnojopcionales (')
Tomas de fuerza

»®51.2, Toma de fuerza principal: Ubicacién: delante/detrésfotra () (en este tltimo caso, especificar: w...vvrsres )
51.3. Toma de fuerza secundaria (*3): Ubicacién: delante/detrds/otra (1) (en este dltimo caso, especificar; ...mummmers )
51.2.3. Datos opcionales (**): Potencia en la toma de fuerza a las velocidades asignadas (con arreglo al Cédigo n.° 2 de la

OCDE (*) 0 a la norma ISO 789-1:1990 [Tractores agricolas. Procedimientos de ensayo. Parte 1: ensayos de potencia
en la toma de fuerza))

Velocidad del motor Potencia
Velocidad asignada de la corre(sn;i;x}ii)lente (kW)
toma de fuerza
(min™)
Toma de fuerza Toma de fuerza Toma de fuerza Toma de fuerza
principal secundaria (*3) principal secundaria (*%)

1-540
2-1 000
540E
1 000E .. 4

Resultados del ensayo del nivel sonoro (externo):

> Medido con arreglo al anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2018/985 de la Comisién, modificado en dltimo
lugar por el Reglamento Delegado (UE) ...J... de la Comisién (!) (*5) «

Vehiculo en movimiento: ... dB(A)
Vehiculo parado: ... dB(A)
Velocidad del motor: ...min’

Nivel sonoro percibido por el conductor:

Mcdido con arreglo al ancxo XIII del Reglamento Dclc%qdo (UE) n” 13222014, modificado cn dltimo lugar por
el Reglamento Delegado (UE) ... /... de la Comisién (') (%)

feer

Exposicién del conductor al nivel de ruido ...dB(A)

Mcétodo de ensayo utilizado &)

>0 ML
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Resultados de los ensayos de las emisiones de escape (incluido el factor de deterioro)

Medidas con arreglo:

P

2)
}()

al Reglamento Delegado (UE) 2018985 de la Comision, modificado en dltimo lugar por el Regla-
mento Delegado (UE) 2018...[... de la Comisién (1) (3%): si/no (}); o

al Reglamento (UE) 2016/1628 del Parlamento Europeo y del Consejo, modificado en dltimo lugar por
el Regliimento (Delegado) (1) (UE) ...|... (de la Comisién) (del Parlamento Europeo y del Consejo) (1) (%)
sifno (*); 0 «

al Reglamento (CE) n® 595/2009 del Parlamento Europeo y del Consejo, modificado en dltimo lugar por el
Reglamento (Delegado) () (UE) (n°) (') ...[... (') (**) (de la Comisién) () (del Parlamento Europeo y del
Consejo) ('):sifno ('), 0

b Enmiionce co HC | NO, |HC+NO,| PM PN | Ensayo
(e/kWh) | (g/kWh) | (g/kWh) | (g/kWh) | (g/kWh) | @#[kWh)| Ciclo ()

NRSC (2)/ESC/WHSC (1)

Ensayo transitorio no de
carretera (3)/ETC/WHTC (%)

Resultado CO; (4):

Notas explicativas

En el caso de los motores sometidos a ensayo en ciclos de ensayo de vehiculos pesados, indicar los resultados finales de los

ensayos (incluido el factor de deterioro) y ef’resultado de CO, del ensayo ESC/WHSC o ETC/WHTC de conformidad con el

Reglamento (CE) n.° 595/2009.

En el caso de los motores sometidos a ensayo en ciclos de ensayo no de carretera, indicar la informacién aplicable del informe

del ensayo relativo a motores para mdquinas méviles no de carretera establecido en el apéndice 1 del anexo VI del Reglamento

de Ejecucién (UE) 2017/656 de la Comisién, de conformidad con las notas explicativas siguientes:

(") En el caso de NRSC, anotar el ciclo indicado en el punto 9.1 (cuadro 4); en el caso del ensayo transitorio, anotar el ciclo
indicado en el punto 10.1 (cuadro 8).

%) Copiar los resultados del “Resultado final del ensayo con DF” del cuadro 6.

Copiar los resultados del “Resultado final del ensayo con DF” del cuadro 9 o, segiin proceda, del cuadro 10.

Para un tipo de motor o una familia de motores que se haya sometido a ensayo tanto en un ciclo NRSC como en un ciclo

transitorio no de carretera, indicar los valores de las emisiones de CO, en ciclo en caliente del NRTC anotados en el punto

10.3.4 o los valores de las emisiones de CO, del LSI-NRTC anotados en el punto 10.4.4. En el caso de un motor sometido a

ensayo 4L’micamente en un NRSC indicar los valores de las emisiones de CO, obtenidos en dicho ciclo que figuran en el punto

9.3.3.

4)

»“ Observaciones: |

23 @ M3




02015R0504 — ES — 07.08.2018 — 003.001 — 159

Seccién 2
MODELO 2 — VEHICULOS DE LA CATEGORIA R}S (1)

(VEHICULOS COMPLETOS, COMPLETADOS E INCOMPLETOS)

Caracteristicas de fabricacion generales

3.3.1. Namero de ejes y de ruedas:
3.3.2 Nimero y ubicacién de los ejes con ruedas gemelas (*%:
3.3.3. Namero y ubicacién de los ¢jes de direccién (*°) (%):
3.3.5. Nimero y ubicacién de los ¢jes con frenos (*°):
3.5.3. Tipo de chasis: de barra de traccién, de barra de traccién rigida, de eje central o de otro tipo (') {en este dltimo
caso, especificar:
5.1.1.1. Velocidad méxima del vehiculo por construccién declarada: km/h
Masas
4.1.1.1.  Masas en vacio en orden de marcha
41101 MExIma (M1): s kg
4.1.1.1.2. Minima (""): e kg
4.1.2.1. Masas méximas en carga técnicamente admisibles: ...ooccecrrccuereecenn. kg
4.1.2.1.1  Masas méximas técnicamente admisibles por eje: Eje 1 coeceummmverenvecerecneens kg Eje 2 kg Eje kg
»(1)4'1‘2'1'2' Carga vertical sobre el punto de acoplamiento (S) (m'): kg kg
»P4122. Masas y neumdticos
Dimensién Ancho de via [mm]
de los Carea
neumaticos, e rti% "
Comb- incluido fndice Masa Masa sixinia
inacién el indice de | Radio de d i méxima g
: ; e carga méxima s admisible
de Eje | capacidad roda- admisibl admisible bre el
neum- | n° | decargay | dura® por acmisip’e del sobre ¢ i -
2 ’ 827 neuméti- | por eje [kg] punto de Minimo Méximo
aticos el simbolo [mm] |~ ol vehiculo
no de co [kg] * Tkg] (%) ac‘opla-
categorfa xf(nen';f
A kgl ()
velocidad ) ¢
1 1
2
2 1
2
1
2

(") Segiin la especificacién del neumatico.

(*) Carga transmitida al centro de referencia del acoplamiento en condiciones estdticas, independientemente del
dispositivo de acoplamiento; para indicar en este cuadro la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de
acoplamiento en funcién del acoplamiento, ha de afiadirse una columna a la derecha e indicarse en su encabe-
zamiento la identificacién del dispositivo de acoplamiento. en el caso de los vehiculos de la categorfa R o S, esta
columna se refiere a los dispositivos de acoplamiento traseros, si existen.

(***) El valor solo debe comunicarse si la carga vertical mdxima admisible sobre el punto de acoplamiento es inferior a la
indicada en los puntos 38.3 y 38.44

> M1
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> 413

’12) ]

Cargas maximas admisibles sobre el punto de acoplamiento trasero para remolcar un segundo vehiculo de la categoria R

o S correspondientes a cada configuracion de chasis/frenado de dicho segundo vehiculo )

Vehiculo de las
categorias Ry S Barra de traccion Barra de traccion rigida Eje central
Freno
Sin frenos ... kg ... kg .. kg
Frenado por inercia ...kg ... kg .. kg
Frenado hidraulico ... kg .. kg .. kg
Frenado neumatico ... kg .. kg ..kg «

Dimensiones principales

4.2.1.
424
42.1.2.
»¥4.2.1.3.
42.2.
42.2.1.1.
42312
42.2.1.3.
42.2.5.
4.2.2.6.
422.7.1.
40072

»©4.2.2.8.

123 @ M1

Vehiculos incompletos (’T’b)

Longitud admisible del vehiculo completado (*): maxima ... mm minima ... mm
Anchura admisible del vehiculo completado (**): méxima ... mm minima ... mm
Altura (en orden de marcha) (*): méxima ...... mm ... minima ...... mm 4

Vehiculos completos/completados (') (**°)

" 13, o s

Longitud para el uso en carretera (*): mdxima ... mm minima ... mm
14, s 7.z

Anchura para el uso en carretera (' ): mdxima ... mm minima ... mm
15 34y, o . /s

Altura para el uso en carretera (") (*): mxima ... mm minima ...mm

Batalla (*°): ... mm

Distancias entre los ejes consecutivos 1-2: ... mmy; 2-3: ... mm; 3-4:... mm ; etc.

Distancia entre el punto de acoplamiento y el primer eje (*™%): ..o mm
Distancia entre el punto de acoplamiento y el dltimo cje (*): ..o mm
Ancho de via ('7): Maximo: Eje 1 wwumeerrrrunnnene mm  Eje2 .o mm  Eje connernnnnn. mm
Ancho de via (") : Minimo: Eje 1 omuueesenn. mm  Eje2 wmnnn mm  Eje omeneen mm
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Frenado
> 43.4.6. Sistema de frenado electrénico: sijnofopcional (1)
43.7.1. Tecnologia del sistema de control del frenado de los vehiculos remolcados: hidrdulica/neumética/
eléctricafinercia/ninguna (%)
43.7 4. Tipo de conexiones: dos conductos/ninguna ()
43.7.5. Conductos de control eléctricos: sifno ()
43.7.6. Presencia del conector ISO 7638:2003 (**P): sifno (1) «

> “Plataformas de carga (**9
33.1.1. Longitud de las plataformas de carga: .......... mm
33.1.2. Anchura de las plataformas de carga: .oeen. mm
33.1.3. Altura de las plataformas de carga sobre el suelo: ... mm
33.2. Capacidad portante segura de las plataformas de carga declarada por el fabricante: ........... kg <

O 4

Acoplamientos mecdnicos

38.3. Acoplamicnto mecdnico trascro )

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del anexo XXXIV
del Reglamento Delegado (UE) 2015/208]:

Marca:

Designacién de tipo del fabricante:

Marca o niimero de homologacién de tipo (UF):

Carga horizontal maximafvalor D (') (**): wokgKn () | L kgkN() | ... kg/kN (")

Masa remolcable (1) () (**): ...toneladas | ...toneladas | ...toneladas

> G M1
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Carga vertical mdxima admisible sobre el punto de | ...kg ...kg ...kg
acoplamiento *):

Ubicacién | Altura sobre el suelo minima ... mm ... mm ... mm
del punto
de acopla- .
. maxima ...mm ...mm ...mm
miento:
Distancia respecto al plano | minima ...mm ... mm ...mm

vertical que pasa por el
centro del ¢je trasero:

maxima ...mm ...mm ... mm

38.4. Dispositivo de acoplamiento delantero

Tipo [de conformidad con el apéndice 1 del
anexo XXXIV  del Reglamento Delegado (UE)
2015/208]:

Marca:

Designacion de tipo del fabricante:

Marca o ndmero de homologacién de tipo (UE):

Carga horizontal maximajvalor D (') (*): ... kg/kN () ... kg/kN (") ... kg/kN (")
Masa remolcable (T) ()(**): ... toneladas ... toncladas ... toncladas
Carga vertical mdxima admisible sobre el punto de | ... kg ... kg ... kg

acoplamiento )

Ubicacién | Altura sobre el suelo minima ... mm ... mm ... mm
del punto
de  aco- (s
. méxima ... mm ... mm ... mm
plamiento:
Distancia respecto al | minima ... mm ... mm ... mm

plano vertical que pasa
por el centro del e¢je

maxima ... mm ...mm ... mm
trasero:
331
Remolques basculantes (**)
52.5. Breve descripcion de los dispositivos de apoyo para reparacién y mantenimiento:
® .
P Observaciones : <

> M3
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Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no han de figurar en el certificado de conformidad):

)

¢

@)

)

"
po
()

*h

Solamente aplicable a la homologacién de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE)
o .
n®167/2013.

Suprimir lo que no proceda (no es necesario suprimir nada si es aplicable mds de un valor).

Indicar cl cédigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y versién, conforme al punto 2.3 dc la parte B
del anexo I. Para la identificacion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo .

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n° 167/2013; deberd indicarse el c6digo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con
distancia minima al suelo reducida y con una velocidad médxima por construccién inferior o igual a 40 km/h.

En caso de homologacion de tipo multifésica, facilitar la informacion correspondiente a las fases anteriores.
En caso de homologacién de tipo multifasica, indicar la direccion de los sitios web de los fabricantes responsables de las fases anteriores.

Cédigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales del rendimiento de los tractores agricolas y forestales, Cédigo n° 2 de la OCDE,
edicién 2015 de julio de 2014.

Rodillos de oruga motores y con frenos:

DL: delanteros

T: traseros

DL & T: delanteros y traseros

C: oruga continua

Ejemplos:

— rodillos de oruga motores traseros: T

— oruga continua con frenos: C
En caso de homologacién multifdsica, facilitar esta informacion en relacién con cada fase.

Esta declaracién no restringe el derecho de los Estados miembros a exigir adaptaciones técnicas para poder matricular un vehiculo en un
Estado miembro distinto del previsto inicialmente en el que el trafico circule por el lado opuesto de la via.
Ejes con ruedas gemelas, directrices, motrices o con frenos:

DL: delanteros

T: traseros

A: vehiculos articulados

DL & T: delanteros y traseros

DL & A delanteros y medios

A & T: medios y traseros

DL & A & T: delanteros, medios y traseros

Ejemplos:

— ruedas gemelas delanteras: DL

— direccién delantera y articulada: DL & A

— ejes motores traseros: T

— ¢jes delanteros y traseros con frenos: DL & T

Incluida la estructura de proteccion en caso de vuelco y excluidos los accesorios opcionales, pero con refrigerante, lubricantes, combustible,
herramientas y conductor. La masa del conductor se fija en 75 kg.

(1) Indicar la categorfa y subcategoria del motor de conformidad con el articulo 4 y el anexo I del Reglamento (UE) 2016/1628. 4

Norma SO 612/-6.1:1978 (Vehiculos automéviles. Dimensiones de los automéviles y vehiculos remolcados. Denominaciones y
definiciones).

Norma ISO 612/-6.2:1978 (Vehiculos automéviles. Dimensiones de los automéviles y vehiculos remolcados. Denominaciones y
definiciones).

>0 M3
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(**)  Norma ISO 612(-6.3:1978 (Vchiculos automéviles. Dimensiones de los automéviles y vehiculos remolcados. Denominaciones y
dcfiniciones). Con respecto a los vehiculos con suspensién regulable en altura, indicar la posiciéon normal de marcha.

(" En los tractores y los vehiculos de las categorias R 0 S con barra de traccién, la batalla es la distancia del primer al 1iltimo cje; en los vehiculos
de las categorias R o S con barra de traccién rigida y eje central, es la distancia desde el centro del punto de acoplamiento delantero al
ultimo eje.

(*y  Narma ISO 4004:1983 (Tractores y maquinas agricolas. Anchuras de via) (medidas entre los planos de simetria de los neumadticos tnicos o
gemclos o de los neumdticos en formacién triple instalados normalmentc).

(**  En caso de que la velocidad méxima por construccién hacia atrds sca mayor que hacia delante.

("  Insertar un cuadro adicional si se instala una toma de fuerza secundaria.

D 20 . . . N o on

P (39 Indicar el tipo de combustible mediante los siguientes cédigos:
B5: Diésel (gasbleo no de carretera)
E85: Etanol
ED95:  Etanol para motores especificos de encendido por compresién
E10: Gasolina
NG: Gas natural/biometano:
LPG: Gas licuado de petréleo
O (... Oftro (especificar)
El subtipo de combustible mediante los siguientes codigos (solo para gas natural/biometano):
u: Combustible universal: de alto poder calorifico (gas H) y de bajo poder calorifico (gas L)
RH: Combustible restringido: de alto poder calorifico (gas H)
RL: Combustible restringido: de bajo poder calorifico (gas L)
LNG: Combustible especifico
La alimentacién de combustible mediante los siguientes cédigos:
L: Solo combustible liquido
G Solo combustible gaseoso
D1A:  Combustible dual de tipo 1A
DIB: Combustible dual de tipo 1B
D2A;  Combustible dual de tipo 2 A
D2B: Combustible dual de tipo 2 B
D3B: Combustible dual de tipo 3 B

(Y Tal como haya declarado el fabricante de conformidad con el punto 1 del anexo I del Reglamento Delegado (UE) 2017/654 de la Comisién (indicar la

referencia a la norma o especificacién reconocidas).
@
- <
@y ; Aot P y . . .
P77 Indicar la masa remolcable maxima en los brazos de union inferiores del mecanismo elevador de tres puntos trasero o el propio mecanismo elevador de
tres puntos traseto, segin lo declarado por el fabricante. <
@
> <
[©] ,
P (%  Indicar la disposicion de los cilindros mediante los codigos siguientes:
LL alineados
Vi en 'V
O: opuestos
S: Ginico
R: radiales
O (.): otros (especificar) 4

(**y  Valores respecto a la resistencia mecdnica del dispositivo de acoplamiento.

(%  Cédigo normalizado de la OCDE para los ensayos oficiales del rendimiento de los tractores agricolas y forestales, Cédigo n° 2 de la OCDE,

{ 8 P > 2 ¥ 2
edicién 2015 de julio de 2014.

7y Indicar:
método de ensayo 1, con arreglo al punto 2 del anexo XIII del Reglamento Delegado (UE) n” 1322/2014, o
método de ensayo 2, con arreglo al punto 3 del ancxo X111 del Reglamento Delegado (UE) n® 1322/2014.

» 1@ M1
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Indicar la dltima modificacién del Reglamento Delegado de la Comisién de acuerdo con la modificacién aplicada para la homologacién de
tipo UE.

Indicar tnicamente la dltima modificacién. 4

Indicar Ginicamente la dltima modificacién en caso de modificacién de uno o varios articulos del Reglamento (UE) n® 595/2009, de acuerdo
con la modificacion aplicada para la homologacion de tipo UE.

<

«

Suprimir esta entrada del certificado de conformidad si no es aplicable al vehiculo.

Solo aplicable a vehiculos de la categoria C.

Solo aplicable a vehiculos incompletos.

Solo aplicable a vehiculos completos o completados.

Solo aplicable a los vehiculos con una o varias plataformas de carga. 4

Solo aplicable a vehiculos de las categorias R 0 S con acoplamiento mecénico trasero.
Solo aplicable a vehiculos de la categoria R con capacidad basculante.

Solo aplicable a vehiculos de las categorias R y S con barra de traccién.

Solo aplicable a vehiculos de las categorfas R o S con barra de traccién rigida y eje central.

Solamente aplicable a la homologacién de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE)
o
n°167[2013.

Solo aplicable a vehiculos equipados para aplicaciones forestales.

Solo aplicable a vehiculos equipados con FOPS para aplicaciones no forestales.
Solo aplicable a vehiculos equipados con OPS para aplicaciones no forestales.
Solo aplicable a vehiculos equipados con proteccion contra sustancias peligrosas.

Solo aplicable a vehiculos con mdquinas instaladas en ellos.
Solo aplicable a vchiculos de las catcgorias Ty C autorizados para remolcar vehiculos de la categoria R o S, si llevan un dispositivo

dc almaccnamicnto de cnergia hidraulica. <
Indicar la altura sin paneles laterales o traseros opcionales.

Clasificacién de conformidad con la norma EN 15695-1 (Tractores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccién del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 1: Clasificacion de las cabinas, requisitos y métodos de ensayo).

Clasificacion de conformidad con la norma EN 15695-2 (Tractores y maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 2: Filtros, requisitos y métodos de ensayo).

<

Indicar la designacién del tipo de motor o, en el caso de los tipos de motor dentro de una familia de motores, la Familia-Tipo (FT), de conformidad
con el punto 4 de la parte B del anexo I del Reglamento de Ejecucién (UE) 2017/656 de la Comisién. d

No indicar el valor de NO; si en el acta de ensayo solo figura el valor de la combinacion NO, + HC.

Indicar el Estado miembro.

>3 @ M1

p () (©6) () (&) M3
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ANEXO 1V

Modelos de la placa reglamentaria y de la marca de homologacién de

1.1.

1.2.
1.2.1.

1.2.2.

1.3.
1.3.1.

1.3.1.1.

2.1.1.

2.1.1.1.

2.1.1.2.

2.1.1.3.

2.1.1.4.

2.1.1.5.

tipo UE

Requisitos generales de marcado del vehiculo

Todos los vehiculos deberan llevar la placa descrita en el presente
punto, de conformidad con el articulo 34, apartado 1, del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013. La placa sera colocada por el fabricante del
vehiculo.

Caracteres

Deberan emplearse caracteres alfanuméricos (alfabeto latino o niumeros
arabigos) para los marcados de los puntos 2.1.1.1 a2.1.2,3y 42.1.1 a
4.2.1.9. No obstante, para el marcado del punto 3 deberan utilizarse
letras mayusculas del alfabeto latino (caja alta).

Ademas, el nombre del fabricante o el nombre comercial y la desig-
nacién del tipo de vehiculo podran incluir los siguientes simbolos o
caracteres: El asterisco («*»), el simbolo de conjuncion copulativa
(«&»), el guion o el signo menos y el apostrofo («'»).

Altura minima de las letras y las cifras.

Los caracteres marcados directamente en el chasis, el bastidor o una
estructura similar del vehiculo deberan tener una altura minima de
7,0 mm.

Como alternativa a los requisitos del punto 1.3.1, en vehiculos en los
que la superficie disponible para el marcado sea inferior a un circulo de
28 mm de radio, la altura minima de las letras y las cifras podra ser de
4,0 mm.

Los caracteres marcados en la placa reglamentaria deberan tener una
altura minima de 4,0 mm.

Placa reglamentaria

La informacion expuesta en la placa debera ser claramente legible e
indeleble y contener los datos siguientes, en el orden que se indica a
continuacion y de acuerdo con uno de los dos modelos alternativos del
apéndice 1:

Nombre del fabricante y nombre comercial (solo si es diferente del
nombre del fabricante).

La categoria del vehiculo, incluidos la subcategoria y el indice de
velocidad (1.

El nimero de homologacion de tipo UE de acuerdo con el punto 3 del
anexo VI.

El nimero de identificacion del vehiculo (VIN), consistente en una
combinacion estructurada de caracteres conforme a los requisitos del
punto 3 del presente anexo.

La masa maxima en carga técnicamente admisible del vehiculo, con el
siguiente formato: «kgy.
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2.1.1.6.

2.1.1.7.

2.1.1.8.

2.1.1.9.

2.1.1.10.

4.2.
4.2.1.

42.1.1.

42.1.2.

La masa maxima técnicamente admisible por eje, de delante a atras,
con el siguiente formato: «A-1: ... kg», «A-2: ... kg», «A-...: ... kg».

En el caso de los vehiculos de la categoria C, ademas, la masa maxima
técnicamente admisible por conjunto de trenes de orugas y, en la
misma linea, la presiéon media de contacto sobre el suelo; esta infor-
macion debe combinarse con la correspondiente al punto 2.1.1.6 y
presentarse de delante a atras, con el siguiente formato: «S-1: ... kg
P: ... kPa», «S-2: ... kg P: ... kPa», «S-...: ... kg P: ... kPa». Cada
entrada debera estar separada por uno o mas espacios.

Las masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a
cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo remolcado de la
categoria R o S, con arreglo al punto 4.1.3 de las entradas de datos
de la ficha de caracteristicas establecidas en la parte B del anexo I del
presente Reglamento (%), con el siguiente formato: «B-1» sin frenos,
«B-2» frenado por inercia, «B-3» frenado hidraulico, «B-4» frenado
neumatico, «T-1» barra de traccion, «T-2» barra de traccion rigida, «T-
3» eje central.

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de traccion
rigida o eje central, la carga vertical sobre el punto de
acoplamiento (S). El punto de acoplamiento se considerara el primer
eje y se numerara como «0», con el siguiente formato: «A-0: ... kgy.

En el caso de los vehiculos equipados con motores de transicion, tal
como se definen en el articulo 3, apartado 32, del Reglamento (UE)
2016/1628, la fecha de produccion del vehiculo, con el siguiente for-
mato: «MM/AAAA». Como alternativa, la fecha de produccion del
vehiculo debera figurar en una placa reglamentaria independiente adi-
cional que indique asimismo el VIN.

El fabricante podra ofrecer informacion adicional debajo o al lado de
las inscripciones prescritas, fuera de una zona claramente marcada en la
que unicamente debera constar la informacion prescrita en los puntos
2.1.1.1 a 2.1.1.9 (véanse los ejemplos del apéndice 1).

Requisitos relativos al VIN

El VIN deberd cumplir los requisitos de la norma ISO 10261:2002
(Maquinaria para movimiento de tierras. Sistema de numeraciéon para
la identificacion de los productos) o de la norma ISO 3779:2009 (Ve-
hiculos de carretera. Numero de identificacion de los vehiculos [VIN].
Contenido y estructura).

Requisitos de marcado para la homologacién multifisica
Numero de identificacion del vehiculo de base

El VIN del vehiculo de base conforme con los requisitos del punto 3
debera conservarse durante todas las fases sucesivas de la homologa-
cion de tipo, a fin de garantizar la «trazabilidad» del proceso.

Placa reglamentaria adicional

En la segunda fase y en las fases subsiguientes, ademas de la placa
reglamentaria prescrita en el punto 2, cada fabricante debera colocar en
el vehiculo una placa adicional basada en el modelo del apéndice 1.
Esta placa debera estar en un lugar bien visible y de facil acceso, fijada
firmemente a una parte del vehiculo que no vaya a cambiarse durante
el uso normal, el mantenimiento periddico o la reparacion. Debera
presentar de manera clara e indeleble la siguiente informacion, en el
orden que se indica:

El nombre del fabricante.

El nimero de homologacion de tipo UE de acuerdo con el punto 3 del
anexo VI
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42.1.3.

42.14.

4.2.15.

4.2.1.6.

4.2.1.7.

4.2.1.8.

42.1.9.

5.1

5.2.

5.2.1.

La categoria del vehiculo, incluidos la subcategoria y el indice de
velocidad ("), asi como la fase de homologacién (en el caso de los
vehiculos de base se omitira esta identificacion de la primera fase; en
las fases subsiguientes, deberd indicarse la fase: por ejemplo «STAGE
3» para la tercera fase), separandose cada entrada por uno o mas
espacios.

VIN.

La masa maxima en carga técnicamente admisible del vehiculo, con el
siguiente formato: «kg».

La masa méxima técnicamente admisible por eje, de delante a atras,
con el siguiente formato: «A-1: ... kg», «A-2: ... kg», «A-...: ... kg».

En el caso de los vehiculos de la categoria C, ademas, la masa maxima
técnicamente admisible por conjunto de trenes de orugas y, en la
misma linea, la presion media de contacto sobre el suelo; esta infor-
macién debe combinarse con la correspondiente al punto 4.2.1.6 y
presentarse de delante a atras, con el siguiente formato: «S-1: ... kg
P: ... kPa» «S-2: ... kg P: ... kPa» «S-...: ... kg P: ... kPa». Cada
entrada debera estar separada por uno o mas espacios.

Las masas remolcables técnicamente admisibles correspondientes a
cada configuracion de chasis/frenado del vehiculo remolcado de la
categoria R o S, con arreglo al punto 4.1.3 de las entradas de datos
de la ficha de caracteristicas establecidas en la parte B del anexo I del
presente Reglamento (%), con el siguiente formato: «B-1» sin frenos,
«B-2» frenado por inercia, «B-3» frenado hidraulico, «B-4» frenado
neumatico, «T-1» barra de traccion, «T-2» barra de traccion rigida, «T-
3» eje central.

En el caso de un vehiculo de la categoria R o S con barra de traccion
rigida o eje central, la carga vertical sobre el punto de
acoplamiento (S). El punto de acoplamiento se considerara el primer
eje y se numerara como «0», con el siguiente formato: «A-0: ... kg».

Requisitos de marcado aplicables a componentes o unidades técni-
cas independientes

Toda unidad técnica independiente y todo componente, formen o no
parte de un sistema, con homologacion de tipo UE y fabricados de
conformidad con el tipo homologado deberan marcarse con una marca
de homologacion de tipo UE que se ajuste a lo dispuesto en el arti-
culo 34, apartado 2, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

No obstante lo dispuesto en el punto 5.1, no sera precisa la marca de
homologacion de tipo UE en los neumaticos de estructura diagonal o
diagonal cinturada con una velocidad de referencia no superior a
40 km/h (es decir, con el simbolo de velocidad A8) disefiados princi-
palmente para vehiculos agricolas ni en los neumaticos radiales dise-
flados principalmente para aplicaciones en el ambito de la construccion
(es decir, neumaticos con el marcado «industrial», «IND», «R-4» o «F-
3») cuyo tipo haya sido homologado conforme al punto 2.1 del
anexo XXX del Reglamento Delegado (UE) 2015/208.

La marca de homologacion de tipo UE de una unidad técnica indepen-
diente o un componente consistira en:

Un rectangulo en torno a la letra «e» mintscula seguida del namero
distintivo, segun el punto 2.1 del anexo VI, del Estado miembro que
haya concedido la homologacion de tipo UE a la unidad técnica inde-
pendiente o el componente.
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5.2.2.  Cerca del rectangulo, el «numero secuencial de los certificados de
homologacion de tipo» que figura en la seccion 4 del nimero de
homologacion de tipo UE segin el punto 2.4 del anexo VI. Ademas,
debera indicarse el caracter alfanumérico del cuadro 6-1 del anexo VI
para identificar con claridad el tipo de componente o unidad técnica
independiente.

5.2.3. En el apéndice 2 se presentan ejemplos de marcas de homologacion de
tipo UE de unidades técnicas independientes o componentes. Las di-
mensiones de la letra «a» seran:

> 5 mm masas de lastre,
estructura de proteccion lateral o trasera,
acoplamientos mecanicos,

estructuras de proteccion en caso de vuelco
(ROPS),

estructuras de proteccion contra la caida de objetos
(FOPS) y

proteccion contra la penetracion de objetos (OPS).

> 3 mm motores,

compatibilidad electromagnética de los subconjun-
tos eléctricos o electronicos,

asientos del conductor y

cinturones de seguridad.

5.3. Ademas, cerca de la marca de homologacion de tipo UE deberan
colocarse la marca o el nombre comercial.

5.4. Requisitos especificos para el marcado de los motores

No obstante lo dispuesto en el punto 5.2., el marcado reglamentario del
motor se llevara a cabo de conformidad con las disposiciones estable-
cidas en el anexo III del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656, con
las excepciones siguientes:

a) en el caso de los motores cuyo tipo se haya homologado de conformidad
con el Reglamento (UE) n.° 167/2013, debera figurar el niimero de
homologacion de tipo UE establecido en el cuadro 6-1 del anexo VI
en lugar del numero de homologacion de tipo UE establecido en el
anexo V del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656;

b) en el caso de los motores de sustitucion cuyo tipo se haya homo-
logado de conformidad con la Directiva 2000/25/CE del Parlamento
Europeo y del Consejo ('), debera figurar el nimero de homologa-
cion de tipo CE establecido en el apéndice 1 del capitulo C del
anexo II de la Directiva 2003/37/CE del Parlamento Europeo y del
Consejo (?) en lugar del namero de homologacion de tipo CE ex-
pedido de conformidad con la Directiva 97/68/CE del Parlamento
Europeo y del Consejo ().

(') Directiva 2000/25/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 22 de mayo de 2000,
relativa a las medidas que deben adoptarse contra las emisiones de gases contaminantes y
de particulas contaminantes procedentes de motores destinados a propulsar tractores
agricolas o forestales y por la que se modifica la Directiva 74/150/CEE del Consejo
(DO L 173 de 12.7.2000, p. 1).

Directiva 2003/37/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 26 de mayo de 2003,
relativa a la homologacion de los tractores agricolas o forestales, de sus remolques y de
su maquinaria intercambiable remolcada, asi como de los sistemas, componentes y
unidades técnicas de dichos vehiculos y por la que se deroga la Directiva 74/150/CEE
(DO L 171 de 9.7.2003, p. 1).

Directiva 97/68/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 16 de diciembre de 1997,
relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados miembros sobre medidas
contra la emision de gases y particulas contaminantes procedentes de los motores de
combustion interna que se instalen en las maquinas moviles no de carretera (DO L 59 de
27.2.1998, p. 1).

(2

~

(3

-
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Apéndice 1

Ejemplos de placa reglamentaria

MODELO A para un vehiculo de la categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE.
Tib
6*167/2013%01223
SDRH123UPAX000001
5590 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg
T-1 T-2 T-3

B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
B-4 12000 kg | 15000kg | 9000 kg

MODELO B alternativo al MODELO A para un vehiculo de la categoria T1b

SOFIA TRAKTOR WERKE. T-1 T-2 T-3
Tib B-1 3000 kg 4000 kg 2000 kg
€6%167/2013*01223
5DRH123UPAX000001 B-2 3000 kg 4000 kg 2000 kg
5590 kg
B-3 6 000 kg 8 000 kg 4000 kg
A-1: 2390 kg
A-2: 3200 kg B-4 12 000 kg 15 000 kg 9 000 kg

MODELO C para la fase 1 de un vehiculo de la categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd.

C2a STAGE 1
€3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055
820 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa
T-1 T-2 T-3

B-1 1000 kg 2 000 kg 1000 kg
B-2 1 000 kg 2 000 kg 1 000 kg
B-3 2 000 kg 3000 kg 2 000 kg
B-4 4000 kg 5000 kg 4 000 kg
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4. MODELO D alternativo al MODELO C para la fase 1 de un vehiculo de la categoria C2a

JEAN NICOLE TRACTORS Ltd. T-1 T-2 T-3
C2a STAGE 1 B-1 1000 kg 2 000 kg 1 000 kg
€3*167/2013*14863
ZFS159000AZ000055 B-2 1000 kg 2000 kg 1000 kg
820 ke B-3 2 000 kg 3000 kg 2 000 kg
A-1: 366 kg
S-2: 454 kg P: 255 kPa B-4 4000 kg 5000 kg 4000 kg
5. MODELO E para un vehiculo de la categoria R2a con barra de traccion rigida
REMORQUES HENSCHLER SA
R2a
e12*167/2013*00053
YA9EBS37009000005
2050 kg
A-0: 1100 kg
A-1: 850 kg
A-2: 1200 kg
T-1 T-2 T3
B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
B-2 1000 kg 1 000 kg 1 000 kg
B-3 2 000 kg 2 000 kg 2 000 kg
B-4 2 000 kg 2 000 kg 2 000 kg

6. MODELO F alternativo al MODELO E para un vehiculo de la categoria R2a con barra de traccion rigida

REMORQUES HENSCHLER SA - T T_3
R2a
121671201 3400053 B-1 1000 kg 1000 kg 1000 kg
YAIEBS37009000005 B-2 1000 kg 1000 kg 1000 kg
2050 kg
A-0: 1100 kg B-3 2000 ke 2000 kg 2000 kg
A-1: 850 kg
A2: 1200 ke B-4 2000 ke 2000 kg 2000 kg
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Apéndice 2

Ejemplos de marca de homologacion de tipo UE de una unidad técnica
independiente 0 un componente

Figura 1

Ejemplo de marca de homologacion de tipo UE de una estructura de
proteccion en caso de vuelco (ROPS) (ensayo dindmico)

E 4

Cau |

00024 U1

Nota explicativa relativa a la figura 1:

Esta marca de homologacion de tipo UE ha sido expedida por Portugal con el
nimero 00024 para una estructura de proteccion en caso de vuelco (ROPS)
(ensayo dinamico).

Notas explicativas relativas al anexo IV

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en los certificados del fabricante):

(") Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.

() En el caso de los vehiculos de las categorias R y S provistos de un acoplamiento
mecanico trasero, indicar las cargas maximas admisibles sobre el punto de acoplamiento
trasero para remolcar un segundo vehiculo de las categorias R o S correspondientes a
cada configuracion de chasis/frenado de dicho segundo vehiculo.
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ANEXO V

Modelos del certificado de homologaciéon de tipo UE

LISTA DE APENDICES

Nﬁn,ler(.) de Titulo del apéndice
apéndice
1 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo
entero para un tipo de vehiculo completo
2 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo
entero para un tipo de vehiculo incompleto, un tipo de vehiculo con
variantes completas e incompletas, un tipo de vehiculo con varian-
tes completadas e incompletas o un tipo de vehiculo completado
3 Modelo de la adenda del certificado de homologacion de tipo UE
4 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de un sistema
del vehiculo
5 Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de una unidad
técnica independiente o un componente
6 Modelo de la adenda del certificado de homologacion de tipo UE
de una unidad técnica independiente o un componente
1. Requisitos generales

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

En el apéndice 1 figura el modelo A del certificado de homologacion de
tipo UE de vehiculo entero para un tipo de vehiculo completo.

En el apéndice 2 figura el modelo B del certificado de homologacion de
tipo UE de vehiculo entero para un tipo de vehiculo incompleto, un tipo
de vehiculo con variantes completas e incompletas, un tipo de vehiculo
con variantes completadas e incompletas o un tipo de vehiculo
completado.

En el apéndice 3 figura la lista de requisitos o actos aplicables a los que
se ajusta el tipo de vehiculo y que se adjuntan al certificado de homolo-
gacion de tipo UE de vehiculo entero cuando el fabricante elige el pro-
cedimiento de homologacion de tipo de una sola vez con arreglo al
articulo 25, apartado 6, del Reglamento (UE) n° 167/2013.

En el apéndice 4 figura el modelo C del certificado de homologacion de
tipo UE para un sistema del vehiculo.

En el apéndice 5 figura el modelo D del certificado de homologacion de
tipo UE para una unidad técnica independiente o un componente.

En el apéndice 6 figura la adenda del certificado de homologacion de tipo
UE para una unidad técnica independiente o un componente. Cuando un
componente o una unidad técnica independiente tengan restricciones de
uso o condiciones especiales de montaje, deberan indicarse en la adenda.

El certificado de homologacion de tipo debera tener un formato impreso
maximo A4 (210 x 297 mm).
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Apéndice 1

Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero para un tipo de

vehiculo completo

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
MODELO A
(para la homologacion de tipo de un vehiculo completo)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO

Identificacion de la autoridad de
homologacion de tipo

Comunicacion relativa a:

— la homologacion de tipo UE de vehiculo entero (')

— la extension de la homologacion de tipo UE de
vehiculo entero (')

de un tipo de vehiculo

— la denegacion de la homologacion de tipo UE de completo

vehiculo entero (')

— la retirada de la homologacion de tipo UE de vehiculo
entero (1)

en relacion con el Reglamento (UE) n° 167/2013, modificado en tultimo lugar por el Reglamento
(Delegado) () (UE) n°) (") .../... (") () (de la Comisién) (') (del Parlamento Europeo y del
Consejo) (1)

Numero de homologacion de tipo UE: ...ttt ettt
Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ........vvveoveeereeeereeereesesressesesesssssessessessesessesessensessesseons
SECCION 1
1.1. Marca (nombre comercial del fabricante): ......c.coccooeeeiriinnninieieiecene et e
1.2 THPO (3): worreeeeeereeeeseseeses st s sttt s s s s s st s st st s st en e en e
1.2.1  Variantes (2): .................................................................................................................................
1.2.2  Versiones (2): .................................................................................................................................
1.2.3.  Denominaciones comerciales (de haberlas): .........cccueiieinniennnienieneniee st sesee e neeeane
1.3. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del Vehiculo (%) ...eiveeieeoeveoereseseresenneeeees
1.4. Razon social y direccion del fabricante del vehiculo completo: .......c.coveveverecinreceneneeeenes
1.4.1. Nombre y direccion de las plantas de MONtAJE: ..c.cecevevvrrereeeercerercrernreernerieesenerenereesrenseseeaes
1.4.2. En su caso, nombre y direccion del representante autorizado del fabricante: .............cc......
SECCION 11
1. Servicio técnico encargado de realizar 10S ENSAYOS: ....ccoeerirerirererercrieeieieree et seseene
2. Fecha del acta de NSAYO: .evvvueveveiriririeieieieiririeeeeseneset st steet st st seebebetesesesessussesesesssenenencassnsanes
3. NUmMeEro del acta de ENSAYO: ...coceiriririiiiieieieie ettt st st sttt bbbt b et et e et etane
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SECCION 111

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de vehiculo indicado anteriormente, del que se han presentado como prototipos una
o varias muestras representativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE, es
exacta y que los resultados de los ensayos adjuntos son aplicables al tipo de vehiculo.

1. El tipo de vehiculo completo cumple/no cumple (') todos los requisitos pertinentes del
anexo I del Reglamento (UE) n° 167/2013.

1.1. Restricciones de VAIAEZ (1) (5): weeeeeereeererereses st sessesessesessessssesssses s ssessesneses
1.2. Exenciones aplicadas (1) (7): couevecvnresseeeseseesesssessessessessesseesesesssasss s ssssessessssssesssseasossasssnns
1.2.1. Motivos de 1as eXenciones (1) (1): emrmeomeermsenisesiseosssssss s sessssessessasesessesessesessasesseseesasenas
1.2.2. Requisitos alterNAtivos (1) (7): coeeeeeeeeeeeeseseesesmesesmessseessseessesseseesesseses s e ses s sesssasesns s

2. Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

2.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013,
de modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa (°).

gL ettt et sttt b e st et ekt st e b et ea e et et ea b et et eae et eabenbeaeeaeebe et eatestsesebententas e bensentans

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con
la Directiva 1999/93/CE, con datos para la verificacion): .......cccccccceeeeriresenieeienssiesenisieesesseesesseeens

Anexos:

Expediente de homologacion
Resultados de los ensayos

Nombre de las personas autorizadas a firmar los certificados de conformidad, muestras de sus
firmas e indicacion de su cargo en la empresa

Ejemplar cumplimentado del certificado de conformidad

Nota:

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un vehiculo como exencién para
nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el encabezamiento del certificado rezard: «CERTIFICADO DE HOMOLOGA-
CION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE
EN EL TERRITORIO DE ... (*)». En el certificado de homologacién de tipo provisional se
especificaran también las restricciones impuestas a su validez de conformidad con el articulo 25,
apartado 4, del Reglamento (UE) n°® 167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional,
con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE) n® 167/2013, no debera presentar el encabeza-
miento «CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULOw. En el texto
se especificara la naturaleza de las exenciones, los motivos en los que se basan y los requisitos
alternativos con arreglo al articulo 37, apartado 2, del Reglamento (UE) n® 167/2013.

Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero):

M Tachar segin proceda.

@ Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacién de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I.
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3)

@)

)

(6)

(@)

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; deberéa indicarse el codigo, por
ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo reducida y con una velocidad méaxima por
construccion inferior o igual a 40 km/h.

Indicar el Estado miembro.

Indicar unicamente la tdltima modificacion en caso de modificacion de uno o varios articulos del
Reglamento (UE) n° 167/2013, de acuerdo con la modificacion aplicada para la homologacion de tipo UE.
Solamente aplicable a la homologaciéon de tipo de un vehiculo como exenciéon para nuevas tecnologias o
nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional, con arreglo al
articulo 37 del Reglamento (UE) n° 167/2013.
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Apéndice 2

Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero para un tipo de
vehiculo incompleto, un tipo de vehiculo con variantes completas e incompletas, un tipo de
vehiculo con variantes completadas e incompletas o un tipo de vehiculo completado

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE

MODELO B

(para la homologacion de tipo de un vehiculo completado o incompleto o un tipo de vehiculo con
variantes completas e incompletas o con variantes completadas e incompletas)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— la homologaciéon de tipo UE de vehiculo
entero (1) — de un tipo de vehiculo completado (')

— la extension de la homologacién de tipo UE — de un tipo de vehiculo incompleto (')

de vehiculo entero (! . , .
O — de un tipo de vehiculo con variantes

— la denegacién de la homologacion de tipo UE completas ¢ incompletas (')

de vehiculo entero (! . , .
O — de un tipo de vehiculo con variantes

— la retirada de la homologacion de tipo UE de completadas e incompletas (')
vehiculo entero (V)

en relacion con el Reglamento (UE) n° 167/2013, modificado en ultimo lugar por el Reglamento
(Delegado) (") (UE) 0°) (") .../... (") () (de la Comisién) (') (del Parlamento Europeo y del
Consejo) (1)

Numero de homologacion de tipo UE (1): .ivcvicrnersnsessssissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassons
Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ... veeveeereeeereeeresesressessesees s essssssesessessessessenns
SECCION 1
1.1. Marca (nombre comercial del fabricante): .......ccvecvceeererrrerrereereeerereeerresresnssreeeseesessessessssessens
1.2. THPO (3): coeveeeeeeeeeeeeeese e seaeeesvs s s s e sea s bbb be e b ettt
121 VAIHANIES (3): sovereeereeereeeeseseeseseesessesesessasessessssesossesosstsossessssssssssssessssessssessssessssesssssssssssssmssssssssssones
122 VEISIONES (3): weeveiiresserosesemssssesssssssesssssessssesseseases e sessasss e st ssessesosses e ssessssessessssssessesssses et essonas
1.2.3.  Denominaciones comerciales (de haberlas): .......cc.cccoooriiiiieriicininnnee e
1.3. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del Vehiculo (%): ...o.oveoreermererineesencsosreresonne
1.4. Razon social y direccion del fabricante del vehiculo de base " (4): ..................................

Razon social y direccion del fabricante de la variante completa @ &

Razon social y direccion del fabricante del vehiculo completado/de la variante
COMPLELAAA (1) (F): eoveeeree et ese s es s esa bbb es s

Razén social y direccién del fabricante de la ultima fase del vehiculo incompleto (') (*):

Razén social y direccién de los fabricantes de todas las fases anteriores (') (*): covvevveeeee.
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1.4.1.

1.4.2.

Nombre y direccion de las plantas de MONLAJE: ......cccvoreererererereerervrrererererereseseseeseseresesesanaes

Nombre y direccion del representante del fabricante (en su €aso): .......cccocevvrerrrrericrcnnes

SECCION II

Servicio técnico encargado de realizar 108 ENSAYOS: .....cccceeiereeieienireiiniesieneireree et ee e seenes

Fecha del acta de NSAY0: ..ciiviieriereieniirnareseinneissseesiesssessesessessssssnsssesessesessssesassesssesessssane

NUmMero del acta de ENSAYO: ....ccvcviveeveriverrerieerereeerereeere e s sesesassesesessasesesssesessseressseresnns

SECCION III

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de vehiculo indicado anteriormente, del que se han presentado como prototipos una
o varias muestras representativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE, es
exacta y que los resultados de los ensayos adjuntos son aplicables al tipo de vehiculo.

4.1.

6.1.

6.2.

Lugar:

Variantes completas

Las variantes completas del tipo de vehiculo cumplen/no cumplen (') todos los requisitos
pertinentes del anexo I del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Vehiculos completados/Variantes completadas

El tipo de vehiculo completado/La variante completada del tipo de vehiculo cumple/no
cumple (*) todos los requisitos pertinentes del anexo I del Reglamento (UE) n°® 167/2013 (4).

La autoridad de homologacion ha verificado que el vehiculo completado/la variante com-
pletada del tipo de vehiculo cumple todos los requisitos técnicos aplicables en el momento
de concederse la presente homologacion de tipo [véase el articulo 20, apartado 6, del
Reglamento (UE) n° 167/2013].

Vehiculos incompletos/Variantes incompletas

El tipo de vehiculo incompleto/Las variantes incompletas del tipo de vehiculo cum-
ple(n)/no cumple(n) (') los requisitos técnicos de los actos reglamentarios enumerados
en el cuadro del punto 2 de la seccion 2 (%).

Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013,
de modo que solo es vélida hasta el dd/mm/aaaa (°).

Restricciones de VAIAEZ (1) (5): v esoseesseesseess s sesssessmsessesossesosessosessasesseseons
Exenciones aplicadas (1) (7): cooecreerreeonrissiseesssssessssass s sessssssessssssssesssssessssessssessssnsssons
Motivos de 1as €XencioneS (1) (7): wrioivrireeerrieseseesesessereseseesesssesseseseseassss e sss e seseasess e sosseseseens

Requisitos alterNAtivoS (1) (7): covueeeeeeeeeeeeeseesesessesesse e ss s sesessesessssessseeses et st sesessesesseseeseseens

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con
la Directiva 1999/93/CE, con datos para la verificacion): ......cccccoeveverrrercrmnnermnnerinnnerennnercnnnenenes

Anexos:

Expediente de homologacion

Resultados de los ensayos
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Nombre de las personas autorizadas a firmar los certificados de conformidad, muestras de sus
firmas e indicacion de su cargo en la empresa

Ejemplar cumplimentado del certificado de conformidad

Nota:

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un vehiculo como exencién para
nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n® 167/2013, el encabezamiento del certificado rezard: «CERTIFICADO DE HOMOLOGA-
CION DE TIPO UE DE VEHICULO ENTERO PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE
EN EL TERRITORIO DE ... ()». En el certificado de homologacion de tipo provisional se
especificaran también las restricciones impuestas a su validez de conformidad con el articulo 25,
apartado 4, del Reglamento (UE) n°® 167/2013.

— Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional,
con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE) n° 167/2013, no debera presentar el encabe-
zamiento «CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEH{CULO». En el
texto se especificara la naturaleza de las exenciones, los motivos en los que se basan y los
requisitos alternativos con arreglo al articulo 37, apartado 2, del Reglamento (UE) n® 167/2013.
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CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE DE VEHICULO
ENTERO

SECCION 2

La presente homologacion de tipo UE se refiere a vehiculos, variantes o versio-
nes incompletos y completados.

1. Homologaciones de los vehiculos de fases anteriores.

Variantes y
versiones
completas o
completadas
(segun
proceda) (°)

Numero de
homologacion
de tipo UE

Aplicable a

Fecha (segun proceda)

Fase

1

(Vehiculo de
base)

2

2. Lista de requisitos aplicables al tipo de vehiculo o variante incompletos
homologados, teniendo en cuenta el alcance y la tltima modificacion de
cada uno de los actos reglamentarios enumerados a continuacion ('°).

vB

Entrada Asunto

Referencia del
acto
reglamentario

Modificado por
o en fase de
ejecucion

Aplicable a las
variantes

Notas explicativas relativas al apéndice 2

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en el certificado de homologacion de tipo UE de vehiculo entero):

(1)
@

3

“
s
G

@

8

©)

(10)

Tachar segiin proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo,
variante y version, conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo 1. Para la identifica-
cion de variantes y versiones puede emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la
parte B del anexo 1.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n°® 167/2013; debera indi-
carse el codigo, por ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo
reducida y con una velocidad maxima por construccion inferior o igual a 40 km/h.
Véase la seccion 2.

Indicar el Estado miembro.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de un vehiculo como exencién para
nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n° 167/2013.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de vehiculos de una serie corta nacional,
con arreglo al articulo 37 del Reglamento (UE) n® 167/2013.

Indicar unicamente la Gltima modificacién en caso de modificacion de uno o varios
articulos del Reglamento (UE) n° 167/2013, de acuerdo con la modificacion aplicada
para la homologacion de tipo UE.

En caso de que la homologacion incluya una o mas variantes o versiones (segun
proceda) incompletas, enumerar las variantes o versiones (segun proceda) completas o
completadas.

Enumerar Unicamente los asuntos a los que se hace referencia en el anexo I del
Reglamento (UE) n.° 167/2013 cuya homologacion se haya concedido con arreglo al
Reglamento (UE) 2016/1628 o a los reglamentos de la CEPE mencionados en el arti-
culo 49 del Reglamento (UE) n.° 167/2013 (homologaciones de la CEPE), o se basen en
actas de ensayo completas levantadas sobre la base de los codigos normalizados de la
OCDE como alternativa a las actas de ensayo redactadas conforme al Reglamento (UE)
n.° 167/2013 y los actos delegados y de ejecucion adoptados con arreglo a dicho
Reglamento.
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Apéndice 3

Modelo de la adenda del certificado de homologacion de tipo UE

Adenda del certificado de homologacion de tipo UE

Lista de actos reglamentarios que cumple el tipo de vehiculo

Cumplimentar solo en caso de homologacion de tipo de conformidad con el articulo 25, apartado 6, del Reglamento
(UE) n°® 167/2013

Entrada

Asunto

Referencia del acto reglamentario

Modificado por o en
fase de ejecucion

Aplicable a la
version

REQUISITOS DE SEGURIDAD FUNC

IONAL DE LOS VEHICULOS

Integridad de la estructura del
vehiculo

Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo II

2 Velocidad maxima por cons- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
truccion, reguladores de veloci- anexo 11
dad y limitadores de velocidad
3 Direccion de tractores rapidos | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo IV
4 Direccion Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo V
5 Indicadores de velocidad Reglamento Delegado (UE) 2015/208
de la Comision, anexo VI
6 Campo de vision y limpiapara- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
brisas anexo VII
7 Acristalamiento Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo VIII
8 Retrovisores Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo IX
9 Sistemas de informacion del | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
conductor anexo X
10 Dispositivos de alumbrado y | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
sefializacion luminosa y sus anexo XI
fuentes de luz
11 Instalacion de alumbrado Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XII
12 Proteccion de los ocupantes del | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
vehiculo, en concreto el acon- anexo XIII
dicionamiento interior, los re-
posacabezas, los cinturones de
seguridad y las puertas del ve-
hiculo
13 Exterior del vehiculo y sus ac- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

cesorios

anexo XIV
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Modificado por o en

Aplicable a la

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario £ . - .y
ase de €jecucion version
14 Compatibilidad electromagné- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
tica anexo XV
15 Avisadores acusticos Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XVI
16 Sistemas de calefaccion Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XVII
17 Dispositivos de  proteccion | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
contra la utilizaciéon no autori- anexo XVIII
zada
18 Placas de matricula Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XIX
19 Placas y marcados reglamenta- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
rios anexo XX
20 Dimensiones y masas remolca- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
bles anexo XXI
21 Masa maxima en carga Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXII
22 Masas de lastre Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXIII
23 Seguridad de los sistemas eléc- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
tricos anexo XXIV
24 Depositos de combustible Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXV
25 Estructuras de proteccion tra- | Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
sera anexo XXVI
26 Proteccion lateral Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXVII
27 Plataformas de carga Reglamento Delegado (UE) 2015/208,
anexo XXVIII
28 Dispositivos de remolque Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXIX
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Modificado por o en

Aplicable a la

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario £ . - .y
ase de €jecucion version

29 Neumaticos Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXX
30 Sistemas antiproyeccion Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXI
31 Marcha atras Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXII
32 Orugas Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXIII
33 Acoplamientos mecanicos Reglamento Delegado (UE) 2015/208,

anexo XXXIV

REQUISITOS DE FRENADO DE LOS VEHICULOS

34

Construccion e instalacion de
dispositivos de frenado y en-
ganches de frenado de remol-
ques

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo |

35

Ensayo y eficacia de los siste-
mas de frenado, de los engan-
ches de frenado de remolques
y de los vehiculos equipados
con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo II

36

Medicion del tiempo de res-
puesta

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo III

37

Fuentes de energia y dispositi-
vos de almacenamiento de
energia de los sistemas de fre-
nado, de los enganches de fre-
nado de remolques y de los
vehiculos equipados con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo IV

38

Frenos de muelles y vehiculos
equipados con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo V

39

Sistemas de frenado de estacio-
namiento equipados con dispo-
sitivo mecanico de bloqueo del
cilindro de freno

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo VI

40

Requisitos de ensayo alternati-
vos para vehiculos no sujetos
obligatoriamente a los ensayos
de tipo I, tipo II o tipo III

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo VII

41

Ensayo de sistemas de frenado
por inercia, dispositivos de fre-
nado y enganches de frenado
de remolques y de vehiculos
equipados con ellos en lo rela-
tivo al frenado

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,
anexo VIII
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Entrada

Asunto

Referencia del acto reglamentario

Modificado por o en
fase de ejecucion

Aplicable a la
version

42

Vehiculos con transmision hi-
drostatica y sus dispositivos
de frenado y sistemas de fre-
nado

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,

anexo X

43

Aspectos relativos a la seguri-
dad de los sistemas electroni-
cos de control del vehiculo
complejos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,

anexo X

44

Procedimientos de ensayo apli-
cables a los sistemas de fre-
nado antibloqueo y a los vehi-
culos equipados con ellos

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,

anexo XI

45

EBS de vehiculos con sistemas
de frenado de aire comprimido
o de vehiculos con comunica-
cioén de datos por medio de las
patillas 6 y 7 del conector ISO
7638 y vehiculos equipados
con dicho EBS

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,

anexo XII

46

Conexiones hidraulicas del tipo
de conducto tnico y vehiculos
equipados con ellas

Reglamento Delegado (UE) 2015/68,

anexo XIII

FABRICACION DE VEHICULOS Y REQUISITOS GENERALES RELATIVOS A LA HOMOLOGACION

DE TIPO

47 Disposiciones relativas a los Reglamento Delegado (UE)
procedimientos de homologa- n° 1322/2014, anexo III
cion de tipo, incluidos los re-
quisitos relativos a ensayos vir-
tuales

48 Disposiciones relativas a la Reglamento Delegado (UE)
conformidad de la produccion n°® 1322/2014, anexo IV

49 Acceso a la informacion sobre Reglamento Delegado (UE)
la reparacion y el manteni- n°® 1322/2014, anexo V
miento

50 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE)
caso de vuelco (ensayos dina- n°® 1322/2014, anexo VI
micos)

51 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE)
caso de vuelco (tractores de n°® 1322/2014, anexo VII
orugas)

52 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE)
caso de vuelco (ensayos estati- n°® 1322/2014, anexo VIII
cos)

53 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE)
caso de vuelco (montadas en n°® 1322/2014, anexo IX
la parte delantera de tractores
de via estrecha)

54 Estructuras de proteccion en Reglamento Delegado (UE)

caso de vuelco (montadas en
la parte trasera de tractores de
via estrecha)

n°® 1322/2014 de la Comision,
anexo X
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Modificado por o en

Aplicable a la

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario fase de ejecucion version
55 Estructuras de proteccion con- Reglamento Delegado (UE)
tra la caida de objetos n°® 1322/2014 de la Comision,
anexo XI
56 Asientos de pasajeros Reglamento Delegado (UE)
n® 1322/2014, anexo XII
57 Exposicion del conductor al ni- Reglamento Delegado (UE)
vel de ruido n°® 1322/2014, anexo XIII
58 Asiento del conductor Reglamento Delegado (UE)
n® 1322/2014, anexo XIV
59 Espacio de maniobra y acceso Reglamento Delegado (UE)
al puesto de conductor n°® 1322/2014, anexo XV
60 Tomas de fuerza Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, anexo XVI
61 Proteccion de los componentes Reglamento Delegado (UE)
motores n°® 1322/2014, anexo XVII
62 Anclajes de los cinturones de Reglamento Delegado (UE)
seguridad n°® 1322/2014, anexo XVIII
63 Cinturones de seguridad Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, anexo XIX
64 Proteccion contra la penetra- Reglamento Delegado (UE)
ciéon de objetos n°® 1322/2014, anexo XX
65 Sistema de escape Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, anexo XXI
66 Manual de utilizacion Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, anexo XXII
67 Mandos, incluidas la seguridad Reglamento Delegado (UE)
y la fiabilidad de los sistemas n°® 1322/2014, anexo XXIII
de mando y de los dispositivos
de emergencia y parada auto-
matica
68 Proteccion frente a otros peli- Reglamento Delegado (UE)

gros mecanicos

n°® 1322/2014, anexo XXIV
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VM3

los servicios técnicos

n°® 1322/2014, anexo XXX

Entrada Asunto Referencia del acto reglamentario Mf(; (iiaﬁgzdgje[:: ?xl;i(;nen Ap l\izcei:ilzna la

69 Resguardos y dispositivos de Reglamento Delegado (UE)
proteccion n® 1322/2014, anexo XXV

70 Informacioén, senales de adver- Reglamento Delegado (UE)
tencia y marcas n°® 1322/2014, anexo XXVI

71 Materiales y productos Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, anexo XXVII

72 Baterias Reglamento Delegado (UE)
n°® 1322/2014, anexo XXVIII

73 Proteccion contra sustancias Reglamento Delegado (UE)
peligrosas n° 1322/2014, anexo XXIX

74 Prestaciones y evaluacion de Reglamento Delegado (UE)

REQUISITOS DE EFICACIA MEDIOAMBIENTAL Y DE RENDIMIENTO DE LA UNIDAD DE PROPUL-
SION

75

Homologacion de tipo UE, por
lo que respecta a los contami-
nantes emitidos, de un tipo de
motor o familia de motores
destinados a un tipo de vehi-
culo agricola y forestal como
componente/unidad técnica in-
dependiente

Reglamento Delegado (UE) 2018/985
de la Comision Anexo |

76

Homologacion de tipo UE, por
lo que respecta a los contami-
nantes emitidos, de un tipo de
vehiculo agricola y forestal
equipado con un tipo de motor
o familia de motores

Reglamento Delegado (UE) 2018/985
de la Comision Anexo |

77

Emision sonora externa

Reglamento Delegado (UE) 2018/985
de la Comision Anexo 11
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Apéndice 4

Modelo del certificado de homologacion de tipo UE de un sistema del vehiculo

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
MODELO C
(para la homologacion de tipo de un sistema del vehiculo)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— la homologacién de tipo UE (")

. - . 1
— la extension de la homologaciéon de tipo UE (') de un tipo de sistema/tipo de vehi-
— la denegacién de la homologacion de tipo UE (') culo con respecto a un sistema (') (%)

— la retirada de la homologacion de tipo UE (')

en relacion con el/los anexo(s) (7) ... del/de los Reglamento(s) Delegado(s) (UE) (n"(s)) " ../.. dela
Comision [y el/los anexo(s) ... () del Reglamento Delegado (UE) (n°) "y .../... de la Comisién] ("),
modificados en ultimo lugar por el Reglamento (Delegado) (1) (UE) (n°) (l) RV (1) (6) (de la
Comisién) (') (del Parlamento Europeo y del Consejo) (1)

Numero de homologacion de tiPo UE (1): ..ieeireeieceriseeoiecesiessssesssssssssssssessesessssessesssssssseessssesss s ses
Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ........ooooeveeecrereerireeresressesessesssssesessessesssesnseessossesseens
SECCION 1
2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ........c.coceverrrnennninnenereneeere e
220 THPO (M) oottt s
2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ...
2.3. Razoén social y direccion del fabricante: .........cccccvivrnininernniee et
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de MONAJE: .....c.ecererirreiieierirenieiecire et
2.3.2. Nombre y direccion del representante del fabricante (€n Su €CaS0): ....cooveererrerercreerercrereerenns

2.4. Vehiculos a los que se destina (%):

50 RS 1< XX (o A
242, VATANES (3): covvereersereseeressesesssssssssessssssssssssseasessasessasstsesstssassases s ossessssosssssessssessessessassseasessesosssssaos
243, VEISIONES (3): wereereereserrereeorsessseesosesstsesessseseesasesesesessesssessesessesesessesesessessssssessesoseesssessesssessesesstresenns
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ........cccccrrreernrneeenenenenesenneeeesesesessssesseseseens
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): wovveeevereeerieresreeeeeesesinsenns

SECCION I

1. Servicio técnico encargado de realizar 10S ENSAYOS: ....ocverrcrercrirueercrierenieereeteeteneeeesese e
2. Fecha del acta de @NSAYO0: ..ccieuieiiieeriiieieciiererert ettt ettt ettt et ean

3. NUmMeEro del acta de ENSAYO: ...cocririreriiieieieieieieietee ettt see st e bbbt ettt e et etane
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SECCION 111

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de sistema/tipo de vehiculo con respecto a un sistema (') (°) indicado anterior-
mente es exacta, que del tipo de (°)..... se han presentado como prototipos una o varias muestras
representativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE, y que los resultados de
los ensayos adjuntos son aplicables al tiPo de (%) .uveeveeceeereereeeereceeereesesressesesesesseseesessesssssseesessesseons

1. El tipo de sistema/tipo de vehiculo con respecto a un sistema (') (°) y los componentes o
unidades técnicas independientes instalados en los vehiculos @) cumplen/no cumplen ") los
requisitos técnicos de los correspondientes actos reglamentarios.

2. Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

2.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n°® 167/2013, de
modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa (°).

3. Restricciones de VAIACZ (1) (5): wvveieireecseeseeereseeseseessese s seeseseesseeesessesessesessa st sse s esenns

LIUZATT ettt s e s et son s R e s s e son et s R e R e e e R e sen et s R neRe b e nenatsanetnanensenenne

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con
la Directiva 99/93/CE, con datos para la VErifiCacion): ........ceceeveereecnienirieesineneninesesesesesesesesessencans

Anexos:

Expediente de homologacion
Acta de ensayo

Nota:

Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un sistema como exencién para nuevas
tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013, el
encabezamiento del certificado rezara: « CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITORIO DE ... (*)». En el certificado
de homologacion de tipo provisional se especificaran también las restricciones impuestas a su
validez de conformidad con el articulo 25, apartado 4, del Reglamento (UE) n°® 167/2013.

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
Seccion 2

La presente homologacion de tipo UE se refiere a un tipo de sistema/tipo de vehiculo con respecto a
un sistema (') (%).

Componentes o unidades técnicas independientes que han de instalarse en el tipo de vehiculo (%)
para ajustarse a la homologacion de tipo de sistema:

Componente/Unidad técnica

. L 10 , <y .
independiente (%) Caracter alfanumérico (") Numero de homologacion de tipo

Notas explicativas relativas al apéndice 4

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de homologacion de tipo UE de un sistema del vehiculo):

© Indicar el sistema, el componente o la unidad técnica independiente con arreglo a la primera columna del
cuadro 6-1 del anexo VI (por ejemplo, instalaciéon de un motor o una familia de motores).
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a
@

@3

@
s

(6

)
@®
©
(10)

Tachar segun proceda.

Indicar el cddigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacion de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I.

Clasificacion con arreglo al articulo 4 del Reglamento (UE) n® 167/2013; deberéd indicarse el codigo, por
ejemplo «T4.3a» para tractores con distancia minima al suelo reducida y con una velocidad maxima por
construccion inferior o igual a 40 km/h.

Indicar el Estado miembro.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de un sistema como exencion para nuevas tecnologias o
nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013.

Indicar la Gltima modificacion del Reglamento Delegado de la Comision de acuerdo con la modificacion
aplicada para la homologacion de tipo UE.

Numero romano de los anexos correspondientes del Reglamento Delegado de la Comision.

Facilitar esta informacion con respecto a cada tipo de vehiculo.

Véase la seccion 2.

De acuerdo con el cuadro 6-1 del anexo VI del presente Reglamento.

Indicar la designacion del tipo de motor o, en el caso de los tipos de motor dentro de una familia de motores,
la Familia-Tipo (FT), de conformidad con el punto 4 de la parte B del anexo I del Reglamento de Ejecu-
cion (UE) 2017/656 de la Comision.
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Apéndice 5

Modelo del certificado de homologaciéon de tipo UE de una unidad técnica independiente o un
componente
CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE
MODELO D
(para la homologacion de tipo de componentes o unidades técnicas independientes)

CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— la homologacion de tipo UE (")

— la extension de la homologacion de tipo UE (%) de un tipo de componente o unidad

— la denegacion de la homologacion de tipo UE (') técnica independiente () ()

— la retirada de la homologacion de tipo UE (')

en relacion con el/los anexo(s) (°) ... del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comisién
[y el/los anexo(s) ... (°) del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comision] ('), modi-
ficado en ultimo lugar por el Reglamento (Delegado) (') (UE) .../... () (°) (de la Comisién) (') (del
Parlamento Europeo y del Consejo) (1)

Numero de homologacion de tiPo UE (1): oivireroreoriseesieeoseesesssssesssessssesessessssesessesssesssesssssesssssseses

Motivo de la ampliacion/denegacion/retirada (1): ........cooooeveeeernreoriveesesressesessessssesesessesssenssessossessenns

SECCION I

2.1. Marcas (nombres comerciales del fabricante): ........c.cocooeverriennnennnereere e
TS 1 YN OO

2.2.1. Denominaciones comerciales (de haberlas): ...
2.3. Razon social y direccion del fabricante: ........cccceecrronninnercnereee et
2.3.1. Nombre y direccion de las plantas de MONAJE: ....cecererrreeeeeeirrrenrirenerenreeceeeee s
2.3.2. Nombre y direccion del representante del fabricante (en SU €CaS0): ...ccococervererreverenieienenieeenss

2.4. En el caso de una unidad técnica independiente, vehiculos a los que se destina (°):

241, TIPO (3] woeeeeeeeoeeeeeee s eesese s seesossesesseeseseasesresessa st st sseses s es s ess e s s s s e ses et st sseense s
242, VATANES (3): covvereeeeresessesessesssssssssassssssssssssessesessessa st e s ts st s s sesos st sssseessssessesssessessassseasessesessnteas
B T e 1o T I )
2.4.4. Denominaciones comerciales (de haberlas): ...
2.4.5. Categoria, subcategoria e indice de velocidad del vehiculo (): vveeeeevereeenreesreeeseesesionsenns
2.6. Ubicacion y método de colocacion de la marca de homologacion de tipo: ......c.cceceveeueeenene
SECCION 1T
1. Servicio técnico encargado de realizar 10S ENSAYOS: ....ccveerirercrireeerceiesenieeete e eereeee s seneene
2. Fecha del acta de ENSAYO0: ..couvuicriruiueririeiciier ettt er e es e es e en e e s eaenen

3. NUmMero del acta de ENSAYO: ...cocoirireriiiieiieieieie ettt st see e st bbb bt e et etane
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SECCION 111

El abajo firmante certifica que la descripcion del fabricante, que figura en la ficha de caracteristicas
adjunta, del tipo de componente/unidad técnica independiente (') (°) indicado anteriormente es
exacta, que del tipo de (°)... se han presentado como prototipos una o varias muestras represen-
tativas seleccionadas por la autoridad de homologacion de tipo UE y que los resultados de los
ensayos adjuntos son aplicables al tiPO de (°) vuuurveereeeeeereeereieaeseeeseass s esesessesessesessesoseeseseeeneens

1. El tipo de componente/unidad técnica independiente (]) (0) cumple/no cumple (l) los requisitos
técnicos de los correspondientes actos reglamentarios.

2. Se concede/extiende/deniega/retira (') la homologacion.

2.1. Se concede la homologacion con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE) n° 167/2013, de
modo que solo es valida hasta el dd/mm/aaaa (*).

3. Restricciones de validez (') (*): ...

LIUEATT ettt e et e st st e e et e e et smr s rnenreneene

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad con la
Directiva 1999/93/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, con datos para la verificacion): ........

Anexos:

Expediente de homologacion
Acta de ensayo

Nota:

Si este modelo se utiliza para la homologacion de tipo de un componente o una unidad técnica
independiente como exencion para nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35
del Reglamento (UE) n°® 167/2013, el encabezamiento del certificado rezara: « CERTIFICADO DE
HOMOLOGACION DE TIPO UE PROVISIONAL, VALIDO UNICAMENTE EN EL TERRITO-
RIO DE ... (). En el certificado de homologacién de tipo provisional se especificaran también las
restricciones impuestas a su validez de conformidad con el articulo 25, apartado 4, del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013.

Notas explicativas relativas al apéndice 5

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de homologacion de tipo UE de una unidad técnica independiente o un componente):

© Indicar el componente o la unidad técnica independiente con arreglo a la primera columna del cuadro 6-1 del
anexo VI (por ejemplo, estructura de proteccion en caso de vuelco [ROPS] [ensayos dinamicos]).

Tachar segun proceda.

Indicar el cddigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacién de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.3 de la parte B del anexo I.

Indicar el Estado miembro.

Solamente aplicable a la homologacion de tipo de un componente o una unidad técnica independiente como
exencién para nuevas tecnologias o nuevos conceptos, con arreglo al articulo 35 del Reglamento (UE)
n° 167/2013.

Numero romano de los anexos correspondientes del Reglamento Delegado de la Comision.

Facilitar esta informacion con respecto a cada tipo de vehiculo.

(1)
@

3)
(4)

)
(©)

D Indicar la designacion del tipo de motor o, en el caso de los tipos de motor dentro de una familia de motores,

la Familia-Tipo (FT), de conformidad con el punto 4 de la parte B del anexo I del Reglamento de Ejecu-
cién (UE) 2017/656 de la Comision.
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Apéndice 6

Modelo de la adenda del certificado de homologacién de tipo UE de una
unidad técnica independiente 0 un componente

Adenda del certificado de homologacion de tipo UE

ADENDA DEL CERTIFICADO DE HOMOLOGACION DE TIPO UE CON
EL NUMERO DE HOMOLOGACION DE TIPO: ...

1. Restriccion de uso de (9) (): cevvvevveverereeenriereerereeeee (€ R

Notas explicativas relativas al apéndice 6

(Las llamadas de nota a pie de pdgina, las notas a pie de pdgina y las notas explicativas no
han de figurar en la adenda del certificado de homologacion de tipo UE):

(°) Tachar segiin proceda.

(") Indicar el componente o la unidad técnica independiente con arreglo a la primera co-
lumna del cuadro 6-1 del anexo VI (por ejemplo, estructura de proteccion en caso de
vuelco [ROPS] [ensayos dinamicos]).

(®) De conformidad con el articulo 26, apartado 4, del Reglamento (UE) n° 167/2013,
indicar las restricciones de uso y las condiciones especificas para el montaje del com-
ponente o la unidad técnica independiente.
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ANEXO VI

Sistema de numeracién de los certificados de homologacién de tipo UE

2.1.

2.2.

2.2.1.

22.2.

2.23.

Los certificados de homologacion de tipo UE se numeraran con arreglo
al método descrito en el presente anexo.

El nimero de homologacion de tipo UE constard de un total de cuatro
secciones para la homologacion de tipo de vehiculo entero y de cinco
secciones para la homologacion de tipo de sistemas, componentes y uni-
dades técnicas independientes, segin se especifica a continuacion. En
todos los casos, las secciones estaran separadas por un asterisco («*»).

Seccion 1: la letra mintscula «e» seguida del nimero distintivo del
Estado miembro que expide la homologacion de tipo UE, aplicable a
todos los nimeros de homologacion de tipo.

1 Alemania 19 Rumania
2 Francia 20  Polonia

3 Italia 21  Portugal
4 Paises Bajos 23 Grecia

5 Suecia 24 Irlanda

6 Bélgica 25  Croacia

7 Hungria 26  Eslovenia
8 Chequia 27  Eslovaquia
9 Espafia 29  Estonia
11 Reino Unido 32 Letonia
12 Austria 34 Bulgaria
13 Luxemburgo 36 Lituania
17  Finlandia 49  Chipre

18  Dinamarca 50 Malta

Seccion 2: el numero del reglamento del Parlamento Europeo y del
Consejo o del reglamento delegado de la Comision aplicables.

En el caso de la homologacion de tipo UE de vehiculo entero, debera
indicarse «167/2013».

En el caso de la homologacion de tipo nacional de vehiculo entero para
series cortas, de conformidad con el articulo 37 del Reglamento (UE)
n°® 167/2013, el texto «167/2013» debera ir precedido de las letras ma-
yusculas «NKS».

En el caso de la homologacion de tipo de un sistema, un componente o
una unidad técnica independiente, debera indicarse el nimero del corres-
pondiente Reglamento Delegado de la Comision que complemente el
Reglamento (UE) n.° 167/2013: «2015/208», «2015/68», «1322/2014»,
«2015/96» o «2018/985».
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2.3.

2.3.1.

2.4.

2.5.

Seccion 3: el ultimo reglamento delegado de la Comision modificativo
(por ejemplo, «RRR/2016»), seguido del codigo de identificacion del
sistema, el componente o la unidad técnica independiente, de la fase
de ejecucion y de la clase del dispositivo aplicable a la homologacion
de tipo con arreglo al cuadro 6-1.

— En el caso de la homologacion de tipo UE de vehiculo entero se
omitira la seccion 3.

En el caso de la homologacion de tipo UE de un sistema, un componente
o una unidad técnica independiente, deberd indicarse el numero del
ultimo reglamento delegado de la Comision modificativo, seguido de
un caracter alfanumérico conforme al cuadro 6-1 para identificar clara-
mente el tipo de sistema, componente o unidad técnica independiente.

Seccion 4: numero secuencial de los certificados de homologacion de
tipo.

— Un niimero secuencial con ceros a la izquierda (segiin proceda) que
represente el nimero de homologacion de tipo. El nimero secuencial
debera tener cinco digitos, empezando por «00001».

Seccion 5: numero secuencial que represente el nimero de extension de
la homologacién de tipo.

— Un niimero secuencial de dos digitos, con un cero a la izquierda,
segun proceda, empezando por «00», para cada niimero de homolo-
gacion de tipo expedido.

La seccion 5 se omitira Unicamente en las placas reglamentarias del
vehiculo.

Disposicion de los niimeros de homologacion de tipo (a efectos explica-
tivos, los nimeros secuenciales y el numero del Reglamento Delegado
modificativo [«RRR/2016»] de la Comision son ficticios)

Ejemplo de la homologacion de tipo de componente de un neumatico,
expedida por Francia y atin no extendida:

— €2*2015/208*2015/208M*00003*00

— e2 = Francia (seccion 1)

— 2015/208

Reglamento Delegado (UE) 2015/208 de la Co-
mision (seccion 2)

— 2015/208M = repeticion del numero del Reglamento Delegado
(UE) 2015/208 para sefialar que no ha sido mo-
dificado, junto con la letra «M» para indicar que
es un neumatico (seccion 3)

— 00003 = numero secuencial de la homologacion de tipo
(seccién 4)

— 00 = numero de extension (seccion 5)

Ejemplo de homologacion de tipo de sistema del vehiculo relativa a la
instalacion de un motor o una familia de motores, modificada por otro
Reglamento Delegado (UE) n® RRR/2016 de la Comision, extendida dos
veces y expedida por Bulgaria:
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— ¢34*2015/96*RRR/2016A*00403*02

— ¢34 = Bulgaria (seccion 1)
— 2015/96 = Reglamento Delegado (UE) 2015/96 (seccion 2)
— RRR/2016A = nimero del Reglamento Delegado modificativo

(RRR/2016) de la Comision, junto con la
letra «A», que indica que se trata de la instala-
cion de un motor o una familia de motores (sec-
cion 3)

— 00403 = numero secuencial de la homologacion de tipo
(seccion 4)

— 02 = numero de extension (seccion 5)
Ejemplo de homologacion de tipo nacional de vehiculo entero para series
cortas, extendida una vez, expedida por Austria y concedida de confor-

midad con el articulo 42 del Reglamento (UE) n® 167/2013:

— el2*NKS167/2013*00001*01

— el2 = Austria (seccion 1)
— NKS167/2013 = Reglamento (UE) n° 167/2013, precedido del
denominador nacional de las series cortas

(seccion 2)

— 00001 = nimero secuencial de la homologacién de tipo
(seccion 4)

— 01 = niimero de extension (seccion 5)

Ejemplo de niimero de homologacion de tipo de vehiculo entero, exten-
dida cinco veces y expedida por los Paises Bajos:

— ¢4*167/2013*10690*05
— ¢4 = Paises Bajos (seccion 1)

— 167/2013 = Reglamento (UE) n° 167/2013 (seccion 2)

— 10690 = nimero secuencial de la homologacion de tipo
(seccion 4)
— 05 = niimero de extension (seccion 5)

Cuadro 6-1

Codificacién para el sistema de numeracion de los certificados de homologacion de tipo UE de
sistemas, componentes y unidades técnicas independientes

LISTA I: Requisitos de eficacia medioambiental y de rendimiento de la unidad de propulsiéon

Reglamento Cardcter
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la .
. alfanumérico
Comision
Sistema: instalacion de un motor/una familia de mo- 2015/96 A
tores
Sistema: instalacion de un motor/una familia de mo- 2018/985 Al
tores de fase V
Sistema: nivel sonoro externo 2018/985 B
Componente/UTI: motor/familia de motores 2015/96 C
Componente/UTI: motor/familia de motores de fase V 2018/985 C1
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LISTA II: Requisitos de seguridad funcional de los vehiculos

Reglamento Cardcter
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la " .
Comisién alranumerico
Sistema: informacion del conductor 2015/208 D
Sistema: instalacion de los dispositivos de alumbrado 2015/208 E
y de senalizacion luminosa
Sistema: compatibilidad electromagnética 2015/208 F
Sistema: instalacion de avisadores acusticos 2015/208 G
Sistema: instalacion de retrovisores 2015/208 H
Sistema: instalacion del tren de rodaje 2015/208 I
Componente/UTI: compatibilidad electromagnética de 2015/208 J
los subconjuntos eléctricos o electronicos
Componente/UTI: masas de lastre 2015/208 K
Componente/UTI: estructura de proteccion lateral o 2015/208 L
trasera
Componente: neumatico 2015/208 M
Componente/UTI: acoplamiento mecénico (método de 2015/208 ND
ensayo dindmico)
Componente/UTI: acoplamiento mecénico (método de 2015/208 NS
ensayo estatico)
LISTA III: Requisitos de frenado de los vehiculos
Reglamento Cardcter
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la alfanumeéri
Comision umerico
Sistema: frenado 2015/68 P

LISTA 1V: Fabricaciéon de vehiculos y requisitos generales relativos a la homologacién de tipo

Reglamento Cardcter
Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI) Delegado (UE) de la .
P alfanumérico
Comision
Sistema: exposicion del conductor al nivel de ruido n°® 1322/2014 R
Sistema: anclajes de los cinturones de seguridad n°® 1322/2014 S
Sistema: proteccion contra sustancias peligrosas n°® 1322/2014 T
UTL: estructura de proteccion en caso de vuelco (en- n°® 1322/2014 Ul
sayos dinamicos)
UTI: estructura de proteccion en caso de vuelco (trac- n°® 1322/2014 U2
tores de orugas)
UTL: estructura de proteccion en caso de vuelco (en- n® 1322/2014 U3
sayos estaticos)
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LISTA IV: Fabricacién de vehiculos y requisitos generales relativos a la homologacion de tipo

Sistema, componente o unidad técnica independiente (UTI)

Reglamento
Delegado (UE) de la
Comision

Caracter
alfanumérico

UTIL: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte delantera de tractores de via
estrecha, ensayos estaticos)

n® 1322/2014

U4S

UTI: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte delantera de tractores de via
estrecha, ensayos dinamicos)

[}

n°® 1322/2014

u4b

UTIL: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte trasera de tractores de via estre-
cha, ensayos estaticos)

n° 1322/2014

uss

UTIL: estructura de proteccion en caso de vuelco
(montada en la parte trasera de tractores de via estre-
cha, ensayos dinamicos)

n° 1322/2014

uUsD

UTL: estructura de proteccion contra la caida de ob-
jetos

n° 1322/2014

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria A,
clase I)

n® 1322/2014

Wi

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria A,
clase II)

n® 1322/2014

w2

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria A,
clase III)

n° 1322/2014

W3

Componente/UTI: asiento del conductor (categoria B)

n° 1322/2014

w4

Componente/UTI: cinturones de seguridad.

[}

n° 1322/2014

UTI: proteccion contra la penetracion de objetos

n® 1322/2014
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1.1.

1.2.

ANEXO VII

Modelo de la hoja de resultados de los ensayos

Requisitos generales

La autoridad de homologacion de tipo debera proporcionar y adjuntar al
certificado de homologacion de tipo UE, con arreglo al articulo 25, apar-
tado 3, del Reglamento (UE) n° 167/2013, la hoja de resultados de los
ensayos, que debera tener la forma que se presenta en el apéndice 1 del
presente anexo.

La informacion debe dejar claro en cada caso a qué variante y version es
aplicable. Una version no podra tener mas de un resultado. Sin embargo,
serd admisible una combinacion de varios resultados por version, con in-
dicacion del caso mas desfavorable. En este ultimo caso, debera especifi-
carse en una nota que las entradas con un asterisco (*) solo contienen los
resultados mas desfavorables.
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Apéndice 1
Modelo de la hoja de resultados de los ensayos

HOJA DE RESULTADOS DE LOS ENSAYOS UE
MODELO
Formato: A4 (210 x 297 mm)
RESULTADOS DE LOS ENSAYOS

(debe ser cumplimentada por la autoridad de homologacion de tipo UE y
adjuntada al certificado de homologacion de tipo UE)

1. Resultados del ensayo del nivel sonoro (externo):

Medido con arreglo al anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2018/985
de la Comision, modificado en ultimo Iugar por el Reglamento
Delegado (UE) .../... de la Comision " (3)

Variante/Version

V§hiculo en movi- ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
miento:

Vehiculo parado: ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
Velocidad del motor: ... min"! ... min"" ... min”

2. Resultados de los ensayos de las emisiones de escape

Medidas con arreglo:

— al Reglamento Delegado 2018/985 de la Comision, modificado en ultimo
lugar por el Reglamento Delegado (UE) .../... de la Comisién () ():
si/mo ('); o

— al Reglamento (UE) 2016/1628 del Parlamento Europeo y del Consejo,
modificado en ultimo lugar por el Reglamento (Delegado) ! (UE) .../...
(de la Comision) (del Parlamento Europeo y del Consejo) (') (*):
simo (1); o

— al Reglamento (CE) n° 595/2009 del Parlamento Europeo y del Con-
sejo, modificado en ultimo lugar por el Reglamento (Delegado) (') (UE)
@) (") .../... (M () (de la Comision) (') (del Parlamento Europeo y del
Consejo) (M): si/mo ('); o

2.1. NRSC (%): resultados finales de los ensayos de .../ESC/WHSC () (incluido
el factor de deterioro) (°):

Variante/version

co ... g’lkWh ... g’kWh ... g’lkWh
HC ... g/kWh ... gkWh ... gkWh
NO, ... g/kWh ... gkWh ... g/lkWh

HC + NO, ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh
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2.2.

2.3.

Variante/version

PM ... g/kWh ... g/kWh ... g/kWh

PN ... #kWh ... #kWh ... #kWh

Ciclo de ensayo transitorio no de carretera ("): resultados finales de los
ensayos de .../ETC/WHTC (") (incluido el factor de deterioro) (8):
Variante/version
CO ... glkWh ... g/lkWh ... g’lkWh
HC ... g/kWh ... g/lkWh ... g/kWh
NO ... glkWh ... g/lkWh ... glkWh
HC + NO, ... g’lkWh ... gkWh ... g/kWh
PM ... g/kWh ... g/kWh ... g/lkWh
PN ... #kWh ... #kWh ... #kWh
€0, ()
Variante/version
CO,
Nivel sonoro percibido por el conductor

Medido con arreglo al anexo XIII del Reglamento Delegado (UE)
n® 1322/2014, modificado en dltimo lugar por el Reglamento
Delegado (UE) .../... de la Comisién (') ()

Variante/Version

Exposicion del conductor al nivel de ... dB(A) ... dB(A) ... dB(A)
ruido

Meétodo de ensayo utilizado:

Método de ensayo 1, con arreglo al — — —
punto 2 del anexo XIII del Reglamento
Delegado (UE) n°® 1322/2014 de la Co-
mision (1)

Meétodo de ensayo 2, con arreglo al
punto 3 del anexo XIII del Reglamento
Delegado (UE) n° 1322/2014 de la Co-
mision (1)
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4. Eficacia de frenado

Medida con arreglo al anexo II del Reglamento Delegado (UE) 2015/68 de
la Comision, modificado en ultimo lugar por el Reglamento Delegado (UE)
wdoe (M) @) de la Comision

Cuadro 1
Ejes del vehiculo Ejes de referencia
Fuerza de Fuerza de
,Masa 1 frenado requerida Velocidad Masa de elnsayo frenado Velocidad
estatica (P) P (H desarrollada en
en las ruedas
las ruedas
kg N km/h ke N km/h
Eje 1
Eje 2
Eje 3
Eje 4
(") Véase el punto 2.1 del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.
Cuadro 11
Masa total del vehiculo presentado a homMOLIOZACION .....cccveiiveieririeririnenerenieeicnsseresee e sseressesessssesasesessereses kg
Fuerza de frenado requerida en 183 TUEAAS .....ccceivieieerinieerinieeinieeisiseiieestssesesssseesessesesassesessssesesasesssansesesanse N
Par de ralentizacion requerido en el arbol principal del sistema de frenado de resistencia .........cc.cceceeee. Nm
Par de ralentizacion obtenido en el arbol principal del sistema de frenado de resistencia (segun el diagrama) .... Nm

Cuadro 111
Eje de referencia ........cocevvenneee. Acta 1° e Fecha: ...coooveveviincnnnne
................................................................................................................................................................. (copia adjunta)
Tipo 1 Tipo III
Fuerza de frenado por eje (N)
[Véase el punto 4.2.1 del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68]
Eje 1 T = e % Fe T = e % Fe
Eje 2 To = v % Fe To = e % Fe
Eje 3 T3 T T LTI T Te STy % Fe T3 TP % Fe
Carrera estimada del accionador
(mm)
[Véase el punto 4.3.1.1 del apéndice
1 del anexo VII del Reglamento
(UE) 2015/68]
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Eje 1 SI = trrerererceeeeeanens S| = treereeeeeeeeereeneas

Eje 2 $9 = trrerereeceeeeeaes 89 = teeerieereeeeeeennns

Eje 3 S3 T ciiererenrenenrienenen S$3 = cevercercrneniieniens

Empuje medio (N)

[Véase el punto 4.3.1.2 del apéndice

1 del anexo VII del Reglamento

(UE) 2015/68]

Eje 1 ThAl BT T T T IS TSNUeN ThAl BT TSI TS TSUNTee

Eje 2 ThAZ BT T IS TISTITo ThAZ R TTITST T T TS

Eje 3 ThA3 = ThA3 =

Eficacia de frenado (N)

[Véase el punto 4.3.1.4 del apéndice

1 del anexo VII del Reglamento

(UE) 2015/68]

Eje 1 Tl e, Tl s

EjC 2 Tz T TIT T T T RUOerers Tz B TTTTITT IR TTTTRTron

Eje 3 T3 T T T TTTT T T, T3 TP
Resultado  del | Tipo I en caliente Tipo III en
ensayo de tipo . caliente
0 con el vehi- (prevista) .
culo remolcado (prevista)
considerado (E)

Eficacia de frenado del vehiculo

[Véanse los puntos 2.3.3, 2.43 y

2.5.5 del anexo II del Reglamento

(UE) 2015/68]

Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no
han de figurar en la hoja de resultados de los ensayos):

(1)

2)

3)

)

)

(©)

(@)

Tachar segun proceda.

En el caso de los vehiculos equipados con motores ensayados de acuerdo con un ciclo
de ensayos en régimen continuo no de carretera, indicar el ciclo de ensayos de confor-
midad con el punto 9.1 (cuadro 4) del modelo para el formato tnico del informe de
ensayo establecido en el apéndice 1 del anexo VI del Reglamento de Ejecucion (UE)
2017/656.

Indicar la ultima modificacion del Reglamento Delegado de la Comision de acuerdo con
la modificacion aplicada para la homologacion de tipo UE.

Indicar unicamente la ultima modificacion.

Indicar unicamente la ultima modificacion en caso de modificaciéon de uno o varios
articulos del Reglamento (UE) n° 595/2009, de acuerdo con la modificacion aplicada
para la homologacion de tipo UE.

Para cada tipo de motor equipado en cada variante/version, indicar lo siguiente:

a) en el caso de los motores ensayados de acuerdo con un ciclo de ensayos en régimen
continuo no de carretera, copiar los resultados del «Resultado final del ensayo con
DF» del cuadro 6 del modelo para el formato Gnico del informe de ensayo estable-
cido en el apéndice 1 del anexo VI del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656,

b) en el caso de los motores sometidos a ensayo en ciclos de ensayo de vehiculos
pesados, indicar los resultados finales de los ensayos (incluido el factor de deterioro)
del ensayo ESC/WHSC de conformidad con el Reglamento (CE) n.° 595/2009.

En el caso de los vehiculos equipados con motores ensayados de acuerdo con un ciclo
de ensayos transitorio no de carretera, indicar el ciclo de ensayos de conformidad con el
punto 10.1 (cuadro 8) del modelo para el formato tinico del informe de ensayo esta-
blecido en el apéndice 1 del anexo VI del Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656.
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(8)

©)

Para cada tipo de motor equipado en cada variante/version, indicar lo siguiente:

a) en el caso de los motores ensayados de acuerdo con un ciclo de ensayos transitorio
no de carretera, copiar los resultados del «Resultado final del ensayo con DF» del
cuadro 9 o, segin proceda, del cuadro 10, del modelo para el formato unico del
informe de ensayo establecido en el apéndice 1 del anexo VI del Reglamento de
Ejecucion (UE) 2017/656,

b) en el caso de los motores sometidos a ensayo en ciclos de ensayo de vehiculos
pesados, indicar los resultados finales de los ensayos (incluido el factor de deterioro)
del ensayo ETC/WHTC de conformidad con el Reglamento (CE) n.° 595/2009.

Para cada tipo de motor equipado en cada variante/version, indicar lo siguiente:

a) en el caso de un tipo de motor o una familia de motores que se haya sometido a

ensayo tanto en un ciclo NRSC como en un ciclo transitorio no de carretera, copiar,

seglin proceda, los valores siguientes del modelo para el formato tnico del informe
de ensayo establecido en el apéndice 1 del anexo VI del Reglamento de Ejecu-
cion (UE) 2017/656: los valores de las emisiones de CO, en ciclo en caliente del

NRTC anotados en el punto 10.3.4; los valores de las emisiones de CO, del

LSI-NRTC anotados en el punto 10.4.4; o, en el caso de un motor sometido a ensayo

unicamente en un NRSC, indicar los valores de las emisiones de CO, obtenidos en

dicho ciclo que figuran en el punto 9.3.3,,

en el caso de los motores sometidos a ensayo en ciclos de ensayo de vehiculos

pesados, indicar el resultado de CO, del ensayo ESC/WHSC o ETC/WHTC de

conformidad con el Reglamento (CE) n.° 595/2009.

b

~
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1.1.

1.2.1.

1.4.

L.5.

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

ANEXO VIII

Formato de las actas de ensayo

Requisitos generales sobre el formato de las actas de ensayo

En relacion con cada acto reglamentario enumerado en el anexo I del
Reglamento (UE) n°® 167/2013, el servicio técnico debera elaborar el
modelo de acta de ensayo de acuerdo con sus normas de buenas
practicas.

El formato debera disefiarse de manera que se adectie a cada tipo de
ensayo realizado y se minimice la posibilidad de malentendidos o mal
uso. Conviene prestar una atencion especial a la presentacion de los
datos de los ensayos y a la facilidad de lectura de estos.

Conviene que los encabezamientos estén lo mas normalizados posible.

Las actas de ensayo deberan redactarse en una o varias de las lenguas
oficiales de la UE que determine la autoridad de homologacion.

Si el ensayo se ha realizado en un Estado miembro distinto del que
tramita la solicitud de homologacion, la autoridad de homologacion
podréa exigir al solicitante que facilite una traduccion jurada del acta
de ensayo.

Solo podran presentarse copias autentificadas de un acta de ensayo.

Si para realizar los ensayos es necesaria la calibracion, deberan adjun-
tarse a las actas de ensayo los correspondientes certificados de calibra-
cion. Los certificados de calibracion deberan cumplir lo dispuesto en el
apartado 5.10 (Informe de los resultados) de la norma EN ISO/IEC
17025:2005 (Evaluacion de la conformidad. Requisitos generales para
la competencia de los laboratorios de ensayo y de calibracion).

Requisitos generales sobre el contenido de las actas de ensayo

Las actas de ensayo deberan contener la siguiente informacion:

Un titulo (por ejemplo, «Acta de ensayo SODIe .........occoevrvevrererennns »).

El nombre y la direccion del servicio técnico, y el lugar donde se han
realizado los ensayos o las calibraciones si difiere de la direccion del
servicio técnico.

Una identificacion tnica del acta de ensayo o el certificado de cali-
bracion (por ejemplo, el nimero de serie), con una identificacion en
cada pagina que permita reconocer esta como parte del acta de ensayo
o del certificado de calibracion, y con una identificacion que indique
claramente donde terminan el acta o el certificado.

Conviene que las copias impresas de las actas de ensayo y los certifi-
cados de calibracion vayan paginadas con el numero de pagina sobre el
total de paginas.

Una declaracion de que el acta de ensayo no debera ser objeto de
reproducciones parciales sin la autorizacion por escrito del servicio
técnico.

Informacién general sobre los vehiculos, conforme a la seccion 1 de las
entradas de datos de la ficha de caracteristicas establecidas en el
punto 5 de la parte B del anexo I.
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2.6.

2.7.

2.8.

2.8.1.

2.9.

2.10.

2.11.

2.12.

2.13.

2.14.

2.15.

2.16.

2.17.

2.18.

En la informacién debera indicarse la variante o la version a las que se
aplica. Una version no debera tener mas de un resultado de ensayos.
Sin embargo, sera admisible una combinacién de varios resultados por
version, con indicacion del caso mas desfavorable. En este tltimo caso,
debera especificarse en una nota que las entradas con un asterisco (*)
solo contienen los resultados mas desfavorables.

Informacién general sobre los vehiculos ensayados con respecto a sis-
temas, componentes o unidades técnicas independientes, conforme a la
seccion 2 de las entradas de datos de la ficha de caracteristicas esta-
blecidas en el punto 5 de la parte B del anexo I.

El nimero de identificacion y la descripcion de las piezas y el equipo
que influyen significativamente en los resultados de los ensayos.

El método de ensayo utilizado.

La fecha de recepcion de los objetos que van a ensayarse o calibrarse,
cuando dicha fecha sea fundamental para la validez y la aplicacion de
los resultados, y las fechas en que se lleven a cabo el ensayo o la
calibracion.

Las condiciones ambientales que influyen en el ensayo: presion atmos-
férica (kPa); humedad relativa (%); temperatura ambiente (K); veloci-
dad y direccion del viento en la pista de ensayo (km/h), etc.

El estado del vehiculo que influya en el ensayo, por ejemplo con los
accesorios instalados; masas reales; tension de ensayo; tamafio de los
neumaticos; presion de los neumaticos; etc.

Una descripcion detallada de las caracteristicas del vehiculo, el sistema,
el componente o la unidad técnica independiente ensayados que influ-
yan significativamente en los resultados del ensayo.

Si los ensayos se realizan con un vehiculo, un sistema, un componente
o una unidad técnica independiente que combinan varias de las carac-
teristicas mas desfavorables con respecto al nivel de rendimiento que
debe alcanzarse (es decir, el caso mas desfavorable), en el acta de
ensayo debera explicarse como ha hecho el fabricante la seleccion de
acuerdo con el servicio técnico.

Los resultados de medicion especificados en los actos reglamentarios
pertinentes y, cuando sea necesario, los limites o umbrales que deben
respetarse y las unidades de medida.

En relacion con cada una de las mediciones mencionadas en el
punto 2.12, la decision correspondiente: ensayo superado o no
superado.

Cuando proceda, una declaracion de que los resultados se refieren
exclusivamente a los objetos ensayados o calibrados.

Una declaracion detallada de la observancia de las diferentes disposi-
ciones que deben cumplirse, es decir, de las disposiciones con respecto
a las cuales no se exigian mediciones.

Si se permiten métodos de ensayo distintos a los prescritos en los actos
reglamentarios, en el acta deberéd indicarse el método de ensayo utili-
zado. Lo mismo cabe decir cuando son aplicables disposiciones alter-
nativas a las de los actos reglamentarios.

La autoridad de homologacion decidira el numero de fotografias que
deben hacerse durante los ensayos. Tratandose de ensayos virtuales, las
capturas de pantalla impresas u otras pruebas adecuadas podran susti-
tuir a las fotografias.
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2.19.

2.20.

2.21.

2.21.1.

2.21.2.

El servicio técnico encargado de realizar el ensayo y el nombre, la
funcién y la firma, o una identificacién equivalente, de las personas
que autorizan el acta de ensayo.

Las conclusiones extraidas.

Si se han formulado opiniones, suposiciones o interpretaciones, el ser-
vicio técnico debera documentar en qué se basan, y en el acta de
ensayo deberan figurar adecuadamente documentadas y sefialadas
como tales.

Cuando sea necesario para la interpretacion de los resultados, incluir lo
siguiente:

a) desviaciones o exclusiones del método de ensayo, o afiadidos a este,
e informacion sobre el ensayo especifico;

b) cuando proceda, una declaracion de conformidad o de no confor-
midad con los requisitos o las especificaciones;

c) si es aplicable, una declaracion de la incertidumbre estimada de la
medicidn; la informacion sobre la incertidumbre es necesaria en las
actas de ensayo cuando influye en la validez o la aplicacion de los
resultados de los ensayos, cuando asi lo requiere una instruccion del
fabricante o cuando la incertidumbre afecta al cumplimiento del
limite de una especificacion;

d) opiniones e interpretaciones, de acuerdo con el punto 2.21.2, cuando
sean apropiadas y necesarias;

e) cualquier informacion adicional.

Las opiniones e interpretaciones incluidas en un acta de ensayo pueden
abarcar, entre otras cosas:

a) una opinion acerca de la declaracion de conformidad o no confor-
midad de los resultados con los requisitos;

b) recomendaciones sobre la manera de utilizar los resultados;

c) orientaciones de mejora;

d

=

si las opiniones e interpretaciones se han expresado en un dialogo
directo con el fabricante, es conveniente que ese didlogo se con-
signe por escrito.

Disposiciones especiales

Con respecto a los requisitos técnicos contemplados en los actos dele-
gados adoptados con arreglo al Reglamento (UE) n° 167/2013 y basa-
dos en:

a) reglamentos de la CEPE, por ejemplo el Reglamento n° 13 de la
CEPE, de disposiciones uniformes sobre la homologacion de vehi-
culos de las categorias M, N y O con relacion al frenado (DO L 257
de 30.9.2010, p. 1),
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b) codigos normalizados de la OCDE para los ensayos oficiales de las
estructuras de proteccion de tractores agricolas y forestales, por
ejemplo el Codigo n° 7 para los ensayos oficiales de las estructuras
de proteccion en caso de vuelco montadas en la parte trasera de los
tractores agricolas y forestales de ruedas de via estrecha, o

c) normas EN/ISO, por ejemplo la norma EN 15695-1 (Tractores y
maquinaria agricola autopropulsada. Proteccion del operador contra
sustancias peligrosas. Parte 1: Clasificacién de las cabinas, requisi-
tos y métodos de ensayo),

las actas de ensayo deberan contener la misma informacion técnica,
expuesta en el mismo orden, que los modelos de acta de ensayo pre-
sentados en el reglamento de la CEPE, el codigo de la OCDE o la
norma EN/ISO correspondientes.

»M3 Las actas de ensayo levantadas conforme a la Directiva
2003/37/CE, el Reglamento (UE) 2016/1628, el Reglamento (UE)
n.° 595/2009, la Directiva 2007/46/CE o los reglamentos internaciona-
les mencionados en el capitulo XIII del Reglamento (UE) n.° 167/2013
y los actos delegados y de ejecucion adoptados con arreglo a dicho
Reglamento se aceptaran a efectos de homologacion de tipo de con-
formidad con el Reglamento (UE) n.° 167/2013 en relacion con los
componentes y las unidades técnicas independientes que figuran a
continuacidn, en las condiciones indicadas en el cuadro 8-1: <«

Cuadro 8-1

Actas de ensayo de componentes y unidades técnicas independientes que pueden presentarse al solicitar
la homologacién de tipo conforme al Reglamento (UE) n° 167/2013

Componente/UTI Condiciones de aceptacion

Componente/UTI: motor/familia de motores | Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2000/25/CE,
modificada en Gltimo lugar por la Directiva 2014/43/UE;

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento (UE)
2016/1628; y

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento (CE)
n.° 595/2009

Componente/UTI: compatibilidad electro- | Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/64/CE
magnética de los subconjuntos eléctricos o | del Parlamento Europeo y del Consejo (1), en la medida en que
electronicos el equipo de ensayo haya sido actualizado en relacion con:

— Las emisiones electromagnéticas de banda ancha y de
banda estrecha radiadas por los vehiculos

— Las emisiones electromagnéticas de banda ancha y de
banda estrecha radiadas por los subconjuntos electronicos

El equipo de medicion y el lugar de ensayo deberan cumplir
los requisitos de la publicacion n.° 16-1 del Comité Interna-
cional Especial de Perturbaciones Radioeléctricas (CISPR):

— Las emisiones electromagnéticas de banda ancha y de
banda estrecha radiadas por los vehiculos

— Para calibrar la antena podra utilizarse el método indicado
en el anexo C de la sexta edicion de la publicacion n.° 12
del CISPR, y

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento n.° 10 de la
CEPE, serie 04 de modificaciones, correccion de errores 1 de
la revision 4, suplemento 1 de la serie 04 de modificaciones
(DO L 254 de 20.9.2012, p. 1)

Componente/UTI: masas de lastre Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/63/
CE(®)
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Componente/UTI

Condiciones de aceptacion

Componente/UTI: estructura de proteccion
lateral o trasera

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 89/297/
CE (%) (vehiculos de las categorias O3 y O4)

Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento n® 73 de la
CEPE, serie 01 de modificaciones (vehiculos de las categorias
03 y 04) (DO L 122 de 8.5.2012, p. 1)

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 70/221/
CEE (%), modificada por la Directiva 2006/20/CE de la Comi-
sion (%) (vehiculos de la categoria O)

Componente/UTI: acoplamiento mecanico

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/144/

CE ()

— Meétodo de ensayo dinamico o estatico unicamente aceptado
para vehiculos con un indice de velocidad «a»: velocidad
maxima por construccion no superior a 40 km/h

— Meétodo de ensayo dindmico aceptado para vehiculos con
un indice de velocidad «b»: velocidad maxima por cons-
truccion superior a 40 km/h

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (ensayos dinamicos)

Acta de ensayo levantada conforme al cédigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion de tractores agricolas y forestales (ensayo dinamico),
Codigo n° 3 de la OCDE, edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de protecciéon en caso de
vuelco (tractores de orugas)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion de tractores agricolas y forestales de orugas, Codigo
n°® 8 de la OCDE, edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (ensayos estaticos)

Actas de ensayo levantadas conforme al c6digo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion de tractores agricolas y forestales (ensayo estatico),
Codigo n° 4 de la OCDE, edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (montada en la parte delantera de
tractores de via estrecha)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion montadas en la parte delantera de tractores agricolas y
forestales de ruedas de via estrecha, Codigo n° 6 de la OCDE,
edicion 2012 de febrero de 2012

UTI: estructura de proteccion en caso de
vuelco (montada en la parte trasera de trac-
tores de via estrecha)

Actas de ensayo levantadas conforme al codigo normalizado de
la OCDE para los ensayos oficiales de las estructuras de pro-
teccion montadas en la parte trasera de tractores agricolas y
forestales de ruedas de via estrecha, Codigo n° 7 de la OCDE,
edicion 2012 de febrero de 2012

UTT: estructura de proteccion contra la caida
de objetos

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/144/CE,
modificada por la Directiva 2010/52/UE de la Comision (7), o
conforme al codigo normalizado de la OCDE para los ensayos
oficiales de las estructuras de proteccion contra la caida de
objetos en los tractores agricolas y forestales, Codigo n° 10 de
la OCDE, edicion 2009 de febrero de 2009

Componente/UTI: asiento del conductor

Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 78/764/
CEE (%), modificada por la Directiva 1999/57/CE (°)




02015R0504 — ES — 07.08.2018 — 003.001 — 209

3.3.

3.4.

3.4.1.

3.4.1.1.

3.4.1.2.

Componente/UTI Condiciones de aceptacion

Componente/UTI: cinturones de seguridad. | Acta de ensayo levantada conforme al Reglamento n° 16 de la
CEPE, suplemento 1 de la serie 06 de modificaciones
(DO L 233 de 9.9.2011, p. 1)

UTI: proteccion contra la penetraciéon de | Acta de ensayo levantada conforme a la Directiva 2009/144/
objetos (OPS). CE, modificada por la Directiva 2010/52/UE

Acta de ensayo levantada conforme al anexo 14 del Regla-
mento n° 43 de la CEPE, suplemento 12 de la serie 00 de
modificaciones (DO L 230 de 31.8.2010, p. 119)

(") Directiva 2009/64/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 13 de julio de 2009, relativa a la supresion de parasitos
radioeléctricos (compatibilidad electromagnética) producidos por los tractores agricolas o forestales (DO L 216 de
20.8.2009, p. 1).

(?) Directiva 2009/63/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 13 de julio de 2009, sobre determinados elementos y
caracteristicas de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 241 de 19.8.2009, p. 23).

() Directiva 89/297/CEE del Consejo, de 13 de abril de 1989, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados
miembros sobre la proteccion lateral de determinados vehiculos de motor y sus remolques (DO L 124 de 13.4.1989,
p- D).

(%) Directiva 70/221/CEE del Consejo, de 20 de marzo de 1970, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los
Estados Miembros sobre los depositos de carburante liquido y los dispositivos de proteccion trasera de los vehiculos a
motor y de sus remolques (DO L 76 de 6.4.1970, p. 23).

(®) Directiva 2006/20/CE de la Comision, de 17 de febrero de 2006, por la que se modifica, para adaptarla al progreso
técnico, la Directiva 70/221/CEE del Consejo, sobre los depositos de carburante y los dispositivos de proteccion trasera
de los vehiculos de motor y de sus remolques (DO L 48 de 18.2.2006, p. 16).

(°) Directiva 2009/144/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, de 30 de noviembre de 2009, relativa a determinados
elementos y caracteristicas de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 27 de 30.1.2010, p. 33).

(7) Directiva 2010/52/UE de la Comision, de 11 de agosto de 2010, por la que se modifican, para adaptar sus disposiciones
técnicas, la Directiva 76/763/CEE del Consejo, sobre los asientos de ocupantes de los tractores agricolas o forestales de
ruedas, y la Directiva 2009/144/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, relativa a determinados elementos y carac-
teristicas de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 213 de 13.8.2010, p. 37).

(®) Directiva 78/764/CEE del Consejo, de 25 de julio de 1978, relativa a la aproximacion de las legislaciones de los Estados
Miembros sobre el asiento del conductor de los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 255 de 18.9.1978, p. 1).

(°) Directiva 1999/57/CE de la Comision, de 7 de junio de 1999, por la que se adapta al progreso técnico la Directiva
78/764/CEE del Consejo relativa al asiento del conductor en los tractores agricolas o forestales de ruedas (DO L 148 de
15.6.1999, p. 35).

Acta de ensayo del frenado

Los modelos de las actas de ensayo del frenado figuran en los apén-
dices 1 a 5.

En el apéndice 1 figura la informacion adicional que debe indicarse en
el formulario del modelo de acta de ensayo para los procedimientos
alternativos de los ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del
vehiculo remolcado [anexo VII, apéndice 1, del Reglamento (UE)
2015/68].

Numero de acta de ensayo

El nimero de acta de ensayo se compone de dos partes: una parte
basica y un sufijo que identifica el nivel de la cuestion tratada en el
acta de ensayo.

La parte basica, compuesta de un maximo de veinte caracteres, y el
sufijo estaran claramente separados entre si, por ejemplo con un
punto o una barra.

La parte basica del nimero de acta de ensayo solo se referira a los
frenos con el mismo identificador de freno y el mismo factor del freno.
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3.4.2.

3.5.

Codigo de ensayo

Ademas del numero de acta de ensayo, un «cddigo de ensayo» com-
puesto de hasta ocho caracteres (por ejemplo, ABC123) indicara los
resultados del ensayo aplicables a los identificadores y al ejemplar de
ensayo, descrito mediante la informacion indicada en el punto 3.7 del
apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68.

Acta de ensayo para motores

Las actas de ensayo para motores se redactaran de conformidad con el
formato unico del informe de ensayo establecido en el anexo VI del
Reglamento de Ejecucion (UE) 2017/656.
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Apéndice 1
Modelo de acta de ensayo para los procedimientos alternativos de los
ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del vehiculo remolcado [anexo
VII, apéndice 1, del Reglamento (UE) 2015/68]
Acta de ensayo N.° .....ccocoverirnnnn.
Parte basica: ID4- .......cccovevveieennne
Sufijo: oo
1. GeNEralidades ......cceverereercrirrerercsreecree st s ettt ses s s st nenees
1.1 Fabricante del eje (nombre y dir€CCiOn): ....coecvvveereceeerrcrenierecernrenenenns
1.1.1. Marca del fabricante del €J€: .....cooievinueereeerrerererere s
1.2. Fabricante del freno (nombre y direccion): ........cecccerrvieecencncrinnerencnenens
1.2.1. Identificador del freno ID-2-: ......cccoiermeiriercciccrencrer et
1.2.2. Dispositivo de ajuste automatico del freno: integrado / no integrado (*)
1.3. Ficha de caracteristicas del fabricante:
2. Registro del ensayo
En cada ensayo deben registrarse los siguientes datos:
2.1. COdIZO A ENSAYO: .vuiuiiiireecreeeteeie et re ettt e be s nesenas
2.2. Ejemplar de ensayo (identificacion precisa de la variante ensayada
vinculada con la ficha de caracteristicas del fabricante)
2.2.1. Eje
2.2.1.1.  Identificador del eje: ID1- ....cccoiriiiiieieinirieeteeetee et
2.2.1.2. Identificacion del eje ensayado: ........cccoceceemvereserieientneneenieeetrereeennns
2.2.1.3. Carga del eje ensayado (identificador Fe): ID3- .....c.ccccoecerreiinnnne daN
2.2.2. Freno
2.2.2.1. Identificador del freno: ID2- ......ccceieeieneccreeeenenceeeeee st st nesisieses e seeaes
2.2.2.2. Identificacion del freno ensayado: .......ccoooeccevcemeeneserieicnieneneieee e
2.2.2.3. Capacidad de carrera maxima del freno (¥*): ......cccoovrveeieneinienncnnenne
2224, Longitud efectiva del 4rbol de 16Vas®: ........ooocoooveoreeeerreeoreeeeerreeereereereees
2.2.2.5. Variaciones del material segin el punto 3.8, letra m), del apéndice 1
del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68: .......cccooourvveeiemrveenvinnencne
2.2.2.6. Tambor 0 diSCO de freno (¥) ...c.ccoeveicrierrienieieteereeieeree et
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2.2.2.6.1. Masa de ensayo real del disco o del tambor (¥): .....ccceevevrvcrvrvnnnnne

2.2.2.6.2. Diametro externo nominal del disco (¥*): .....covvevininieicninienininiesieieeceaens

2.2.2.6.3. Tipo de refrigeracion del disco ventilado / no ventilado (*)

2.2.2.6.4. Con o sin buje integrado (*)

2.2.2.6.5. Disco con tambor integrado (con o sin funcion de freno de estaciona-
miento) (¥*) (¥*)

2.2.2.6.6. Relacion geométrica entre las superficies de friccion del disco y el
montaje del diSCO: ..ot

2.2.2.6.7. Material de DASE: ....cccovevieiesieireiecisesieiectet e siete e e e te s saeseaeae s snesranes

2.2.2.7. Forro o pastilla de freno (*)

2.2.2.7.1. FabIICANLE: .ouvveeeeernrcnrceceeenceccr e e e senem oo ensesass
2.2.2.7.20 MATCAL ecuiiiireiriteirise ittt bbbt se bbb bbb bbb n b nenens
2.2.2.7.3. TIPO: treirieeiereeet ettt ettt ettt b bbb e b et
2.2.2.7.4. Método de fijacion del forro o de la pastilla en la zapata o la

PLACA (¥) ittt et e es et enenene
2.2.2.7.5. Espesor de la placa, peso de las zapatas u otra informacion descriptiva

(ficha de caracteristicas del fabricante) (*): ....c.cccvereiireniecnenicenenenen
2.2.2.7.6. Material de base de la zapata o la placa de freno (*): ....ccccovevcenecencnne
2.2.3. Dispositivo de ajuste automatico del freno (no aplicable si se trata de

un dispositivo integrado) (*)

2.2.3.1. Fabricante (nombre y dir€CCION): .....cceccrueueerrrererrenieireereereerenierereenesseneens
B R - (o OO PR
22,3 3. IO ettt ettt sttt sttt ettt et ettt et st st e st at et e see st et eseenenens
2234, VEISION: wevreceicrrcnerreri e cenenren e sessenesensesesseseensessassenenenacerseseressesessesesers
2.2.4. Ruedas (respecto a las dimensiones, véanse las figuras 1A y 1B en la

ficha de caracteristicas de los ejes y los frenos del vehiculo remolcado
respecto a los procedimientos alternativos para los ensayos de tipo I y
de tipo III)

2.2.4.1. Radio de rodadura del neumatico de referencia (R.) con la carga de
ensayo del €16 (Fe)i ottt
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2.2.4.2. Datos de la rueda instalada durante los ensayos:
Tamafio del Tamaifio de 1
e ics i e X, (mm) D, (mm) E. (mm) Ge (mm)
2.2.5. Longitud de la palanca 1€: .........cccvevrrrvnnrerererenneeeresrensereseseseneeesens
2.2.6. Accionador del freno
2.2.6.1. FabIICANTE: ..ccooueiieriiieiieieire ettt st st s e s e e
2.2.6.2. MAICAL erieiirciirrern s rn s s ne s ne s n e nens
2.2.6.3. TIPO: ittt ettt ettt
2.2.6.4. Numero de identificacion (ENSAY0): ....ceeverreverreererareeiesisieieesereasesseesnens
2.3. Resultados de los ensayos (corregidos para tener en cuenta una resis-
tencia a la rodadura de 0,01°F. y 0,02'F,, respectivamente)
2.3.1. En el caso de vehiculos de las categorias
— RI, R2, SI
— «R3a/R4a/S2ax» (*¥**)
— «R3b, R4b, S2b» en los que la suma de las masas técnicamente
admisibles por eje no sea superior a 10 000 kg (**%*)
En funcion de la velocidad maxima por construccion y la resistencia a
la rodadura asumida de 0,01 o 0,02, se aplicaran los siguientes cuadros
AacC:
2.3.1.1  Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,01 (también
cubre los vehiculos remolcados especificados en el punto 2.3.1 con
una velocidad maxima por construccion superior a 40 km/h)
Cuadro A: Aplicable a todos los vehiculos remolcados,
como se especifica en el punto 2.3.1 0 I
Tipo de ensayo
Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 3.5.1.4. 35220 3.5.2.4.
2015/68, punto: 3523
Velocidad de ensayo km/h 40 40 40
Presion del accionador del freno p. kPa —
Tiempo de frenado min — 2,55 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F, -

Carrera del accionador s, mm —

Par de entrada del freno C. Nm —

Par umbral de entrada del freno Cj,. Nm
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23.1.2

23.13

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,02 (cubre
los vehiculos remolcados Ra y Sa especificados en el punto 2.3.1 con
una velocidad méaxima por construcciéon no superior a 40 km/h)

Cuadro B: Procedimiento de ensayo alternativo aplicable a
todos los vehiculos remolcados de las categorias Ra y Sa 0 I
Tipo de ensayo

Anexo VII, apéndice 2, punto: 35.14. 35220 3.5.24.
3523
Velocidad de ensayo km/h 40 40 40

Presion del accionador del freno p. kPa —

Tiempo de frenado min — 2,55 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F. -

Carrera del accionador s, mm —

Par de entrada del freno C. Nm —

Par umbral de entrada del freno Cp,, Nm

Coeficiente de resistencia a la rodadura considerado R = 0,02 (cubre
los vehiculos remolcados Ra y Sa especificados en el punto 2.3.1 con
una velocidad maxima por construcciéon no superior a 30 km/h)

Cuadro C: Procedimiento de ensayo alternativo en el caso
de los vehiculos remolcados con v,z < 30 km/h 0 I
Tipo de ensayo

Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 35.14. 35220 3.5.24.
2015/68, punto: 3523
Velocidad de ensayo km/h 30 30 30

Presion del accionador del freno p. kPa —

Tiempo de frenado min — 3,90 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F. -

Carrera del accionador s, mm —

Par de entrada del freno C. Nm —

Par umbral de entrada del freno Cy. Nm

En el caso de vehiculos de las categorias

— «R3a/R4a/S2ax» (¥**)
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— «R3b, R4b, S2b» en los que la suma de las masas técnicamente
admisibles por eje no sea superior a 10 000 kg (**%*)

— «R3b, R4b, S2b» en los que la suma de las masas técnicamente
admisibles por eje sea superior a 10 000 kg

Tipo de ensayo 0 11
Apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 35.14. 3.53.1. 3.5.3.2.
2015/68, punto:
Velocidad de ensayo inicial km/h 60 60

Velocidad de ensayo final km/h

Presion del accionador del freno p. kPa —

Numero de aplicaciones de los frenos - — 20 —

Duracion del ciclo de frenado — 60 —

Fuerza de freno desarrollada T, daN

Eficiencia del freno T./F, -

Carrera del accionador se mm —

Par de entrada del freno Ce Nm —

Par umbral de entrada del freno C0,e Nm —

3. Ambito de aplicacion

El 4ambito de aplicacion especifica las variantes de eje o de freno
cubiertas por el acta de ensayo, mostrando qué variables abarca cada
codigo de ensayo.

4. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con el apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/68.

Tras el ensayo descrito en el punto 3.6 del apéndice 1 del anexo VII
del Reglamento (UE) 2015/68, se consider6 que se cumplian / no se
cumplian (*) las disposiciones del punto 2.2.2.8.1 del anexo I del
Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico que ha realizado el ensayo (****) que ha realizado el

ensayo

Firma: ...cocooeennncnmenecnneneeeneas Fecha: ...cccovvccvrrccrnncciennes
5 Autoridad de homologacion (***%*)

Firma: ....ococoeeininiicieecce, Fecha: ..o
*) Tachar lo que no proceda.

(**)  Solo se aplica a los frenos de disco.

(***)  Si estos vehiculos han sido sometidos al ensayo de tipo III (comparese con el
punto 2.3.1 0 2.3.2 +).

(****) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autoriza-
cion aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 2

Formulario del modelo de acta de ensayo para un dispositivo alternativo de
ajuste automatico del freno segiin lo prescrito en el punto 3.7.5 del apéndice

1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68

Acta de ensayo n° .......cccoereienennes

1.1.

1.3.

1.4.

Identificacion

POttt ettt ettt ettt ettt st be bbbt e b e e st et ae bt ba et anan

1Y (074 1< 1 OO

Carga del eje ensayado (identificador F.): ID3-.......ccceceviiniinnnne. daN

N.° de acta de ensayo para los procedimientos alternativos de los
ensayos de tipo I y de tipo III de los frenos del vehiculo remolcado
[anexo VII, apéndice I, del Reglamento (UE) 2015/68] ......ccccovererunee

Freno:

TIPO: et e een

IMOAELO: ettt e et st et et e b et e st e e ebeebestesb et et e aneaebeebeenaean

FOITo de fIeNO0: ..vieeiiereeeeeteecrer s s e s e e aeees

IMATCA/TIPO: evruiereirterririeteietete ittt e tees st st eeetses st st e et st e st st s st stansseneanas

ACCIONAMICIIEO: ..uveviiververieereenereesrarerierierseesseosessessessassesessessessossonsesasssssassesss

FabIICANLE: ..ccveuviireirierieceeere s sie e e e et ebesas s sen s e s e s e s sae st e s esne e senean

Tipo (cilindro/diafragma) (*):

1Y (074 15 L OO

Longitud de la palanca (1): ...ccoooeoineeanennenieeiecetre s mm

Dispositivo de ajuste automético del freno:

Fabricante (nombre y dir€CCiON): .....ccceveereevermemraerenrereieneereeressesesseseseees

TIPO: ettt e

VETSION: orcviriiieieireeeteetecteteeese e esbestastesaessssssebesbastasessassenseassasasenssssansanen
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2. Registro de los resultados de los ensayos

2.1. Rendimiento del dispositivo de ajuste automatico del freno

2.1.1. Rendimiento en caliente de los sistemas de frenado de servicio deter-
minado conforme al ensayo definido en el punto 3.6.2.1 a) del apén-
dice 1 del anexo VII del Reglamento (UE) 2015/68: ........ por ciento
0

Carrera del accionador s, determinada conforme al ensayo definido en
el punto 3.6.2.1 b) del apéndice 1 del anexo VII del Reglamento (UE)
2015/08: et mm

2.1.2. Marcha libre segun el punto 3.6.3 del apéndice 1 del anexo VII del
Reglamento (UE) 2015/68: si / no (*)

3. Nombre del servicio técnico / autoridad de homologacion de tipo (*)
que ha realizado €l enSAYO: ....ccccceeeiriiienirieirie et

4. Fecha del enSayo: ....ccoccoocrieicrennicnieeete ettt

5. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con el punto 3.6.2 del apéndice 1 del anexo VII del
Reglamento (UE) 2015/68.

6. Tras el ensayo contemplado en el punto 5, se consider6 que lo dis-
puesto en el punto 2.2.2.8.1 del anexo I del Reglamento (UE) 2015/68:
se cumplia / no se cumplia (*)

7. Servicio técnico (**) que ha realizado el ensayo

Firma: ..ooeevceennceineeecneieeeene Fecha: ..o
8 Autoridad de homologacion (**)

Firma: ..o Fecha: ..o

(*) Tachar lo que no proceda.

(**) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autorizacion
aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 3

Acta de ensayo del dispositivo de mando de sistemas de frenado de inercia

4.1.

4.2.

43.

8.1.

8.2.

9.1.

9.2.

9.3.

FabIiCANLE ..vccveviveiresieceeecere e estesee e se e be s s s e seesnenserassesansannns

Marca

Tipo

Caracteristicas de los vehiculos remolcados a los que el fabricante
destina el dispositivo de mando:

masa G's = kg

fuerza estatica vertical admisible en el cabezal del dispositivo de trac-
CLOM rieiireereerircretetnee et sesn st n et e et m st seesearasse s st nennen N

vehiculo remolcado con barra de traccion rigida / vehiculo remolcado
de varios ejes con barra de traccion pivotante (*)

Breve descripcion

(Lista de los planos y dibujos acotados adjuntos)

Diagrama ilustrativo del principio del mando

Recorrido s = mm

Relacion de desmultiplicacion del dispositivo de mando:

con dispositivo de transmision mecénica (*) Tachar lo que no proceda.

IHo = A& eovroerereseeesseseeeseees e sesee s a (%)

con dispositivo de transmision hidraulica (*)

Ih = d€ e Qreerereecrr e e seeeeas (**)
FHZ (5 ) o ettt ettt st st cm
Recorrido del cilindro maestro Sgy, vecvveeveevevveveeeeerereevreeenreseesenens mm
Recorrido de reserva del cilindro maestro Sgy, ..ecceeeeeeceeceenenns mm

Resultados de 105 eNSAYOS: ....ccoerrererieriererireerenieeeeeeree et

Eficiencia

con dispositivo de transmision mecanica (¥) My = .cecveveecerrererccnenenes

con dispositivo de transmision hidraulica (*) Mg = .oeoveeeverrceenieerenenn

Fuerza complementaria K = ......cccooiininniiicececceecnecieeene N

Fuerza maxima de compresion Dy = .....cocooiiiiiiiiinninninienieee N
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9.4.

9.5.

9.6.

9.7.

9.8.

9.8.1.

9.8.1.1.

9.8.1.2.

9.8.1.3.

9.8.2.

9.8.2.1.

9.8.2.2.

9.8.2.3.

Fuerza maxima de traccion Dy = .....coveevevvevevveeeceeveereeeeeeeereeenenns N
Umbral de fuerza Kp = oottt N
Pérdida de recorrido y recorrido de Ieserva: .......cccnciniiiininenias
cuando la posicion del dispositivo de traccion influye (¥) s, = mm .........

"

con un dispositivo de transmision hidraulica (*) s"+ = s"y, X i, =

Recorrido efectivo (Gtil) del mando s' = ....cccvcvveerecrcvrcerneeeeeeen. mm

Esta / No esta instalado (*) un protector contra sobrecargas segtin el
punto 3.6 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68

Si el protector contra sobrecargas esta instalado antes de la palanca de
transmision del dispositivo de mando

Fuerza umbral del protector contra sobrecargas Dop = ..ooveieuennnanes N

Si el protector contra la sobrecarga es mecanicd (*) fuerza maxima que
puede desarrollar el dispositivo de mando de inercia

P'méx/iHo = Pop_méx T ettt eereitieiiieeeiei e sra s et et e et ta e ea s s a s aaeaananen N

Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*) presion que puede
desarrollar el dispositivo de mando de inercia

P'imix/Ih = Pop_max = seeerseeresssssssissisrissassasinsis s tssisssses s iesaesasaans N/em?

Si el protector contra sobrecargas estd instalado después de la palanca
de transmision del dispositivo de mando

Fuerza umbral sobre el protector contra sobrecargassi el protector con-
tra sobrecargas €s mecanico () ....c.cooecrcererniernreninecnennas Dyp.igo = N

Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*) Dgp.ip = ... N
Si el protector contra sobrecargas es mecéanico (*)

fuerza maxima que puede desarrollar el dispositivo de mando de
inercia

Si el protector contra sobrecargas es hidraulico (*)
presion que puede desarrollar el dispositivo de mando de inercia

— — 2
Plimax = Pop max = rseessesseesiessessinsssssesssssssssesisssessss s ssesses s saessaenas N/em
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10. El dispositivo de mando descrito cumple / no cumple (*) los requisitos
de los puntos 3, 4 y 5 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

11. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado
de conformidad con las disposiciones pertinentes del anexo VIII del
Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (¥**) que ha realizado el ensayo

Firma: .oocooeeeeieieiececeeeeieies Fecha: ...coooovvecieieiccieececeeeees
12. Autoridad de homologacion (***)
Firma: ....occoceevevieevieiereeieeerenene, Fecha: ..o

(*)  Tachar lo que no proceda.

(**) Indicar las longitudes cuya relacion ha servido para determinar iy, 0 i

(***) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autorizacion
aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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9.1.

9.2.

9.3.

9.4.

9.5.

9.6

9.6.1.

9.7.

Apéndice 4

Acta de ensayo del freno

Par de frenado M* (especificado por el fabricante conforme al punto 2.2.23 del anexo VIII del
Reglamento (UE) 2015/68) = ..cooirriiiiiiiiiiieinte sttt sttt ste b st s ss et sbs st st e s s b sans Nm

Radio de rodadura dindmico del neumatico

Breve descripcion

(Lista de planos y dibujos acotados)

Diagrama ilustrativo del principio del freno

Resultado de los ensayos:

Freno mecanico (*) Freno hidraulico (*)

Relacion de desmultiplicacion 9.1.A. Relacion de desmultiplicacion

Iy =i (*¥) (¥*%) g S e (*¥*¥)
Carrera (recorrido de aplicacion) 9.2.A. Carrera (recorrido de aplicacion)

SB T corrrerrerrerereeesennnrerres s neneee e e nensasaens mm SB T cerrerrererrereneeeretres e es m
Carrera prescrita 9.3.A. Carrera prescrita

(recorrido de aplicacion prescrito) (recorrido de aplicacion prescrito)

SBHE T wierierenntntnnere et sasben s snsaens mm SBH T sttt er st esanis mm
Fuerza de retraccion 94.A. Presion de retraccion

Py = s N Po= ceererrerrentreererente ettt es N/em?
Coeficiente (caracteristico) 9.5.A. Coeficiente (caracteristico)

P T ettt st s m P T e m
Esta / No esta instalado un protector contra so- 9.6.A. Estd / No estd instalado un protector contra
brecargas seglin el punto 3.6 del anexo VIII del sobrecargas segun el punto 3.6 del anexo VIII
Reglamento (UE) 2015/68* del Reglamento (UE) 2015/68*

Par de frenado que activa el protector contra 9.6.1.A. Par de frenado que activa el protector contra
sobrecargas sobrecargas

Mop = e Nm Mop = e Nm
Fuerza para M* 9.7.A. Presion para M*
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9.10.

9.10.1.

9.10.1.A

9.10.2.

9.10.2.A

9.11.1.

9.11.1.A

9.11.2.

9.11.2.A

9.12.

9.12.1.

9.12.2.

9.8.A. Area del cilindro de rueda

9.9.A. (en caso de frenos de disco)

Absorcion del volumen de liquido

Rendimiento del freno de servicio cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras [véanse las figuras 6
y 7 del apéndice 1 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68]

Par maximo de frenado de 1a figura 6 M = ..o e Nm
Par maximo de frenado de 1a figura 7 Mp = .ottt sttt b e s Nm
Recorrido mAXimo admiSIDIE S; = ...ooviiviiiiiecieseeie et eteeee et e e se e st e seeeesenenbe st eenneebessseassastesanenbesanenne mm
Volumen de fluido maximo admisible absorbido Vi = ...ttt cm’

Otras caracteristicas del freno cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras [véanse las figuras 6 y 7
del apéndice 1 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68]

Fuerza de retraccion del freN0 Pop = oottt ettt ste e e et et et s eeta st esasse s e sseseebeabsasensataetanne N
Presion de retraccion del fTeN0 Pop = oot se st n e aan N/em?
CaracteriStiCA dEl TTEIMO Tp = coviiveeveeverieriereiterererresrereereeseesersessessessessesessessessessessssssssesensassersessrssssensensensensonsorsoseons m
CaracteristiCa del fIENO I'y = oot rer e et re s e e e e ae s e et s e e s s st et e s e e sesteseeseabenerasssensanseserenen m

Ensayos conforme al punto 7.5 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68, si procede (corregidos para
tener en cuenta la resistencia a la rodadura correspondiente a 0,01 * g - Gg,)

Ensayo del freno de tipo 0

Velocidad de ENSAYO = ...ccirriririeirinienirieere sttt bbb bbbt b et sa bt st b s bt km/h
Coeficiente de fTENAAO = ..cuiiiieeieecieccsree et ee e e e e st e et ese e b e b e s e et et easeaseseebestestesnenessentaneaseasens %
Fuerza del Mando = ...ttt sttt s s s s s e see e se e e ee s s s sea s ene s eresnereses N

Ensayo del freno de tipo 1

Velocidad de ENSAYO = ...eocireiiriieeetee ettt e ettt ee et se b e ne e km/h
Coeficiente de frenado MANtENIAO = ......ccccrriiiiirrrereneereneeeereereet st aresearesesseseseureeseseeseanasaeeresessesesesseseanenes %
TIeMPO de fIENAAO = ...ceuiiieireeerere e e n s minutos
Rendimiento €N CAlIBNLE = .....c.cueuiiiirirciriirerenmereiries et erets st esesesnr e ses st sessesenr et seseessseseesenearasacsessasessessenes %

(expresado en porcentaje del resultado del ensayo de tipo 0 del punto 9.12.1)

Fuerza del MAndO = .....couoooieiiiicieiecee sttt et e e et e e e e et e e ea e s sae e be b e b e s e es e sea s s bease st easebeateneasseabeaneaeabetas N
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10. El freno descrito se ajusta / no se ajusta (*) a los requisitos de los puntos 3 y 6 de las condiciones de ensayo
de los vehiculos equipados con sistemas de frenado de inercia del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

El freno puede / no puede (*) utilizarse en un sistema de frenado de inercia sin protector contra
sobrecarga.

11. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado de conformidad con las disposiciones
pertinentes del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (****) que ha realizado el ensayo

Fecha: ...ccoveovviiiine Firma: ..o
12. Autoridad de homologacion (***%*)

Fecha: ...ccooeoiviiie Firma: ..o
*) Tachar lo que no proceda.

(**) Indicar las longitudes que han servido para determinar i, o i'y.

(***)  Indicar las longitudes cuya relacion ha servido para determinar iy, 0 i.

(****) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de homologacion sean la misma entidad, o
aunque con el acta se expida una autorizacion aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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Apéndice 5

Acta de ensayo sobre la compatibilidad del dispositivo de mando del freno

3.1

3.2.

4.1.

4.2.

4.3.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

4.8.

4.9.

4.10.

de inercia, la transmisién y los frenos del vehiculo remolcado

Dispositivo de mMando .........ccccccrereerrrmnrinrnneeeeee oo

descrito en el acta de ensayo adjunta (véase el acta de ensayo del
dispositivo de mando de sistemas de frenado de inercia)

Relacion de desmultiplicacion elegida:

Frenos descritos en el acta de ensayo adjunta

Dispositivos de transmision del vehiculo remolcado

Breve descripcion con un diagrama ilustrativo del principio

Relacion de desmultiplicacion y eficiencia del dispositivo de trans-
mision mecanica instalado en el vehiculo remolcado

Vehiculo remolcado

Fabricante

Tipo de conexién con barra de traccion: vehiculo remolcado con barra
de traccion rigida / vehiculo remolcado de varios ejes con barra de
traccion pivotante (¥)

Numero de frenos n =

Masa maxima técnicamente admisible G, = kg

Radio de rodadura dinamico del neumatico R* = m

Empuje admisible sobre el enganche

D* = 0,10 g Ga (*) = N
0

D* = 0,067 g Ga (*) = N
Fuerza de frenado necesaria B* = 0,50 g G = N

Fuerza de freno B = 0,49 g G = N
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5.1.

5.2.

5.3.

5.4.

5.5.

5.6.

5.6.1.

5.6.1.1

5.6.1.2

5.6.1.3

5.6.1.4

5.7.

5.7.1.

5.7.2.

5.7.3.

5.7.4.

5.7.5.

5.7.6.

5.8.

Compatibilidad. Resultados de los ensayos

Umbral de fuerza 100 Ka/(g © Ga) =

100 Dy/(g - Gy) =

100 Da/(Z GA) = ceverereereremeeneremrerenieeereesesesniseessnsesessesessenassessasessnasassenserens
Gl A S ittt b bbb bbbttt s kg
GB = 1N " GBp = crivreerriereeirieeestesrente s entesssesessesssessesassssessesssessesssessesnsen kg
Par de frenado de los frenos n * M* /(B * R) = .cocicniinnnncnciienns

Esta / No esta instalado (*) un protector contra sobrecargas segtin el
punto 3.6 del anexo VIII del Reglamento (UE) 2015/68 en el dispo-
sitivo de mando de inercia / en los frenos (*)

cuando el protector contra sobrecargas es mecanico y esta instalado en
el dispositivo de mando de inercia (*)

n- P*/(IHI : hHl . P‘mz’lx)= .........................................................................

cuando el protector contra sobrecargas es hidraulico y esté instalado en
el dispositivo de mando de inercia (*)

si el protector contra sobrecargas estd instalado en el dispositivo de
mando de inercia:

fuerza umbral Dyp/D* = ..o
si el protector contra sobrecargas esta instalado en el freno:
par umbral n © Mqp/(B * R) = o

Sistema de frenado de inercia con dispositivo de transmision
mecanica (*)

iH = iHo : iHl T eretrerentareeraineeatnreieatatetearateeorratsestrantasarertaserentasereretsererensersrens
MH = MHo = THHI T reerrerrereareereereeranmenserrsosmessersessersaseeseessesannensessessansassmssesossans
B 'R 1
——+n. P, " et eee e et eeb e be e te e e eba e aeeaean
P (D* — K nu)
s’ _
T e
RAZON S/ = cerveiirieieeree ettt sttt sae e be e seeebesbeeaseesbestesasesasnsenns

cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras

Para el par de frenado cuando el remolque se desplaza hacia atras,
incluida la resistencia a la rodadura

0,08 "2 " GA " R = ottt Nm

Sistema de frenado de inercia con dispositivo de transmision
hidraulica (*)
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5.8.1. ih/FHZ T vtteterrerer e vttt i vt e s e e e e s e s s s n T s r s e s e s s re st s nra e n e nen
B "R 1
5.8.2. + po e et
np Pl (DK )
S/
5.8.3. S T e st st s
2sg * "n - Frz " ig
5.8.4. S/ T trtrererte e bbbttt bttt s
5.8.5. RAZON S/FHZ = oottt s e te et st b ss e s esa e s b abeseestansennn

cuando el vehiculo remolcado se desplaza hacia atras

5.8.6. Para el par de frenado cuando el remolque se desplaza hacia atras,
incluida la resistencia a la rodadura

0,08 "2 " GA " R = e Nm
6. Recorrido diferencial del compensador del freno de estacionamiento
6.1.1. Recorrido maximo admisible del compensador (hacia delante)
................................................................................... mm
6.1.2. Recorrido maximo admisible del compensador (hacia atras)
SCl’ =
6.1.3. Recorrido  diferencial méximo admisible del compensador
Sd = crerererrereresnererer e er et e e n et s s n e e a e nenenene e enent mm
7. El sistema de frenado de inercia descrito cumple / no cumple (*) los
requisitos de los puntos 3 a 10 del anexo VIII del Reglamento (UE)
2015/68.
Firma: ...oecoveeniicnnnecneneeeae Fecha: ...ccccooocovnviirrccincns
8. Este ensayo se ha llevado a cabo y sus resultados se han consignado

de conformidad con las disposiciones pertinentes del anexo VIII del
Reglamento (UE) 2015/68.

Servicio técnico (¥**) que ha realizado el ensayo

(*)  Tachar lo que no proceda.

(**) Indicar las longitudes que han servido para determinar i, o i',

(***) Deben firmar personas diferentes, aun cuando el servicio técnico y la autoridad de
homologacion sean la misma entidad, o aunque con el acta se expida una autorizacion
aparte emitida por la autoridad de homologacion.
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ANEXO IX

Lista de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para el
funcionamiento correcto de sistemas esenciales

Cuadro 9-1

I. Piezas o equipos con un efecto importante en la seguridad de fabricaciéon
o la seguridad funcional del vehiculo o en la eficacia de frenado

Numero de Descripeion Requisito de P-r ocedi- Requisito de | Requisitos de
del o miento de .
elemento rendimiento marcado embalaje
elemento ensayo
001 [...]
002
003
Cuadro 9-2

II. Piezas o equipos con un efecto importante en la eficacia medioambiental
del vehiculo

Numero de Descripeion Requisito de PT ocedi- Requisito de | Requisitos de
del o miento de .
elemento rendimiento marcado embalaje
elemento ensayo
001 [...]
002

003
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ANEXO X

Modelo del certificado relativo a la introduccién en el mercado y la puesta
en servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo grave para
el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

1. Requisitos generales

1.1. La introduccion en el mercado de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales para
la seguridad del vehiculo o para su eficacia medioambiental estara sujeta a
autorizacion, de conformidad con el articulo 46, apartado 3, del Reglamen-
to (UE) n° 167/2013.

1.2. Dicha autorizacion debera adoptar la forma de un certificado, cuyo modelo
figura en el apéndice 1.

1.3. El certificado del punto 1.2 incluira prescripciones sobre la seguridad de
fabricacion, la seguridad funcional y la eficacia de frenado, asi como sobre
la proteccion medioambiental y, si es necesario, las normas de ensayo.
Tales prescripciones podran basarse en los reglamentos delegados de la
Comision citados en el anexo 1 del Reglamento (UE) n° 167/2013 y ela-
borarse con arreglo al estado de la tecnologia en materia de seguridad,
medio ambiente y ensayo o, si es adecuado para alcanzar los objetivos
medioambientales o de seguridad fijados, podran consistir en una compa-
racion de la pieza o el equipo con la eficacia medioambiental o las pres-
taciones de seguridad del vehiculo original, o cualesquiera de sus piezas,
segun proceda.

1.4. El presente anexo no sera aplicable a una pieza o un equipo hasta que
figuren en la lista del anexo IX. Para toda entrada o grupo de entradas del
anexo IX se fijard un periodo transitorio razonable que permita al fabricante
de la pieza o el equipo solicitar y obtener una autorizacion. Al mismo
tiempo, podra fijarse una fecha, si procede, para excluir de la aplicacion
de este anexo las piezas y los equipos destinados a vehiculos cuya homo-
logacion de tipo sea anterior a esa fecha.



02015R0504 — ES — 07.08.2018 — 003.001 — 229

Apéndice 1

Modelo del certificado de autorizaciéon de la homologacién de tipo UE relativo a la
introduccion en el mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos que pueden
comportar un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

CERTIFICADO DE AUTORIZACION UE
MODELO

Formato: A4 (210 x 297 mm)
CERTIFICADO DE AUTORIZACION UE

Sello de la autoridad de homologacion

Comunicacion relativa a:

— el certificado de autorizacion (') con vistas a la introduccion en el mer-
cado y la puesta en servicio de piezas o
equipos que pueden comportar un

i i izacion (! i 1 funcionamiento co-
— la denegacién del certificado de autorizacion (*) riesgo grave para e clonamiento co
rrecto de sistemas esenciales para la se-
guridad del vehiculo o para su eficacia

— la extension del certificado de autorizacion (')

— la retirada del certificado de autorizacion (')

medioambiental

SECCION 1
Tipo de PIEZA/EUIPO (1): cvvuiverierereereesseseseessesesessssss s sessese s seseesssesse s sessssessases s st sesessesesessosessosesseneeseseens
NUMET0S e PIEZA/EGUIPO (1) vvereereeeeeeereeeeemeseeeeereseesemeeseeseesseess e esesessessesss e eeess e ssesssreseessensesessenssmassensenes
Numero de certificado de autorizacion UE: .........c.cciioiiiinnnninccnrrercrennnenesecsennareesesenseneesees
Motivo de la ampliacion/denegaciOn/retirada (1) ... recerieeriseeses s seseessssesssesseseseesssesssessseesseens
Nombre y direccion del fADIICANTE: .......ciieriririeiiieieieect ettt ettt et st e st e et aa e sanseean
Nombre y direccion de las plantas de MONAJE:......ccecerererirerreririreririreereereeeere ettt see e saseene
Nombre y direccion del representante del fabricante (€N SU CASO): .ccueeererereeerereiniecererenreeeresenenee

SECCION 1T

La pieza/El equipo (') estd especificamente destinado(a) a ser instalado(a) en los vehiculos
siguientes:

Marca (nombre comercial del fADIICANTE. .......ccvcieiriieiieiiicieeeccee ettt see et ae e e e e aa e asansans
THPOS (37 crveereeveereereseaessesesesearesssesseseseseesesesesseseses o esese s se s et es et n et n et sen e

VAMANES (2): +ovvvvereveerssevesessessssesesssesesssssssessssssssssssassssssessssasssssssssssssisssssssssssasssssssssssmssssessassssssssesnssssossass

SECCION III

Prescripciones relativas a:
a) la seguridad de fabricacion del VERICUIO (1): .eveeureeeeeeeeeneeeeseseseseeesseaessesssessmsessesessesoseesosessenessenenns

b) la seguridad funcional del VERICULO (1): weuiveeivemieoeeeeereeecseesereesesresessessess s ees s sessssessesssseseesessesesssseons



02015R0504 — ES — 07.08.2018 — 003.001 — 230

e) las normas de ensayo (1): .....................................................................................................................
SECCION IV
Prescripciones basadas en:

a) el/los anexo(s) (°)... del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comisién [y el/los
anexo(s) ... (*) del Reglamento Delegado (UE) (n°) (') .../... de la Comisién] ('), modificado en
Gltimo lugar por el Reglamento (Delegado) (') (UE) () (') .../... (') (*) (de la Comisién) (")
(del Parlamento Europeo y del Consejo) (1)

b) una comparacién de la pieza/el equipo (') con las prestaciones de seguridad/la eficacia me-
dioambiental (1) del vehiculo original/de piezas del vehiculo original (1) (explicar) @

SECCION VI

La parte/El equipo (1) merma/no merma (1) el funcionamiento de los sistemas esenciales para la
seguridad del vehiculo o su eficacia medioambiental.

Se concede/extiende/deniega/retira (') el certificado de autorizacion.

Nombre y firma (o representacion visual de una «firma electronica avanzada» de conformidad
con la Directiva 1999/93/CE del Parlamento Europeo y del Consejo, con datos para la
VETIEICACION): euiuvieuireniitiitte ettt ettt st sttt st sttt st st s e s et e e et b st ebta bt bttt emtat et emt st et ent

Anexos:
Acta de ensayo

Notas explicativas relativas al apéndice 1

(Las llamadas de nota a pie de pagina, las notas a pie de pagina y las notas explicativas no han de figurar en el
certificado de autorizacion de la homologacion de tipo UE):

@
2)

Tachar segln proceda.

Indicar el codigo alfanumérico de tipo-variante-version o «TVV» asignado a cada tipo, variante y version,
conforme al punto 2.3 de la parte B del anexo I. Para la identificacion de variantes y versiones puede
emplearse el cuadro que figura en el punto 2.2 de la parte B del anexo I.

Numero romano de los anexos correspondientes del Reglamento Delegado de la Comision.

Indicar la Gltima modificacién del Reglamento Delegado de la Comision de acuerdo con la modificacion
aplicada para la homologacion de tipo UE.

3)
“
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ANEXO XI

Sistema de numeracién de los certificados relativos a la introduccién en el
mercado y la puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar
un riesgo grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales

1. Sistema de numeracion

1.1. El nimero de los certificados para la introduccion en el mercado y la
puesta en servicio de piezas o equipos que pueden comportar un riesgo
grave para el funcionamiento correcto de sistemas esenciales estara
compuesto de las cinco secciones que se detallan a continuacion. Las
secciones estaran separadas por un asterisco («*»).

1.1.1. Seccion 1: La letra mintscula «e» seguida del numero distintivo del
Estado miembro (indicado en el punto 2.1 del anexo VI) que expide el
certificado.

1.1.2. Seccion 2: El nimero del Reglamento (UE) n® 167/2013: «167/2013».

1.1.3. Seccion 3: La identificacion de la pieza o el componente, segun la lista
del anexo IX.

1.1.3.1. Para piezas o equipos con un efecto importante en la seguridad de
fabricacion o en la seguridad funcional del vehiculo, o en la eficacia
de frenado, el simbolo «I» seguido de una barra «/» y el correspon-
diente «ntimero de elemento» del cuadro 9-1 del anexo IX. El «ntimero
de elemento» debera tener tres digitos y empezar desde «001».

1.1.3.2. Para piezas o equipos con un efecto importante en la eficacia medioam-
biental del vehiculo, el simbolo «II» seguido de una barra «/» y el
correspondiente «nimero de elemento» del cuadro 9-2 del anexo IX. El
«niimero de elemento» deberd tener tres digitos y empezar desde
«001».

1.1.4. Seccion 4: Numero secuencial del certificado.

— Un numero secuencial con ceros a la izquierda (segln proceda) que
represente el numero de certificado. El nimero secuencial debera
tener cuatro digitos y empezar desde «0001».

1.1.5. Seccion 5: Numero secuencial que represente la extension del
certificado.

— Un namero secuencial de dos digitos, con un cero a la izquierda,
segun proceda, empezando desde «00», por cada niimero de certi-
ficado expedido.

1.2. Formato de la numeracion de un certificado (con numeros secuenciales
ficticios a efectos explicativos)
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Ejemplo del niimero de un certificado expedido por Bulgaria para
piezas o equipos integrados en un vehiculo de tipo homologado con
arreglo al Reglamento (UE) n® 167/2013, extendido dos veces:

— e34*167/2013*11/002*048*02

e34

167/2013

11/002

048

02

Bulgaria (seccion 1)

numero del Reglamento de base (seccion 2)
elemento niimero 2 en la lista de piezas o equi-
pos con un efecto importante en la eficacia me-
dioambiental del vehiculo (seccion 3)

nimero secuencial del certificado (seccion 4)

nimero de extension del certificado (seccion 5)

Ejemplo del numero de un certificado expedido por Austria para piezas
o equipos integrados en un vehiculo de tipo homologado con arreglo al
Reglamento (UE) n° 167/2013, extendido una vez:

— ¢12*167/2013*1/034*325*01

el2
167/2013

(034)

325

01

Austria (seccion 1)

numero del Reglamento de base (seccion 2)
elemento nimero 34 en la lista de piezas o equi-
pos con un efecto importante en la seguridad de
fabricacion o la seguridad funcional del vehicu-
lo, o en la eficacia de frenado (seccion 3)

numero secuencial del certificado (seccion 4)

nimero de extension del certificado (seccion 5)



